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1 Forord

1.1 Ansvarsfraskrivelse

Oplysningerne i dette dokument anses for at vaere korrekte, men Watson-Marlow patager sig intet
ansvar for fejl heri og forbeholder sig ret til at &ndre specifikationerne uden varsel.

Hvis udstyret anvendes pa en made, der ikke er tilsigtet eller ikke er oplyst i disse anvisninger, kan
beskyttelsen, funktionaliteten og/eller dets levetid blive forringet.

1.2  Overseettelse af originalvejledningen

Denne vejledning er oprindeligt skrevet pa engelsk. Andre sprogversioner af denne vejledning er en
oversaettelse af originalvejledningen.

(WATSON J
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2 Indledning

2.1 Brugergrupper

Denne vejledning omfatter installations- og vedligeholdelsesanvisninger til en Watson-Marlow-pumpe
model qdos H-FLO til at anvende som reference i udstyrets levetid for en:

Brugergruppe Definition

Ansvarshavende En person, der er kvalificeret pa sit omrade, og handler i eller pa vegne af
kundens virksomhed med ansvar for: Installation, sikker operatgranvendelse,
rengering, vedligeholdelse, fejlafhjaelpning eller driftsudtagning af udstyret.

Operatar En person, der er kvalificeret til at betjene udstyret til dets tilsigtede
anvendelsesformal.

2.1.1 Ansvar

Disse anvisninger skal anvendes af en ansvarshavende person til falgende:
o Sikre, at udstyret anvendes som beskrevet herunder:
o Tilsigtet anvendelse (se "4.3 Tilsigtet anvendelse" pa side 24)
o Pumpning af brandfarlige vaesker ("3.4 Pumpning af brandfarlige vaesker" pa side 22)
« Inden udfarelse af arbejde, f.eks. installation, betjening eller vedligeholdelse
o Foretag en risikovurdering.

o Fastleeg, hvilke egnede personlige veernemidler der skal anvendes. Overvej som
minimum disse vaernemidler:

o Beskyttelsesbriller
o Sikkerhedssko

o« Handsker

o Oplaere en operater i at udfgre arbejde sdsom betjening, rengering eller vedligeholdelse af
udstyret, alt efter behovet i kundens virksomhed.

o Godkende vand som det renggringsmiddel, der skal anvendes, hvis relevant (se "25
Rengering" pa side 239)

Udstyret ma kun anvendes af personer, der har laest og forstaet disse anvisninger, inden de patager
sig en relevant opgave.
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2.2  Typer af oplysninger

I denne vejledning er der specifikke oplysninger, som ikke er af sikkerhedsmaessig karakter, i fglgende

format:
Oplysningstype Forklaring
Modelvarianter Denne vejledning omfatter forskellige modeller. Hvis vejledningen kun gaelder

bestemte modeller, angives det med parenteser () og ordet "kun" i

overskrifter.

Hyppigt optraeedende forkortelser forklares farste gang, de optraeder, i
Forkortelser parenteser efterfulgt af komponentens/elementets fulde betegnelse:

Eksempel: Personlige vaernemidler

"Bemaerk" er yderligere information, som skal tages i betragtning. Disse

bemaerkninger er skrevet med havet skrift

Eksempel:

BEMZRK1 Tekst til bemaerkningen

2.3 Varemaerker

Bemeaerk

« Watson-Marlow®, qdos® og ReNu® er registrerede varemaerker tilhgrende Watson-Marlow
Limited.

« PROFIBUS® og PROFINET® er registrerede varemarker tilhgrende PROFIBUS og PROFINET
International (PI).

e EtherNet/IP er et registreret varemaerke tilhgrende ODVA, Inc.

« Viton® er et registreret varemaerke tilhgrende Dupont Dow Elastomers L.L.C.
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3 Sikkerhed

3.1 Produktskader - udtagning fra drift

I tilfeelde af skader pa udstyret skal pumpen tages ud af drift af en ansvarshavende person. Pumpen
ma ikke beholdes i drift.

3.2 Sikkerhedsskilte

Felgende sikkerhedskilte kan fremga pa udstyret, emballage og i disse anvisninger:

Betydning Beskrivelse

Varme overflader Dette skilt betyder, at det angivne kan vaere meget varmt og
udelukkende bgr bergres forsigtigt

Kraever personligt Dette symbol betyder, at der skal anvendes personlige veernemidler
vaernemiddel inden pabegyndelse af en arbejdsopgave
Livsfarlig spaending Dette symbol betyder, at der forekommer livsfarlig spaending med

risiko for elektrisk sted

Roterende dele Dette skilt betyder roterende dele, som ikke bar rgres uden at
overholde sikkerhedsanvisninger

Eksplosionsfare Dette symbol betyder, at der er risiko for eksplosion, hvis pumpen
anvendes forkert pa en bestemt made

Mulig fare Dette skilt betyder, at der skal overholdes en relevant
sikkerhedsanvisning, eller at der er en mulig fare

> PP

3.21 Vejledning til udskiftning af sikkerhedssymboler

Hvis sikkerhedsskiltene pa udstyret beskadiges haendeligt, skal kunden kontakte repraesentanten for
Watson-Marlow for information om anskaffelse af nye.
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3.3 Sikkerhedsymboler

Sikkerhedsymboler indikerer en mulig fare. Sikkerhedsymboler anvendes i denne vejledning, hvor det
er umiddelbart relevant for den forhandenvaerende information, arbejdsopgave eller procedure.

3.3.1 Sikkerhedsymbol: Risiko for personskade

Sikkerhedsymboler, der indikerer risiko for personskade, bliver vist, nar de er relevante for en
arbejdsopgave, i dette format:

ADVARSEL

Signalordet ADVARSEL indikerer en fare. Risiko for alvorlig personskade eller livsfare, hvis faren
ikke undgas. Desuden risiko for skader pa udstyr eller bygning.

A Fareinformation - forklarende oplysninger:
« Faretypen

Sikkerhedssymbol, der « Hvad der kan ske
indikerer fare med risiko for
personskade.

« Hvordan faren undgas

OBS

Signalordet PAS PA indikerer en fare. Risiko for mindre eller moderat personskade, hvis faren ikke
undgas. Desuden risiko for skader pa udstyr eller bygning.

A Fareinformation - forklarende oplysninger:
« Faretypen

Sikkerhedssymbol, der « Hvad der kan ske
indikerer fare med risiko for
personskade.

« Hvordan faren undgas
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3.3.2 Sikkerhedsymbol: Kun risiko for skader pa udstyr eller
bygning

Sikkerhedssymbol, der indikerer risiko udelukkende for skader pa udstyr eller bygninger, bliver vist,
nar de er relevante for en arbejdsopgave, i dette format:

Fareinformation - forklarende oplysninger:
« Faretypen
« Hvad der kan ske

o Hvordan faren undgas

3.4 Pumpning af brandfarlige vaesker

Pumpen ma ikke installeres eller veere i drift i eksplosive atmosfaerer. Hvis pumpen skal anvendes til
pumpning af brandfarlige vaesker, skal en ansvarshavende person foretage en risikovurdering for at
sikre, at der ikke opstar en eksplosiv atmosfaere ved aktiviteter, som indebarer installation, betjening,
vedligeholdelse eller driftsudtagning af udstyret.

Risikovurderingen ber tage hgjde for alle risici, bl.a.
e Lakage eller spild af den brandfarlige vaeske ved:
o Installation af pumpehoved
o Installation af alle komponenter i vaeskebanen
o Vedligeholdende udskiftning af pumpehoved
o Afmontering af vaeskebanen eller anden driftsudtagning
o Idriftsholdelse af pumpen, indtil pumpehovedslangen svigter, sa det resulterer i:

o Kemisk uforenelighed med pumpens konstruktionsmaterialer, som udsaettes for den
brandfarlige vaeske

o Gennemstrgmning af brandfarlig veeske via pumpehovedets processikkerhedsoverlgb

» Antaendelse og ildspredning pa grund af laekage, spild eller andet udslip af den brandfarlige
vaeske ind i procesomradet

Ovenstaende liste er ikke udtemmende. Den er beregnet som yderligere vejledning, som personer,
der ikke er fortrolige med udstyret, maske ikke taenker over.
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4 Overblik over udstyret

I dette afsnit er der et overblik over udstyret og specifikationerne.

4.1 Indledning

Sortimentet af Qdos® pumper til kemikaliedosering reducerer omkostningerne ved at dosere med
stgrre praecision med en ngjagtighed pa +1 % og en repeterbarhed pa 0,5 % ved dosering.

Qdos H-FLO-pumpen har den samme fortrinlige praecision og driftsikkerhed som de gvrige Qdos-
pumper, men med hgjere flowhastigheder og hgj kemikalieforenelighed med en raekke forskellige
pumpehoveder.

Det specialudviklede ReNu® pumpehoved er omkostningsbesparende pa grund af minimal nedetid til
vedligeholdelse. ReNu-teknologien er et pumpehoved, der monteres/afmonteres uden vaerktgj, og
hvori veesken er 100 % teet forseglet, sd produktionsstedet holdes rent, og der ikke er risiko for
kontaminering. Den patentbeskyttede konstruktion sikrer praecist og repeterbart flow af vasker med
bredt varierende viskositet.

4.2 Generel beskrivelse

En Watson-Marlow gdos-pumpe frembringer vaeskeflow igennem en vaeskebane baseret pa
pumpehovedets positive fortreengningsprincip. Nedenfor ses en illustration af et generelt system:

Nummer Beskrivelse
1 Pumpedrev
2 Pumpehoved
3 Procesvaeskebane

(WATSON 4
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4.3 Tilsigtet anvendelse

Alle modelvarianter af gdos-pumpeserien er beregnet til kontrolleret vaesketransport i almindeligt
sikre miljger, bortset fra veesker eller processer, som nedenfor:

Ma ikke anvendes:
o Imiljger, der kraever eksplosionssikker certificering.

o Med vaesker, der ikke er kemisk foreneligel

e I anlaeg, omgivelser eller under driftsforhold, som er ud over specifikationerne i denne
vejledning.

e Iprocesser, som er direkte livsunderstattende

o [ processer pa atomanlaeg
213\, V:d:{{€W Der er beskrevet en fremgangsmade for kontrol af
kemikalieforenelighed i "28 Kemikalieforenelighed" pa side 261.

4.4 Pumpemodeller

En gdos-pumpe bestar af

o Et Qdos H-FLO-drev
e Et ReNu-pumpehoved

Modelvarianterne, den generelle indretning og egenskaberne for hver af disse komponenter
beskrives i underafsnittene nedenfor.
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4.4.1 Pumpedrev: Modelvarianter

gdos H-FLO-pumpedrev fas i felgende modelvarianter:

Element Variant
Varianter af 2 modeller af pumpehovedmontering (hgjre eller venstre)
pumpehovedmonte

ring
Styringsmodeller 6 styringsmodeller:
« Kun manuel styring
o Manuel model (kun digitalstart/-stop)
« Manuel eller analog eller digital styring
o Universal
o Universal+
« Manuel styring eller netveerksstyring
o PROFIBUS
o EtherNet/IP

o PROFINET
Styringsforbindelser 2 typer af styringsforbindelser til input og output:

o Type M: med M12-styringsforbindelser
« Type T: med kundekablede kabelforskruningsforbindelser

Betegnels . . Produktkod
o Beskrivelse Placering modeller e
Type M med M12- « Manuel Produktkode

styringsforbindelser r med

bogstavet M
« Universal+

o Universal

« PROFIBUS
« EtherNet/I
P
« PROFINET
Type T med kundekablede Kun muligt til  Produktkode
kabelforskruningsforbindels . Universal r med
er bogstavet T

o Universal+

(WATSON J
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4.4.2 Pumpedrev: Generel indretning

Den generelle indretning med et DriveSure-pumpedrev ses nedenfor:

Nummer Beskrivelse Billede

1 Pumpedrev

2 Pumpehoved
3 Bundplade
4 HMI-beskyttelsesskaerm (vist aben,

hvilende oven pa pumpedrevet)

5 HMI-beskyttelsesskaerm
6 Styringsforbindelser

7 Pumpehovedets lasepal
8 Stremkabel

(WATSON 4
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4.4.3 Pumpehoved: Modelvarianter

Der er 2 forskellige pumpehovedtyper.

Pumpehoved Anvendelsestype

ReNu SEBS

Optimeret til anvendelse med natriumhypochlorit og svovlsyre
ReNu Santoprene

Universal anvendelse med hgj kemikalieforenelighed til mange forskellige
anvendelsesformal

(WATSON 4
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4.4.4 Pumpehoved: Generel indretning

Pa billederne nedenfor ses den generelle indretning af et pumpehoved med en eksplosionstegning af
konnektoren mellem pumpehovedet og vaeskebanen

Nummer Fecaele Normalt i kontakt med
pumpevaske
Udlgbsvaeskebane L]
Konnektor til veeskeudlgb, PVC-U u
Forbindelsesmuffe, PVC-U
O-ring til pumpehovedets tilslutning til veeskeudlgb
Pumpehovedets tilslutning til veeskeudlgb
O-ring til pumpehovedets tilslutning til veeskeindlgb
Pumpehovedets tilslutning til veeskeindlgb
Konnektor til veeskeindlab, PVC-U
Indlgbsvaeskebane

Pumpehovedets aflgb

2 3le|lwvlovrw v =

Sikkerhedsoverlgb
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4.5 Tilbehor

gdos-serien kan leveres med fglgende tilbehgr fra Watson-Marlow.

Element Produktkode

Qdos H-FLO-vaeskekonnektor (hydraulisk konnektor), PVC-U 3/4" NPT (hun) 0M9.601H.U03 1
Qdos H-FLO-vaeskekonnektor (hydraulisk konnektor), PVC-U Rp 3/4" 0M9.601R.U03 1
Qdos H-FLO- forbindelsesmuffe, PVC-U 25 mm 0M9.601R.UOE 1
Qdos H-FLO-styrekabel - generelt /O M12A 8W kabel lige F-konnektor, 3 m langt, 0M9.603Z.0CF 2
uskaermet 24AWG

Qdos-styrekabel til manuel model, M12A, 5-benet, gul indsats, 3 m langt 0M9.203Y.000 3
Profibus-termineringsstik M12B 4W han 0M9.603W.0EN
Qdos H-FLO-trykregistreringssaet OM9.605K.FTA 4
Qdos H-FLO-trykregistreringssaet - forskruningsvariant U og U+ OM9.605K.FTT 4

BEMARK1

Vaeskekonnektoren og forbindelsesmuffer leveres parvis (2 stk.)

SISV V3 ¢B M12 8W (8 ledere) styrekablet er kun til model
Universal/Universal+

Styrekablet, der skal anvendes til den manuelle model, har et 5-
21\ V9 (&P benet M12-stik. Dette 5-benede stik saettes i en 4-benet M12-
tilslutning pa den manuelle model. Det 5. stikben (i midten)
anvendes ikke.

213\, V€W Trykregistreringssaettet kan leveres fra 2. kvartal 2024. I seettet
medfglger det relevante styrekabel.

Der ma ikke monteres udstyr eller tilbehgr, som ikke er godkendt af Watson-Marlow, eller som ikke
fremgar i denne vejledning
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4.6 Mearkater pa udstyret

Nummer Betegnelse Billede
1 Symbol: Se denne
vejledning
172 =1/2 -3/4
2 Sikkerhedssymbol . ‘ ‘ .
3 QR-kode til vejledning i QdOSD%] FLO
4 Produktserie/-model
5 Angivelse af
styringsforbindelser
MARLOW
Pumps
6 Producenten Febeiogy somone
wwwwmftsmm
7 Kravsymboler
Klassificering for
8
taethedsgrad
9 Placering af maerkat for

produktserienummer

Symbol for bortskaffelse
10 (ikke som
husholdningsaffald)

Testpunkt til

11
jordforbindelse

12 Stremforsyningskrav (A/C)

(WATSON J
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4.7 Oversigt over produktkoder

Produktmodellen findes ved hjzelp af dens produktkode. Pumpedrevet og -hovedet har hver sin
produktkode. Disse produktkoder er forklaret i tabellerne nedenfor.

4.7.1 Produktkode for pumpedrev

O0|M|6]|6]0 G

' ENEE EaEE
A B C D
Model Input-/outputkonnektorer Pumpehovedets placering Stremstik
3: Manuel M: M12-stik L: Venstre A: US
4: Universal T: Kundekablede R: Hajre B: Brasilien
5: Universal+ kabelforskruningskonnektorer C: Schweiz
7: PROFIBUS D: Indien, Sydafrika
8: EtherNet/IP E: Europaeisk
9: PROFINET K: Australien
R: Argentina
U: UK
Z: Kina
4.7.2 Produktkode for pumpehoved
Beskrivelse Produktkode
ReNu 150-pumpehoved Santoprene 0M3.6200.PFP
ReNu 300-pumpehoved Santoprene 0M3.7200.PFP
ReNu 300-pumpehoved SEBS 0M3.7800.PFP
ReNu 600-pumpehoved Santoprene 0M3.8200.PFP
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4.8 Specifikationer

4.8.1 Ydeevne

4.8.1.1 Flowhastighed og udlebstryk

Flowhastighederne i tabellen nedenfor er baseret pa pumpning af vand med 20° C ved 0 bar indlgbs-
og udlgbstrykpafering

Flowhastighed Udlobstryk
Min. Maks. Maks.
Pumpehoved I/t US GPH 1/t US GPH bar psi
ReNu 150 Santoprene 0,12 0.032 150 39.62 7 102
ReNu 300 Santoprene 0,12 0.032 300 79.36 5 73
ReNu 300 SEBS 0,12 0.032 300 79.36 4 58
ReNu 600 Santoprene 0,12 0.032 600 158.5 2,5 36

Se ydeevnediagrammet for en grafisk gengivelse af flowhastigheden i forhold til trykpafering under
bestemte betingelser.

(WATSON J
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4.8.1.2 Ydeevnekurve

Ydelseskurven viser pavirkningen af indlgbs- og udlgbstryk pd pumpens flowhastighed i felgende
situationer:

e Pumpning af vand ved 20° C
e Maksimal pumpehovedhastighed (rpm)

Indlebstryk psi Udlebstryk psi
a5 -10 -5 00 20 40 60 80 100
600
500 1
400 A
Flowhastig Flowhastig
hed I/t 300 hed US GPH
ReNu 300
! Santoprene or
= SEBS
100
0
-1 -0.5

Indlgbstryk bar Udlgbstryk bar

WATSON
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4.8.2 Fysiske specifikationer

4.8.2.1 Omgivelses- og driftsforhold

Element Specifikation
Omgivelsestemperaturomrade 5-45 °C
Luftfugtighed (ikke kondenserende) 80 % op til 31° C (lineeert faldende til 50 % ved 40° C)
Maksimal hgjde over havet 2000 m
Forureningsgrad i tilsigtet driftsmilje 2
Stoj <70 dB(A)ved T m
Maks. veesketemperatur ' SEBS-pumpehoveder:; 40 °C 1

Santoprene-pumpehoveder: 45 °C 1
Omgivelser Indendgrs og begraenset udenders 2

Teethedsgrad IP66, NEMA4X

Kemikalieforeneligheden afhanger af temperatur. Der er beskrevet en

fremgangsmade for kontrol af kemikalieforenelighed i "28 Kemikalieforenelighed"
pa side 261.

BEMARK1

213\, V:3:{{¢M Under bestemte forhold kan pumpen anvendes i begraenset omfang udendears.
Kontakt jeres repraesentant for Watson-Marlow for naermere vejledning.
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4.8.2.2

mm

276,0 10.866

G
mm

380,0 14.961

4.8.2.3

4.8.2.3.1

Manuel
Universal
Universal+
PROFIBUS
EtherNet/IP
PROFINET

(WATSON 4
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Dimensioner

mm
35,0

mm
118,7

Vaegt

Model

mm
224,0

mm
334,3

Pumpedrev: Type M

kg

11,6
11,7
11,7
11,7
11,7
11,7

D
mm " mm
260,0 10.236 33,7
J
mm " mm

394,2 15520 3323

Vaegt
Ibs
25.57
25.79
25.79
25.79
25.79
25.79

E F
" mm "
1.327 2915 11476
K L
" mm "

13.083 482,0 18.976



4.8.2.3.2 Pumpedrev: Type T

Vaegt
Model
kg Ibs
Universal 11,8 26.01
Universal+ 11,8 26.01
4.8.2.3.3 Pumpehoved
Vaegt
Model
kg Ibs
ReNu 150-pumpehoved Santoprene 2,6 5.73
ReNu 300-pumpehoved Santoprene 2,6 5.73
ReNu 300-pumpehoved SEBS 2,6 5.73
ReNu 600-pumpehoved Santoprene 2,6 5.73

4.8.3 Specifikationer for stremforsyning

Element Specifikation
Stremforsyningsspaending/frekvens Vekselstrem
(~100-240 V AC 50/60 Hz)
Maksimalt spaendingsudsving +10 % af den nominelle spaending
Overspandingskategori II
Meaerkeeffekt 350V A 330W
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4.8.4 Specifikationer for styring

4.8.4.1 Hastighedstrin

Element Specifikation
Interval for hastighedsindstilling 1900:1
Min. trin for drivakselhastighedsindstilling 0,1
4-20 mA min. aendring 1 2184:1

1V 3G 4-20 mA min. eendring er kun muligt med model Universal og
Universal+

4.8.4.2 Styringsfunktioner - oversigt

Styringsfunktionerne pa en qdos-pumpe er sammenfattet i tabellen nedenfor.
o M = styringsforbindelser type M (M12)

o T=kundekablede kabelforskruningsforbindelser (kun tilvalg til pumpemodel Universal
og Universal+)

Driftstilstande Manuel | Universal Universal+ EtherNet/IP | PROFIBUS A PROFINET
Manuel ° ° . . ° °
Busnetvaerkskommunikation ° ° )
Kontakttilstand ) °
4-20 mA ) °
Fejlrapportering ° ° ° ° ° )
Sikkerhed Manuel | Universal Universal+ EtherNet/IP | PROFIBUS A PROFINET
Tastaturlas ° ° ° ° ° °
PIN-I3s til beskyttelse af ° ° . ° ° .
konfiguration
Produktegenskaber Manuel | Universal Universal+ EtherNet/IP | PROFIBUS A PROFINET
RFID-
pumpehovedregistrering * ° * ¢ ¢ *
Omdrejningsteeller ° ° . ° ° °
Flowkalibrering o ° ° ° ° )
Driftstimer ° ° . ° ° °
Udvidet diagnosticering ° ° °
Taldisplay, flow o ° ° ° ° )
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Driftstilstande Manuel Universal Universal+ EtherNet/IP PROFIBUS ' PROFINET
Taldisplay, hastighed ° ° ° ° ° °

Fluid level monitor ° ° ° ° ° °
(Overvagning af vaeskestand)

Maks. (ansugning) ° ) ) ° ° °
Styringsmetoder Manuel | Universal Universal+ EtherNet/IP | PROFIBUS A PROFINET
Automatisk genstart (efter ° o ° ° ° )
strem genoprettet)

Fluid recovery (Tilbagesug af ° ° ° ° ° )
vaeske)

Lekagedetektering ° ° ° ° ° )
5" (127 mm) TFT-farvedisplay ° ° ° ° ° °
Input-/outputvarianter M M eller T M eller T M M M
Manuel styring ° ° ° ° ° )
4-20 mA input og kalibrering ° °

4-20 mA output .

Kontaktfunktion ° )

(puls/batchkersel)

Tryksensorinput (tryksensor o ° ° ° °
anskaffes saerskilt)

Interval for manuel 1900:1 1900:1 1900:1 1900:1 1900:1 1900:1
hastighedsindstilling*

Min. trin for 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1
drivakselhastighedsindstilling

4-20 mA min. &ndring 2184:1 2184:1

Input for start/stop ° ) °

Output for driftsstatus ° )

Output for alarm ° °

4 konfigurerbare ) °

releeudgange

Input til fjernstyret ° ° ° ° °
tilbagesug af vaeske

* Intervallet for hastighedsindstilling afhaenger af det valgte pumpehoved, maks. er vist

4.8.4.3 Standardindstillinger for opstart

Funktion Standardveaerdi
Auto Restart (Automatisk genstart) Slaet fra
Auto Keypad Lock (Automatisk tastaturlas) Slaet fra
Pin Protection (PIN-beskyttelse) Slaet fra
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Funktion Standardveerdi

Asset Number (Aktivnummer) 123465789A
Label for Pump (Pumpemaerke) WATSON-MARLOW
Mode (Tilstand): Manual (Manuel) Manual (Manuel)
Run Hours (Driftstimer) 0
Volume Counter (L) (Maengdetaeller (1) 0
Analog Scaling Factor (Analog skaleringsfaktor) 1,00
Flow calibration value (Flowkalibreringsveerdi) 32.29

4.9 Overblik over HMI

HMI-betjeningspanelet er et TFT-display med taster. Tasterne anvendes til at abne menuerne for at
konfigurere eller betjene pumpen.

Funktionen af HMI-taster og -menuer er beskrevet nedenfor:

Element Forklaring
Knappen Select Ord fremhaevet med er den funktion pa skeermen, som veaelges ved
(Veelg) at trykke pa skaeermtasten =

o Ord fremhaevet med SORT FED SKRIFT OG STORE BOGSTAVER er
Knapper pa pumpen . . .
navnet pa den pagaeldende knap pa pumpen, f.eks. START

Ord fremhaevet med bla fed skrift er funktioner og indstillinger pa
pumpeskaermen, f.eks. General Settings (Generelle indstillinger).

Ord fremhaevet med BLA FED SKRIFT OG STORE BOGSTAVER er titlen
gverst pa pumpeskaermen, f.eks. MAIN MENU (Hovedmenu).

Skeermtekst

Skeermtitler

(WATSON J
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4.9.1 HMI-skaermens indretning

Nedenfor er der en oversigt over tastefunktionerne:

WATSON,
MARLOW

Nummer Betegnelse Beskrivelse

1 TFT-farvedisplay Bagbelyst HMI-skaerm.

2 Flowkalibrering Tast til aktivering af flowkalibreringstilstand

3 +/- taster Taster til at eendre programmerbare vardier eller flytte
markeringsbjaelken op eller ned pa menuerne.

4 MODE 1 Nar der trykkes pa tasten MODE (Tilstand), bliver menuen MODE vist

5 Skaermtast 2 Udfgrer den viste funktion oven over tasten.

6 Skeermtast 1 Udfgrer den viste funktion oven over tasten.

7 MAX Tast til at seette pumpen i drift ved maksimal hastighed i manuel
tilstand. Det er velegnet til spaedning af pumpen.

8 STOP Tast til at stoppe pumpen nar som helst uanset styringstilstand.

9 START Tast til at:

« Starter pumpen ved den indstillede hastighed i manuel
tilstand eller ved flowkalibrering.

« Doserer en kontaktdosis i tilstanden CONTACT (Kontakt).
I alle gvrige styringstilstande starter denne tast ikke pumpen.
10 HOME 1 Nar der trykkes pa tasten HOME (Start), skiftes der automatisk
tilbage til HOME-startskeermen, hvor der bliver vist den senest
kendte driftstilstand.

213\, Y 3:{( &M HVis der trykkes pa MODE (Tilstand) eller HOME Start), mens der aendres
indstillinger, bliver eendringerne ikke gemt.

(WATSON J
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49.2 HOME-startskaerm

HOME-startskeermen er hovedskaermbilledet, der viser den senest valgte driftstilstand i manuel
tilstand. Der er adgang til dette skeermbillede ved at trykke pa tasten HOME.

Nedenfor ses et eksempel pd en HOME-startskeerm i manuel tilstand.

Home-startskaerm: (manuel tilstand)

@ @ ©®

L8 —1@
| 123,4”1}\@

e 2/
~ .
Level 1 | 12
& &)
e
' -~
p Sl
Nr. Beskrivelse

1 Menuvalg
2 Viser tilsluttet netvaerk (EtherNet/IP vist pa billedet)
3 Viser pumpemaerket
4 Tastaturlas aktiveret
5 Viser, at pumpen er i automatisk genstartstilstand (nar Auto Restart (Automatisk

genstart) er aktiveret)

6 Viser pumpehastighed og maleenheder
7 Viser valgmulighederne for MENU og INFO ved brug af skeermtasterne
8 Statuslinjen bliver kun vist, hvis Fluid level monitor (Overvagning af vaeskestand)

eller Revolution counter (Omdrejningsteeller) er aktiveret

(WATSON 4
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Home-startskeerm: (manuel tilstand)

9 Viser pumpens driftsstatus
Pa pumpen bliver der vist et R@DT stopikon, nar den er i manuelt
stoppet tilstand. I denne tilstand starter pumpen ikke, medmindre
der trykkes pa tasten START.

I I Pa pumpen bliver der vist et RODT PAUSEIKON, nar den modtager et
fijernstopinput, mens pumpen er i standby. Pumpen sattes pa
standby ved at trykke pa tasten START i manuel tilstand eller ved at
vaelge analog tilstand. I denne tilstand reagerer pumpen pa
a@ndringer i start-/stopinputtet og kan starte automatisk, nar der
modtages et styresignal.

Nar pumpen er i drift, bliver der vist et roterende ikon, som indikerer
en pumpetilstand

(WATSON 4
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49.3 INFO-skaarm

Pa INFO-skaermen informeres brugeren om konfigurationen af pumpedrevet. Der er ogsa adgang til
denne skaerm, selvom PIN-beskyttelse er aktiveret. Der er adgang til INFO-skaermen fra
pumpedrevets startskarm i alle tilstande ved at bruge INFO-tasten.

Nedenfor ses et eksempel pa INFO-skaermen.

INFO-skaerm: (manuel tilstand)

11.00ml/rev
20hrs
7.4l _
N 3 — —<3>
[ 1 P Speed 15 MY —
~— Pumphead type OM3.6: =15]
Tube material
Flow rate | | <—|—4®
Revolution counter x
Nr. Beskrivelse

Brugervalgte funktioner

Menuvalg

Brugerindstillede vaerdier og oplysninger

Statuslinje for flowhastighed

Viser, om omdrejningstaelleren er aktiveret eller deaktiveret

o Ul WIN -

Viser valgmulighederne for MENU og EXIT ved brug af skaermtasten

Det afhaenger af drevmodellen, hvilke funktioner der er tilgaengelige pa skaermen.

(WATSON 4
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494 Overblik over MAIN MENU (Hovedmenu)

MAIN MENU er den gverste menu (hovedmenuen). Der er adgang til alle funktioner, funktionsmader
og indstillinger via denne menu og efterfalgende undermenuer.

Hovedmenuskaermen ses nedenfor.

MAIN MENU-skaermbillede:

MAIN MENU

Fluid level monitor

|

Security settings
General settings

@_, MODE menu
Caontrol settings

Help

Nr. Beskrivelse
1 Brugervalgte undermenuer
2 Menuvalg
3 Viser valgmulighederne for SELECT og EXIT ved brug af skeermtasterne.

Pa hovedmenuen er der folgende undermenuer:

Undermenu Beskrivelse

Fluid level monitor (Overvagning af Menu til at indstille og se indlgbsvaeskestanden i beholderen

vaeskestand)

Security settings Menu til at indstille adgang til pumpen, f.eks. PIN-beskyttelse

(Sikkerhedsindstillinger)

General settings (Generelle Menu til at oprette generelle indstillinger, f.eks. sprog,

indstillinger) flowmaleenheder, aktivnummer, gendannelse af standardindstillinger
mv.

Menuen MODE (Tilstand) Menu til at eendre pumpens driftstilstand, f.eks. manuel, analog eller

netvaerkstilstand

Control settings (Styreindstillinger) 'Menu til at justere styreindstillingerne, f.eks. graense for
pumpehovedets hastighed, nulstilling af driftstimer, konfigurering af
input og output.

(WATSON J
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Undermenu Beskrivelse

Help (Hjaelp) Menu til at fa vist hjeelp pa skaermen, f.eks. et link til denne vejledning,
aktivnummeret eller softwareversionen.

WATSON
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4.9.5 Overblik over MODE MENU (Hovedmenu)

P4 MODE-menuen er der adgang til de mulige driftstilstande. MODE-menuen abnes med skaermtast 1,
nar det gnskede menupunkt er markeret. Indstillingerne kan, nar det er nedvendigt, vaelges med
skaermtast 2, nar det enskede menupunkt er markeret.

MODE-menuskaerm:

CHANGE MODE
REVERS!
o

Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

@

Nr. Beskrivelse
1 SELECT (Veelg) bruges til at fa adgang til den valgte tilstand
2 SETTINGS (Indstillinger) bruges til at konfigurere den valgte tilstand.

Pa menuen MODE er der fglgende undermenuer.

Driftstilstand Beskrivelse Afhaengigt af modellen
Manual (Manuel Til at betjene pumpen manuelt Pumpen kan ogsa betjenes via
(standardindstilling)) (start/stop/hastighed) start/stop-input
Flow calibration Flowhastigheden kalibreres til pumpen ALLE MODELLER
(Flowkalibrering)
Analog 4-20 mA Pumpehastigheden styres via et analogt signal Kun Universal og Universal+
Contact mode Pumpen doserer en bestemt mangde veeske Kun model Universal og
(Kontakttilstand) ved modtagelse af et eksternt signal, eller hvis Universal+
operateren trykker pa den grgnne START-knap.
PROFIBUS Til dataudveksling Kun PROFIBUS
Ethernet/IP Til dataudveksling Kun EtherNet/IP
PROFINET Til dataudveksling Kun PROFINET
Fluid Recovery Til at reversere pumpens omdrejningsretning for Alle modeller
(Tilbagesug af veeske) at tilbagesuge vaeske fra udlgbsledningen.

(WATSON J
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5 Opmagasinering

5.1 Forhold under opmagasinering

Opbevaringstemperaturomrade: -20 til 70 °C

« Indendars
o Ikke idirekte sollys
o Luftfugtighed (ikke kondenserende): 80 % op til 31° C (linezert faldende til 50 % ved 40° C)

5.2 Holdbarhed

Pumpehovedets holdbarhed? er 2 ar ved opbevaring i originalemballagen under de
opbevaringsforhold, som er beskrevet ovenfor.

BEM/RK1 Pumpehovedets holdbarhed star pa markaten pa siden af kassen

(WATSON 4
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6 Loft og transport

6.1 Produkt i emballage

Pumpedrevet og -hovedet leveres ikke samme emballage. Se vaegtangivelserne nedenfor:

6.1.1 Vaegt emballeret

6.1.1.1 Pumpedrev: Type M

Vaegt emballeret

Model
kg Ibs
Manual 14,8 32.63
Universal 14,9 32.85
Universal+ 14,9 32.85
PROFIBUS 14,9 32.85
EtherNet/IP 14,9 32.85
PROFINET 14,9 32.85

6.1.1.2 Pumpedrev: Type T

Vaegt emballeret

Model
kg Ibs
Universal 15,0 33.07
Universal+ 15,0 33.07

(WATSON J
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6.1.2 Fremgangsmade: Left og transport i emballagen

OBS

Den emballerede pumpe vejer op til 15,0 kg (33.07 Ib) afhaengigt af modellen. Pumpens
vaegt kan medfere fodskader ved tab fra hgjde. Der skal anvendes anviste personlige
vaernemidler ved lgft og flytning af pumpen.

Benyt fremgangsmaden nedenfor ved lgft og flytning af udstyret:

1. Veer opmaerksom pa pil op-symbolet pa emballagen. n

2. Brug begge haender til at lgfte emballagen (i overensstemmelse med galdende
bestemmelser for sundhed og sikkerhed), og hold altid udstyret opret.

6.2 Produkt taget ud af emballagen

Hvis produktet er taget ud af emballagen:

o Pumpen ma ikke lgftes gverst i betjeningspanelet.

e Overhold fglgende sikkerhedssymboler:

OBS

Hvis pumpen |aftes eller flyttes med pumpehovedet installeret, kan pumpehovedet ga
los fra drevet og falde af.

OBS

Pumpedrevet ma ikke saettes pa plads eller flyttes ved at holde i drivakslen. Drivakslen
er kantet kan forarsage slidskader.

(WATSON J
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7 Udpakning

71 Medfelgende komponenter

H-FLO-pumpedrev og -hoved anskaffes sarskilt. Delene til de medfalgende komponenter er beskrevet
nedenfor.

711 Pumpedrev

Pumpedrevet leveres med fglgende dele i emballagen.

« Den valgte model af pumpedrev

o 2 stk. vaeskekonnektorer (3/4" hun med cylindrisk gevind af PVC-U), enten Rp eller NPT1

o 2 stk. forbindelsesmuffer (PVC-U)
e Stremkabel (fastmonteret) med landespecifikt streamstik

o 3 stk. kabelforskruninger til type T-styringstilslutninger2

o Haefte med sikkerhedsoplysninger med QR-koden til denne vejledning
e Overensstemmelseserkleering
Pumpedrev med et "A" sidst i produktkoden leveres med NPT-

vaeskekonnektorer. Alle gvrige produktkoder leveres med Rp-
vaeskekonnektorer.

BEMARK1

2132\ V:3:{{¢W De 3 kabelforskruninger til styringsforbindelser leveres kun til
type T-modeller.

7.1.2 Pumpehoved

Pumpehovedet leveres med fglgende dele i emballagen:
o Den valgte model af pumpehoved
e 2 stk. vaesketilslutningstaetninger formonteret i pumpehovedet
o Haefte med sikkerhedsoplysninger med QR-koden til denne vejledning

e Komponenterklaering

MARLOW



7.2  Udpakning, kontrol og bortskaffelse af

emballage

. Tag forsigtigt alle komponenter ud af emballagen.

Kontroller, at alle komponenterne i "7.1 Medfelgende komponenter" pa den forrige side er
leveret

Kontroller komponenterne for eventuelle transportskader.

4. Kontakt straks jeres reprasentant for Watson-Marlow i tilfaelde af manglende eller

beskadigede komponenter.
Bortskaf emballagen efter lokale forskrifter.
« Indvendig og udvendig kasse: Pap (genanvendelig)
o Til beskyttelse af pumpehoved: Plastpose (genanvendelig)

o Til beskyttelse af dokumenter og tilbehgr: Plastpose (genanvendelig)

(WATSON 4
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8 Overblik over installationen

8.1 Ansvar

Installation ma kun foretages af en ansvarshavende, der er kvalificeret pa sit omrade ifglge kapitlet
Installation.

8.2  Brug af HMI til installation

HMI-betjeningspanelet skal anvendes til konfigurere pumpen ved installationen. Gennemga
overblikket over HMI-skarmbilleder, tastebetjening og menuer i "4.9 Overblik over HMI" pa side 39,
inden der foretages installationsarbejde.

(WATSON 4
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8.3

Beskrivelsesraekkefalgen i dette kapitel

Installationen er beskrevet i denne raekkefglge:

AN -

"9 Installation - kapitel 1: Fysisk" pa side 54

"10 Installation - kapitel 2: Stremforsyning" pa side 60
"11 Installation - kapitel 3: Vaeskebane" pa side 64

"12 Installation - kapitel 4 Overblik: Styring" pa side 79

Dette kapitel er inddelt i underkapitler alt efter modellen:

o

o

o

o

o

"13 Installation - underkapitel 4A: Styring (model: Manuel)" pa side 80

"14 Installation - underkapitel 4B: Styring (model: Universal og Universal+)" pa side 87
"15 Installation - underkapitel 4C: Styring (model: PROFIBUS)" pa side 137

"16 Installation - underkapitel 4D: Styring (model: EtherNet/IP)" pa side 155

"17 Installation - underkapitel 4E: Styring (model: PROFINET)" pa side 169

Udfer installationen i raekkefelgen ovenfor. Anvisningerne er beskrevet i en bestemt raekkefalge for at
sikre, at pumpen har installeret:

o Stremforsyning ("10 Installation - kapitel 2: Stremforsyning" pa side 60), inden
fremgangsmaden for installation af pumpehovedet fgrste gang i "11 Installation - kapitel 3:
Vaeskebane" pa side 64.

o Et pumpehoved ("11 Installation - kapitel 3: Veeskebane" pa side 64) inden konfiguration af
pumpen ved hjaelp af HMI-panelet.

 Styringsforbindelser ("12 Installation - kapitel 4 Overblik: Styring" pa side 79) inden
konfiguration af pumpen ved hjaelp af HMI-panelet.

8.4

Opbygning af kapitlet Installation

Alle kapitlerne om installation er inddelt i tre hoveddele:

1. Del 1: Installationskrav, specifikationer og oplysninger om kapitlet

2. Del 2: Installationsprocedurerne i kapitlet

3. Del 3: Kapitelspecifikke anvisninger til konfiguration med HMI

(WATSON 4
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9 Installation - kapitel 1: Fysisk

Pa alle billederne i dette afsnit ses et pumpehoved som illustration af den endelige installation.
Pumpehovedet ma ferst installeres, efter at "9 Installation - kapitel 1: Fysisk" ovenfor og "10
Installation - kapitel 2: Stremforsyning" pa side 60 er udfert.

9.1 Del 1: Installationskrav, specifikationer og
installation

9.1.1 Ansvar

Installation ma kun foretages af en ansvarshavende, der er kvalificeret til at foretage den fysiske
installation af pumpesystemer.

Der skal foretages en risikovurdering af den ansvarshavende for at afgere, om der kan opsta farer,
inden der foretages kapitelbaseret anlaegskonstruktion, installationsarbejde eller udferes en
procedure.

(WATSON J
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9.1.2 Placering

Udstyret skal installeres, sa ingen dele af pumpen kan overskride de anviste graenser for

omgivelserne nedenfor:

9.1.2.1 Omgivelses- og driftsforhold

Element

Omgivelsestemperaturomrade
Luftfugtighed (ikke kondenserende)
Maksimal hgjde over havet
Forureningsgrad i tilsigtet driftsmilje
Stoj

Maks. vaesketemperatur !

Omgivelser

Teethedsgrad

BEMARK1

BEMARK2

(WATSON 4
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Specifikation

5-45 °C

80 % op til 31° C (lineaert faldende til 50 % ved 40° C)
2000 m

2

<70 dB(A)ved 1T m

SEBS-pumpehoveder: 40 °C 1
Santoprene-pumpehoveder: 45 °C 1

Indenders og begraenset udenders 2

IP66, NEMA4X

Kemikalieforeneligheden afhaenger af temperatur. Der er
beskrevet en fremgangsmade for kontrol af
kemikalieforenelighed i "28 Kemikalieforenelighed" pa side 261.

Under bestemte forhold kan pumpen anvendes i begraenset
omfang udenders. Kontakt jeres repraesentant for Watson-
Marlow for narmere vejledning.



9.1.2.2 Omradet omkring udstyret (ikke indkapslet)

Pumpen skal veaere installeret af hensyn til yderligere installation, betjening, vedligeholdelse og
rengering. Adgangsveje ma ikke spaerres eller blokeres.

Frigangsmalene til installation fremgar af tegningerne og i tabellen nedenfor:

N\

Nummer Mindste afstand Bemaerkning
1 0mm Fastleegges af bruger baseret pa montering
2 200 mm Montering og afmontering af pumpehovedet
(hgjremonteret pumpehoved vist)
3 150 mm Mindsteafstanden er baseret pa

« Stremkablets bgjeradius
Der skal veere yderligere afstand for adgang til pumpens
bagside til:

« Information (serienummer, produktnavn)

« Afprovning af jordforbindelse

4 100 mm Afstandsmalet er baseret pa en pumpe med en der ved
punkt 4, der skal kunne abnes eller lukkes foran pumpen.
PROFIBUS-, EtherNet/IP-, Der skal veere yderligere afstand til:

PROFINET-modeller =115 mm « Montering af styrekabler

« Abning og lukning af HMI-beskyttelsesskarmen

« Betjening og aflaeesning af skaerm og tastatur.

Kontakt jeres repraesentant for Watson-Marlow for neermere vejledning, hvis pumpen skal monteres i
en indkapsling.

(WATSON J
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9.1.2.3 Underlag og placering

Pumpen skal monteres i overensstemmelse med tegningerne og tabellen nedenfor:

Underlag:
Nummer Information
1 Monter pumpen pa et vandret underlag.
BEMARK

Ved haldning kan det resultere i utilstraekkelig smaring med risiko for at
beskadige pumpen pa grund af gget slitage. Monter pumpen pa et vandret
underlag.

2 Med underlagsmontering (f.eks. en sokkel), som:

« Er egnet til at sikre tilstraekkelig plads til montering og afmontering af
tilslutningerne til vaeeskebanens indlgb.

« Eregnettil at sikre, at pumpen monteres i en behagelig arbejdshgjde
« Kan bare hele vaegten af det komplette udstyr og pumpemediet
« Er kemisk foreneligt med pumpevaeskerne

« Er uden vibrationer

BEMARK

Ved kraftige vibrationer kan det resultere i utilstraekkelig smgring med risiko
for at beskadige pumpen pa grund af eget slitage. Monter pumpen pa et
underlag, som ikke er udsat for kraftige vibrationer.

WATSON
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9.1.3 Monteringsmal for pumpen

Pumpens monteringsmal ses pa billederne og i tabellen nedenfor

:
| |

C _'
e D L

R N | T

Mal
Bogstav
mm "
A 276 10.87
B 35 1.38
C 224 8.82
D 260 10.24
E1 11 0.43
F 14 0.55

Monteringshullerne er beregnet til en forankringsbolt pa
stgrrelse med maksimalt en M8-bolt med en M8-planskive
med en udvendig mindstediameter pa 15 mm.

BEMARK1
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9.2 Del 2: Installationsprocedurer

9.2.1 Tjekliste inden installation

Nedenstdende tjekliste inden installation skal gennemgas, inden installationsproceduren nedenfor
udferes, for at kontrollere at:

1. Alle krav i del 1 i dette kapitel er opfyldt.

2. Pumpen endnu ikke er tilsluttet stremforsyning, vaeskebane eller styringssystem. Installation
af disse fremgar i felgende kapitler.

Hvis der er problemer med nogle af punkterne pa tjeklisten inden installation, ma
installationsprocedurerne i dette kapitel ikke iveerkseettes, far problemet er Igst.

9.2.2 Procedure: Placering og montering af pumpen

1. Serg for, at tjeklisten inden installation er fuldfert.
2. Serg for, at underlaget, hvorpa pumpen skal monteres, er forberedt.

3. Placer pumpedrevet pa det underlag, det skal monteres pa.

OBS

Pumpedrevet ma ikke saettes pa plads eller flyttes ved at holde i drivakslen. Drivakslen
er kantet kan forarsage slidskader.

Hvis pumpen skal monteres pa underlaget, skal der udfgres disse ekstra monteringstrin:
4. Spaend forankringsboltene jaevnt, indtil pumpedrevet er fastspandt. Ma ikke overspaendes.

5. Kontroller, at pumpedrevet er monteret korrekt og vanskeligt at flytte.
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10 Installation - kapitel 2:
Stremforsyning

10.1 Del 1: Installationskrav, specifikationer og
information

10.1.1  Krav til speending

Ma kun tilsluttes en jordet, enfaset stremforsyning, som overholder specifikationerne i nedenstaende

tabel:

Element Specifikation
Stremforsyningsspaending/frekvens Vekselstrgm (~100-240 V AC 50/60 Hz)
Maksimalt speendingsudsving +10 % af den nominelle spaending
Overspandingskategori I
Stremforbrug 350V A, 330W

Hvis der ikke kan garanteres for kvaliteten af AC-forsyningsspaendingen, anbefaler vi at anvende
passende stremforsyningsstabiliserende udstyr til erhvervsbrug.

10.1.2 Eksterne enheder

10.1.2.1 Overstromsbeskyttelse

Der skal anvendes et passende beskyttet kredslgb i overensstemmelse med de gaeldende
bestemmelser. Den anbefalede overstreamsbeskyttelse varierer afhangigt af
stremforsyningsspaendingen.

Spanding Stromstyrke

230 VAC 2A
115V AC 4A
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10.1.2.2 Afbrydelse af stremforsyningen

Stremkablet har et stremstik. Streamkablet og -stikket afhaenger af produktkoden, alt efter i hvilket
land pumpen anvendes. Strgmstikket anvendes som afbryder til stramforsyningen. Stremstikket er
ikke lasbart til iseetning i landespecifik stikkontakt.

Ved elinstallationen skal pumpen placeres, sa afbryderen er nem at na og betjene ved behov for at
afbryde stremforsyningen.

ADVARSEL

Stremstikket er ikke IP66- eller NEMA 4X-klassificeret. Streamstikket saettes i en
stremudtag med en tethedsklasse svarende til den pakraevede tethedsgrad.

10.2 Del 2: Installationsprocedurer

10.2.1 Tjekliste inden installation

Pa dette trin ved installationen installeres pumpen fysisk uden strgm tilsluttet og uden tilkoblet
vaeskebane eller styringssystem.

Inden installation af streamforsyning skal falgende kontrol inden installation udferes for at sikre, at:
e Pumpen er installeret som anvist i "9 Installation - kapitel 1: Fysisk" pa side 54.
o Alle kravidel 1idette kapitel er opfyldt
o Stremkablet ikke er beskadiget

« Det medfglgende AC-stremstik og stremudtaget er korrekte efter lande-
/anlaegsspecifikationerne.

Hvis der er problemer med nogle af punkterne pa tjeklisten inden installation, ma
installationsprocedurerne i dette kapitel ikke iveerksaettes, far problemet er Iast.
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10.2.2 Afprovning af jordforbindelse ved hjaelp af testpunkt til
jordforbindelse

Jordforbindelsen fra stremstikket til pumpen skal afpreves ved testpunktet til jordforbindelse placeret
bag pa pumpen, som vist med dette symbol:

BEMZARK

Der ma ikke foretages afprevning af jordforbindelsen ved at anvende motorakslen som testpunkt, da hg;j
stremstyrke vil beskadige motoren. Brug altid testpunktet til jordforbindelse til at afprave jordforbindelsen.

10.2.3 Fremgangsmade: Tilslutning til stremforsyningen

1. Gennemfer tjeklisten inden installation, som anvist i "10.2.1 Tjekliste inden installation" pa
den forrige side

2. Kontroller, at udtaget til streamkabelstikket er afbrudt fra stremforsyningen.

3. Kontroller, at stremforsyningsafbryderen er nem at na og betjene ved behov for at afbryde
stremforsyningen.

4. Saet stremkabelstikket i stremudtaget.

5. Sla stremforsyningen til ved stremudtaget. Pumpen tilferes straks strem, og HMI-skaermen
taendes.
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10.2.4 Afprovning af strem til pumpen og forste opstart

Nar der taendes for pumpen ferste gang, bliver der vist en meddelelse om leekagedetektering. Det
skyldes, at pumpehovedet endnu ikke er monteret.

LEAK DETECTED

Pump stopped.

A

Pumphead has expired.

Replace pumphead and press ACKNOWLEDGE
once leak is cleared

ACKNOWLEDGE

For at afpreve strammen til pumpen indikerer denne meddelelse, at der er strem til pumpen.

Fremgangsmaden for montering af pumpehovedet fgrste gang er beskrevet i "11.2.2 Procedure:
Montering af pumpehoved" pa side 69
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11 Installation - kapitel 3:
Vaeskebane

11.1 Del 1: Installationskrav, specifikationer og
information

11.1.1 Vaeskebanekonnektorer

Pumpedrevet leveres med 2 stk. vaeskekonnektorer (3/4" hun med cylindrisk gevind af PVC-U), enten
Rp eller NPT,

|
___ .

Den primeere tilslutning til vaeskebanen er med denne konnektor sammen med forbindelsesmufferne
og O-ringene til pumpehovedets porte, som vist nedenfor:

Pumpedrev med et "A" sidst i produktkoden leveres med NPT-
vaeskekonnektorer. Alle @vrige produktkoder leveres med Rp-
vaeskekonnektorer.

BEMARK1
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11.1.2 Hjeelpeudstyr

Watson-Marlow-pumper begr installeres i et vaeskebanesystem med specifikt hjeelpeudstyr af hensyn til
sikker drift. Kravene hertil er beskrevet i felgende afsnit.

Alle anordninger, tilslutninger eller rgrsystemer skal:

e Vaere kemisk forenelige med pumpevasken

« Have specifikationer med en hgjere klassificering end kundens anleaeg.

11.1.2.1 Kontraventil

Monter en kontraventil i veeskebanens udlgb, sa taet som muligt pa pumpehovedet i processer, hvor
tilbagelgb under tryk kan udgare en fare i tilfeelde af svigt i et pumpehoveds slange eller element.

Hvis pumpen arbejder reverseret, skal kontraventilen omlgbes i denne driftstilstand for at undga
tilstopning.

11.1.2.2 Sikkerhedsanordning mod overtryk

Watson-Marlow-pumper fungerer ved hjeelp af positiv fortreengning. Hvis der opstar tilstopning eller
hindringer, fortsaetter pumpedriften, indtil et af falgende sker:

« Brud p3, lekage fra eller anden fejl i pumpehovedets slanger eller elementer eller i
hjeelpeudstyr

o Brud p4, lekage fra eller anden fejl i vaeskebanens rgrsystem eller i hjaelpeudstyr

e Svigti pumpedrevet

Monter en sikkerhedsanordning mod overtryk, som aktiveres automatisk i tilfeelde af overtryk. Denne
anordning ber:

o Vaere sa tet som muligt pa pumpehovedets udlgbsport
o Kunne regulere til et tryk, der er lavere end anlaeggets trykklassificering
e Kunne stoppe pumpen eller omdirigere vasken til et sikkert sted ved automatisk aktivering

o Have en fejlsikkerfunktion
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11.1.2.3 Speerre- og teammeventiler

Der skal monteres spaerre- og tammeventiler i vaeskebanen i falgende situationer:
e Hvis det ikke er hensigtsmaessigt at tamme hele vaeskebanen:
o Ved udskiftning af pumpehovedslange eller -element
o Hvor fremgangsmader kraever, at pumpen tages ud af drift, f.eks. i tilfeelde af fejl

o Pumpen vil fungere som en ventil, nar den er stoppet, sa der ikke stremmer vaeske igennem
pumpehovedet.

o Men i takt med slitage af slange, element eller pumpehoved kan der stremme vaske
igennem pumpehovedet. I processer, der ikke taler utilsigtet veeskeflow igennem
pumpehovedet, eller hvor det vil udgere en fare, skal der monteres spaerreventiler.

Ventiler skal vaere abne, inden pumpen aktiveres, og lukket, efter at pumpen er stoppet.

11.1.3 Indlebs- og udlebsrarsystem

11.1.3.1 Generelt

Ind- og udledningsledninger bar:
o veere sa korte som muligt
o traekkes sa direkte som muligt
o traekkes den mest lige vej
e kun traekkes med svage bgjninger

« Med den slange, der har den stgrste indvendige diameter, og som passer til kundens
procesinstallation.

11.1.3.2 Flowkalibrering

For at foretage flowkalibrering skal rersystemet til udlgb vaere anlagt, sa der kan pumpes til en
malebeholder i neerheden af pumpen.

11.1.3.3 Reorvibrationer

Peristaltiske pumper frembringer pulsering, som medfgrer vibrationer i peristaltiske slanger og
vaeskebanen.

Der ber foretages en vurdering af rgrvibrationer og -integritet for at finde det vibrationsomfang, som
er hensigtsmaessigt til installationen.
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11.1.3.4 Sikkerhedsoverlob

Alle pumpehovedmodeller har et sikkerhedsoverlgb med en slangenippel, som vist nedenfor

— —————-

I tilfaelde af svigt i leekagedetekteringssensoren fungerer sikkerhedsoverlgbet som en sikker
lekagevej for blandingen af vaeske og smgremiddel.

Pumpehovedet har en fabriksmonteret gummiprop pa sikkerhedsoverlgbet til at tage af, men som
ikke afmonteres ved installation af sikkerhedsoverlgbet.

Ved installationen tages gummiproppen af udlebet, sa rersystemets sikkerhedsoverlgb kan tilsluttes,
men uden at afmontere hele gummipropdelen.

Sikkerhedsoverlgbet skal passere vaek fra pumpen til et system, der er beregnet til at:
 Blive udluftet
« Hindre tilbagelgb pa grund af tryk eller tilstopning
o Opna tilstraekkelig kapacitet

» Brugeren tydeligt kan se vaeskeflowet, hvis sikkerhedsoverlgbet aktiveres
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11.2 Del 2: Installationsprocedurer

11.2.1 Tjekliste inden installation

Inden installation af vaeskebanen skal falgende kontrol inden installation udferes for at kontrollere, at:

o Pumpen er installeret som anvist i "9 Installation - kapitel 1: Fysisk" pa side 54 and "10
Installation - kapitel 2: Stremforsyning" pa side 60

o Alle kravidel 1idette kapitel er opfyldt
o Stremkablet ikke er beskadiget

« Stremforsyningsafbryderen er nem at na og betjene ved behov for at afbryde
stremforsyningen

 Alle dele og veerktgjet til at tilslutte pumpen til veeskebanen er til radighed

Hvis der er problemer med nogle af punkterne pa tjeklisten inden installation, ma
installationsprocedurerne i dette kapitel ikke iveerkseettes, far problemet er Igst.
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11.2.2 Procedure: Montering af pumpehoved

Installationsproceduren nedenfor vedrarer en hgjremonteret pumpe. Fremgangsmaden for
venstremonterede pumper er den samme.

1. Serg for, at tjeklisten inden installation er fuldfert.

2. Afbryd stremforsyningen til pumpedrevet.

3. Serg for, at pumpehovedets lasepal, som vist pa billedet nedenfor, er placeret, sa
pumpehovedet kan monteres.

BEMZARK

Pumpehovedets lasepal ma ikke Igsnes eller spaendes med vaerktgj. Lasepalen ma kun betjenes med
handkraft.

4. Placer pumpehovedet rigtigt i forhold til pumpens drivaksel, og skub det pa plads pa
pumpehuset.

5. Drej pumpehovedet med uret ca. 15°.

6. Kontroller, at Iasepalerne gar i indgreb.

7. Kontroller, at den indpraegede pil pa pumpehovedet peger opad.
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8. Fastlas pumpehovedet med handkraft ved hjaelp af 1dsepalen. Der ma ikke bruges vaerktgj.

9. Tilslut pumpen til stremforsyningen. Pumpen gar i gang med sin ferste opstartssekvens, og
Watson-Marlow-logoet bliver vist i 3 sekunder.

Pumps

10. Skeermbilledet nedenfor bliver vist til at veelge det enskede skaermsprog.

Brug tasterne +/- til at markere det gnskede sprog.

e

Espafiol

Frangais
Deutsch
Portugués
Italiano
Nederlands

Y
st ol

SELECT

11. Tryk pa = (Veelg) for at vaelge sprog.
12. Tryk pa = (Bekreeft) for at fortseette.
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13.
14.

15.
16.
17.

Pumps

You have selected English.

CONFIRM REJECT

Du kan a&ndre det valgte ved at trykke pa REJECT (Afvis).
Tryk pa START for at rotere pumpehovedet nogle fa omgange.

Stop pumpen.
Afbryd stremforsyningen til pumpen.

Kontroller, at Iasepalen fortsat er i 1ast position.

Hvis ikke:

e Afbryd stremforsyningen til pumpen

o St lasepalen i last position
o Udfer trin 13-16 igen

11.2.3 Fremgangsmade: Installation af veeskebanen forste gang

. Serg for, at tjeklisten inden installation er fuldfert.

2. Afbryd stremforsyningen til udstyret.

Kontroller, at pumpehovedet er monteret. Hvis ikke: Udfer ferst fremgangsmadeni"11.2.2
Procedure: Montering af pumpehoved" pa side 69.

Tilslut procesvaeskebanens konnektor til pumpehovedets konnektor ved at fastholde begge
konnektorer med egnet veerktgj.

Spaend dem med handkraft.

6. Tilslut stremforsyningen igen.

Betjen pumpen, og kontroller for utaetheder ved vaeskebanetilslutningerne. Hvis der
konstateres utaetheder: Stop pumpen, og udfer trin 5 og 6 igen.

Installer pumpehovedets sikkerhedsoverlgb, som beskrevet nedenfor.

(WATSON J
MARLOW



11.2.4 Tilslutning af sikkerhedsoverlobet

Ved installationen tages gummiproppen af udlgbet, sa rarsystemets sikkerhedsoverlgb kan tilsluttes,
men uden at afmontere hele gummipropdelen.

Pumpehovedets sikkerhedsoverlgb ma ikke spaerres. Der ma ikke monteres en ventil pa
pumpehovedet. Sikkerhedsoverlgbets gummiprop ma ikke kasseres.
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11.3 Del 3: Konfiguration af HMI

11.3.1  HMI - Indstilling af flowmaleenheder: General settings
(Generelle indstillinger) > Flow units (Flowmaleenheder)

Efter installation af vaeskebanen ber flowhastigheden fra pumpen kalibreres. Inden vaeskekalibrering
veaelges de gnskede flowmaleenheder under Generelle indstillinger pa HMI-skarmen.

P& MAIN MENU (Hovedmenuen):
1. Brug tasterne +/- til at markere General settings (Generelle indstillinger).

2. Tryk pa = (Veelg).

MAIN MENU

Fluid level monitor

Security settings
General settings
MODE menu

Control settings
Help

SELECT EXIT

3. Brug tasterne +/- til at markere Flow units (Flowmaleenheder) pa menuen.

4. Tryk pa = (Veelg).

GENERAL SETTINGS
Auto restart
Flow units

=
3

Asset number
Pump label
Restore defaults
Language

USB update

DISABLE BACK

5. Sadan indstilles flowmaleenhederne, som skal vises pa alle pumpeskaermbilleder:

Brug tasterne +/- til at markere den enskede flowmaleenhed.

6. Tryk pa = (Veelg) for at gemme indstillingen.
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‘ Select flow units:

rpm
ml/min
ml/hr
1/min
I/hr
I/day
gph
gpd

SELECT BACK

11.3.2 HMI - Kalibrering af pumpens flowhastighed: menuen
MODE (Tilstand) > Flow calibration (Flowkalibrering)

Flow calibration (Flowkalibrering) kan veelges enten pa menuen MODE (Tilstand) med tasterne +/-
eller med tasten Flow calibration (Flowkalibrering).

CHANGE MODE

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT
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11.3.2.1 Kalibrering af pumpens flowhastighed:

1. Abn menuen Flow Calibration (Flowkalibrering) pd menuen MODE (Tilstand) ved at trykke pa

s B (v=iq).

2. Tryk pa tasten Flow calibration (Flowkalibrering).
CHANGE MODE

FLOW
CAL

Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT

3. Brug tasterne +/- til at indtaste graensen for maksimal flowhastighed.

4. = (Indtast).

3 FLOW CALIBRATION 1/5

Adjust using +/- keys
Speed: 95.0 rpm
(8740 ml/min)

ENTER CANCEL
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5. Tryk pa START for at starte pumpning af en veeskemangde til kalibrering.

H FLOW CALIBRATION 2/5

Speed:  95.0 rpm
P Press START

BACK

6. Tryk pa STOP for at stoppe vaskepumpningen til kalibrering.

H FLOW CALIBRATION 3/5
Speed: 95.0rpm
.Press STOP

Metered
Volume: 1958.0ml

CANCEL

7. Brug tasterne +/- til at indtaste den faktiske pumpevaeskemangde.

=) FLOW CALIBRATION 4/5

Adjust using +/- keys
Speed: 95.0rpm
Metered

Volume: 1958.0ml
Actual

Volume: 1875.0ml

ENTER RE-CALIBRATE

8. Nu er pumpen kalibreret.
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9. BN Bl (Accepter) eller [TRIYRERINE B (Rekalibrer) for at gentage
fremgangsmaden.

=) FLOW CALIBRATION 5/5
New calibration
value: 59.75ml/rev

Previous calibration

value: 60.68ml/rev

ACCEPT RE-CALIBRATE

11.3.2.2 Afbrydelse af flowkalibrering

1. Tryk pa HOME (Start) eller MODE (Tilstand) for at afbryde kalibreringen.

2. Derefter bliver nedenstaende infoskarm vist.

Tryk pa BACK (Tilbage) eller [@e]NFRY = (Bekraeft) for at fortsaette.

CHANGE MODE

FLOW
CAL

Flow calibration incomplete,
Press CONFIRM to ABORT

BACK CONFIRM
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11.3.2.3 Fejlafhjeelpning af flowkalibrering

Felgende infoskeermbilleder kan blive vist ved kalibrering.

De lukkes ved at trykke pa enten [SeRICVE B (Fortsaet) eller [TNGNBEIINE B (Rekalibrer).

ADVICE

FLOW
CAL

Calibration accuracy
improves with
higher volumes

CONTINUE RE-CALIBRATE

Low flow rate detected,
consider replacing
the pumphead

CONTINUE RE-CALIBRATE

ADVICE
E FLOW
CAL

Actual volume has significant
deviation from metered volume.
Consider checking system integrity.

CONTINUE RE-CALIBRATE
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12 Installation - kapitel 4 Overblik:
Styring

Kapitlet Styring er inddelt i falgende underkapitler afhaengigt af modellen
"13 Installation - underkapitel 4A: Styring (model: Manuel)" pa side 80
"14 Installation - underkapitel 4B: Styring (model: Universal og Universal+)" pa side 87
"15 Installation - underkapitel 4C: Styring (model: PROFIBUS)" pa side 137
"16 Installation - underkapitel 4D: Styring (model: EtherNet/IP)" pa side 155
"17 Installation - underkapitel 4E: Styring (model: PROFINET)" pa side 169

Folg anvisningerne i det underkapitel, der omhandler den relevante model.

12.1 Forklaring til ledningsdiagram

Nedenstdende forklaring gaelder for alle underkapitler i kapitel 4

Symbol Opgave Symbol Opgave
- Start @— Output

L Stop @— Input
JL Start p& dosis pa fremkant @ Analog

styring (4-20 mA/0-10V)
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13 Installation - underkapitel 4A:
Styring (model: Manuel)

Dette afsnit omhandler udelukkende tilslutning, input-/outputspecifikationer og den relevante
konfiguration af den manuelle model via HMI-skaermen.

13.1 Del 1: Installationskrav, specifikationer og
information

13.1.1 Styringsforbindelser

13.1.1.1 Signalgraenser for input/output

Graenser

Parameter : Maleenheder Bemaerkning
Sym.  Min. Nom. Maks.
Digital Input Voltage High VD 10,4 30 \Y 24V IEC 61131-2 type 3
Digital Input Voltage Low VD 0 9,2
Digital Input Abs Max voltage VD;, -60 60 \Y
Digital Input Current Limit IDi, 2,25 mA IEC61131-2 type 3
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13.1.1.2 Overblik - Styringsinput: Start/stop

Der er en start/stop-indgangsport som indgangsforbindelse til den manuelle model. Alle gvrige
modeller har en indgangsforbindelse til en tryksensor samme sted. Det er ikke muligt at anvende en
tryksensor sammen med den manuelle model.

Nedenfor ses placeringen af denne tilslutning:

Placering

Specifikationer for M12, han, 4-benet, A-kodet stik, IP66, NEMA4X
konnektor
Specifikationer for Styrekabler til at tilslutte M12-inputkonnektoren pa den manuelle model leveres som tilbeher

styrekabel fra Watson-Marlow:
Element Produktkode
Qdos-styrekabel til manuel model, M12A, 5-benet, gul indsats, 3 m 0M9.203Y.000 1
langt

Styrekablet, der skal anvendes til den manuelle model, har et 5-benet
M12-stik. Dette 5-benede stik saettes i en 4-benet M12-tilslutning pa den
manuelle model. Det 5. stikben (i midten) anvendes ikke.

BEMARK1

Billede af stikben
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13.1.1.3 Overblik over stikben - Styringsinput: Start/stop

Funktion

START/STOP

©

(WATSON J
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Stikben

Ben 1

Ben 2 (+)

Ben 3
Ben 4 (-)

Signal

+24V DC

Il

START/STOP
0=1[0-9,2V D(C]
1=[10,4-30V DC]

Ikke til brugertilslutning
0V feelles

Konfigurerbart Ledningsdiagram

Nej

Ja

Nej
Nej



13.2 Del 2: Installationsprocedurer

13.2.1 Tjekliste inden installation

Inden installation af styringstilslutninger og -kabling skal falgende kontrol udfgres.

» Kontroller, at pumpen er installeret, som anvist i "9 Installation - kapitel 1: Fysisk" pa side 54,
"10 Installation - kapitel 2: Stremforsyning" pa side 60 og "11 Installation - kapitel 3:
Vaeskebane" pa side 64

o Alle kravidel 1idette kapitel er opfyldt
« Kontroller, at streamkablet ikke er beskadiget

« Stremforsyningsafbryderen er nem at nd og betjene ved behov for at afbryde
stremforsyningen

« Kontroller, at styrekablet/-kablerne ikke er beskadiget

o Kontroller, at alle dele og vaerktgjet til at tilslutte pumpen til vaeskebanen er til radighed

Hvis der er problemer med nogle af punkterne pa tjeklisten inden installation, ma
installationsprocedurerne i dette kapitel ikke iveerkseettes, far problemet er Igst.

13.2.2 Forholdsregler ved tilslutning af styringsforbindelser

Ved udferelse af fremgangsmaderne nedenfor eller tilslutning af styrekabler til stikben i M12-
konnektorer

e 4-20 mA signaler og lavspandingssignaler skal holdes adskilt fra stremforsyningen

o Ma kun tilsluttes eksterne kredslgb, som er adskilt fra netspaending med forstaerket isolering.
Alle udstyrets input- og outputklemmer er adskilt fra netspaending med forstaerket isolering.

« Stikbenene til M12-styringsforbindelserne ma ikke pafgres netspaending.
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13.2.3 Installation af M12-styrekabler (type M)

13.2.3.1 Beskyttelseshaetter
Tilslutningerne til M12-styringsforbindelser er pasat beskyttelseshaetter fra fabrikken.

Pa tilslutninger, der ikke skal anvendes til styring, skal beskyttelseshatten forblive pa, nar der ikke er
tilsluttet et styrekabel, for at beskytte udstyret. Se billedet af beskyttelseshatten:

13.2.3.2 Procedure for installation af M12-styrekabler

Felg fremgangsmaden nedenfor for at tilslutte M12-styrekabler.

—_—

. Afbryd stremforsyningen til pumpen

. Foretag al ledningstilslutning til styringssystemer, som anvist i del 1 i dette kapitel

. Tilslut M12-konnektoren det relevante sted pa pumpen

2

3

4. Spaend skruen helt med handkraft

5. Kontroller, at kablet er korrekt fastgjort
6

. Tilslut stremforsyningen til pumpen igen
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13.3 Del 3: Konfiguration af HMI

I underafsnittene nedenfor beskrives udelukkende konfiguration af pumpen for den manuelle model
via HMI-skaermen.

13.3.1 HMI - Indstilling af start/stop: Control settings
(Styreindstillinger) > indtastning

Der kan anvendes et start/stop-signal til at stoppe pumpen med fjernstopfunktionen. Dette vil ikke
pavirke fglgende:

o Flowkalibreringer
« Betjening af tast til maks. hastighed

e Manuelt tilbagesug af vaeske
13.3.1.1 Konfiguration af start/stop: Polaritet

Spaendingspolariteten for start/stop kan indstilles. Der anbefales et signal for lav polaritet, fordi
pumpen vil stoppe, hvis der ikke er et inputsignal.

1. P& MAIN MENU (Hovedmenuen):
2. Brug tasterne +/- til at markere CONTROL SETTINGS (Styreindstillinger).

3. Tryk pa ke B (valg).

Fluid level monitor
Security settings
General settings

Control settings

Help

SELECT EXIT

4. Marker Configure Input (Konfigurer input).

5. Tryk pa = (Veelg).
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CONTROL SETTINGS

Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l
Revolution counter

Configure inputs

Configure outputs

Sensors settings

Scaling factor

Floating ground

SELECT BACK

6. Brug tasterne +/- til at markere Start/Stop.

7. Tryk pa = (Veelg).

SELECT INPUT

Select the input to configure:
Start/stop

Leak Detect

Contact

Fluid recovery

Pressure switch

SELECT BACK

8. Brug tasterne +/- til at markere menupunkter.

9. Tryk pa §3udey = (Veelg) for at aktivere HIGH (Hgj) eller LOW (Lav) polaritet.

CONFIGURE INPUT
Start/Stop input:
Stop pump

Use +/- and SELECT

SELECT BACK

13.3.1.2 Konfiguration af start/stop: Tildeling af input

Start/stop kan ikke tildeles andre input end nr. 4.
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14 Installation - underkapitel 4B:
Styring (model: Universal og
Universal+)

14.1 Overblik over underkapitel

Dette afsnit omhandler udelukkende tilslutning, input-/outputspecifikationer og den relevante
konfiguration af model Universal og Universal+ via HMI-skaermen.

14.2 Del 1: Installationskrav, specifikationer og
information

14.2.1 Kemikaliedosering: Analog: 4-20 mA eller impuls?

Bade pumpemodel Universal og Universal+ kan anvendes til kemikaliedosering i 2 primaere
automatiske driftstilstande:

Driftstilstand Forklaring

Analog 4-20 mA Kontinuerlig drift i relation til flowet, og ved meget lave pumpehastigheder, er en
langt bedre lgsning end dosering i intervaller (impuls) ved hjeelp af kontakttilstand.
Vi anbefaler kunden at undersgge sin proces for at fastleegge, om der kan anvendes et
4-20 mA signal i stedet for en impuls. Hvis teknologien ikke tillader et 4-20 mA signal,
anbefaler vi brug af en signalomsaetter. Denne kan anvendes til at eendre
impulssignalet til et 4-20 mA signal, hvilket er ideelt til dosering.

Impuls (kontakttilstand) Impulsdosering som driftstilstand har begraensninger pa grund af denne metodes
periodiske karakter. Det vil f.eks. kraeve et tilstraekkeligt rersystem til at sikre, at
oplasningen er blandet tilstraekkeligt, eller der kraeves en blandingstank.
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14.2.2 Overblik over tilslutningstyper

Der er to typer af input- og outputstyringsforbindelser for model Universal og Universal+:

Betegnelse Beskrivelse Placering Produktkode

Type M med M12-styringsforbindelser Produktkoder

med bogstavet M

QOO0
qdos

Type T  med kundekablede
kabelforskruningsforbindelser

Produktkoder
med bogstavet T

14.2.3 Graenser for styresignaler

Graenserne for styresignaler ses i tabellen nedenfor; oplysningerne gaelder alle modeller af Universal
og Universal+ (type M og T).

Parameter . Greenser Maleenheder Bemaerkning
Sym.  Min. Nom. Maks.
Digital Input Voltage High VD 10,4 30 Vv 24VIEC61131-2 type 3
Digital Input Voltage Low VD 0 9,2
Digital Input Abs Max voltage VD, | -60 60 \Y
Digital Input Current Limit IDi, 2,25 mA IEC61131-2type 3
Analogt input, maleomrade Iin 0 30 mA
Analogue input Abs Max Current IA;, -0,01 33 mA Internt begraenset til
maks. spaending
M12 Output Relay Current IL 1 A Ohmsk belastning
M12 Output Relay Switching Voltage VoL 24 60 vVDC
Terminal Output Relay Current IL 5 A Ohmsk belastning
Terminal Output Relay Switch Volts VoL 250 VAC
Speed Output: 4-20 mA Hardware Io 0 25 mA +5 %, 250R belastning
Til OV feelles
Applied External Voltage: 4-20 mA -30 +30 \Y Fejltilstand
Sensor 24V Supply 24 \Y Op til i alt 100 mA
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14.2.4 Type M-styringsforbindelser

M12-styringsforbindelserne varierer alt efter placering, funktion, gevindtype, antal stikben og
stikkode.

14.2.4.1 Overblik - Styringsinput (Universal og Universal+)

Tilslutningen til styringsinput findes kun pa modeller af Universal og Universal+

Tilslutningen er placeret som vist pa billedet:

Placering

Specifikationer M12, han, 8-benet, A-kodet stik, IP66, NEMA4X
Specifikationer for |Styrekabler til at tilslutte M12-inputkonnektoren pa model Universal/Universal+ leveres

styrekabel som tilbehgr fra Watson-Marlow:
Element Produktkode
Qdos H-FLO-styrekabel - generelt I/O M12A 8W kabel lige F- 0M9.603Z.0CF

konnektor, 3 m langt, uskeermet 24AWG

Qdos H-FLO-styrekabel - generelt I/O M12A 8W kabel hgjrevinklet 0M9.603Z.0DF
F-konnektor, 3 m langt, uskaarmet 24AWG

Billede af stikben

(WATSON 4
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14.2.4.2 Overblik over stikben - Styringsinput (kun Universal)

Felgende oplysninger gaelder kun model Universal pa tilslutningen til styringsinput 1

Funktion

INPUT 1

©

INPUT 2

©

MARLOW

Stikben Signal

Ben 1 +24V DC

INPUT 1 JL

Ben 2 (+)
0=1[0-9,2V D(]
1=[10,4-30V D(C]

Il

INPUT 2
Ben 3 (+)

0=1[0-9,2V D(C]

1=[10,4-30V D(C]

Konfigurerbart

Ledningsdiagram

Nej

Ja 0V COMMON

Ja




Funktion Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram

d
ANALOG 1P 490 MA#1P J

Ben 4 (+)

'@ 4-20 mA Plusinput

[SPEED]

ov COMMON

14.2.4.3 Overblik over stikben - Styringsinput (kun Universal+)

Felgende oplysninger geelder kun model Universal+ pa tilslutningen til styringsinput 1

Funktion Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram

Ben1 |+24VDC Nej

INPUT 1 INPUT 1 Il
Ben 2 (+) Ja

-® 0=1[0-9,2V D(C]

1=[10,4-30V D(C]

ov COMMON

INPUT 2 INPUT 2 Il
Ben 3 (+) Ja

-® 0=[0-9,2V DC]

1=[10,4-30 V DC]

MARLOW



Funktion Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram

ANALOG 1P

4-20 mA#1P
Ben 4 (+) Ja

_@ 4-20 mA Plusinput

OUTPUT SPEED @
4-20 mA UD

Ben 5 (+) Ja

.._e Faelles forbindelse med

OUTPUT 1 ben 5

ov COMMON

Ben6(-) 0Vfaxlles Nej
ANALOG 1M 4-20 MA#1M
Ben 7 (+) Analog 1 - reference/pass- Ja
_@ through (Floating ground

(ikke-jordet))

START/STOP J_L

START/STOP Stop = kraftigt
0=[0-9,2V DC] »
Ben 8
) €S 4110430V DC] ™ Ja

Stop = svagt
0=[0-92VD(C]m
1=[10,4-30V DC] »
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14.2.4.4 Overblik - Tilslutning til styringsoutput 1 (Universal og Universal+)

Tilslutningen til styringsoutput 1 findes kun pa modeller af Universal og Universal+.

Tilslutningen er placeret som vist pa billedet:

Placering

QdOSH-FILC

UNIVYERZSAL

Specifikationer M12, han, 8-benet, A-kodet stik, IP66, NEMA4X

Specifikationer for |Styrekabler til at tilslutte M12-inputkonnektoren pa model Universal/Universal+ leveres

styrekabel som tilbehgr fra Watson-Marlow:
Element Produktkode
Qdos H-FLO-styrekabel - generelt I/O M12A 8W kabel lige F- 0M9.603Z.0CF

konnektor, 3 m langt, uskeermet 24AWG

Qdos H-FLO-styrekabel - generelt I/O M12A 8W kabel hgjrevinklet 0M9.603Z.0DF
F-konnektor, 3 m langt, uskarmet 24AWG

Billede af stikben

(WATSON J
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14.2.4.5 Overblik over stikben - Tilslutning til styringsoutput 1 (kun
Universal)

Felgende oplysninger geelder kun model Universal pa tilslutningen til styringsoutput 1.

Funktion Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram
RELAY1-NC
BEN2 54V 1 ADC resistivt
RELAY 1 resistiv
Bep3 RELAY1-COM Ja
...E) 24V 1 ADC resistivt
RELAY1-NO
Ben4 54V 1ADC resistivt
RELAY2-NC
BenT 54V 1ADC resistivt
RELAY 2 resistiv
Bep 7 RELAY2-COM Ja
...E) 24V 1 ADC resistivt
RELAY2-NO
Ben 6

24V 1 A DC resistivt
Ben 5 (+) Ikke til brugertilslutning
Ben 8 (-) 0V felles Nej

14.2.4.6 Overblik over stikben - Tilslutning til styringsoutput 1 (kun
Universal+)

Felgende oplysninger gaelder kun model Universal+ pa tilslutningen til styringsoutput 1.

Funktion Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram
RELAY1-NC
BEN2 54V 1ADC resistivt
RELAY 1 resistiv
Ben 3 RELAY1-COM I
...E) 24V 1 A DC resistivt
RELAY1-NO
Ben4 54V 1ADC resistivt
RELAY2-NC
BeN T 54V 1ADC resistivt
RELAY 2 resistiv
Ben 7 RELAY2-COM I
...E) 24V 1 A DC resistivt
RELAY2-NO
Ben 6

24V 1 A DC resistivt

OUTPUT SPEED @
4-20 mA UD

Ben 5 (+)
"-E) Faelles forbindelse med
INPUT ben 5

MARLOW



Funktion Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram
Ben8(-) 0Vfaz:lles Nej

14.2.4.7 Overblik - Tilslutning til styringsoutput 2 (Universal og Universal+)

Tilslutningen til styringsoutput 2 findes kun pa modeller af Universal og Universal+.

Tilslutningen er placeret som vist pa billedet:

Placering

Specifikationer M12, han, 8-benet, A-kodet stik, IP66, NEMA4X.

Specifikationer for |Styrekabler til at tilslutte M12-inputkonnektoren pa model Universal/Universal+ leveres

styrekabel som tilbehgr fra Watson-Marlow:
Element Produktkode
Qdos H-FLO-styrekabel - generelt I/O M12A 8W kabel lige F- 0M9.603Z.0CF

konnektor, 3 m langt, uskaermet 24AWG.

Qdos H-FLO-styrekabel - generelt I/O M12A 8W kabel hgjrevinklet 0M9.603Z.0DF
F-konnektor, 3 m langt, uskaermet 24AWG.

Billede af stikben
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14.2.4.8 Overblik over stikben - Tilslutning til styringsoutput 2 (kun
Universal)

Felgende oplysninger geelder kun model Universal pa tilslutningen til styringsoutput 2.

Funktion Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram
Ben 2 RELAY3-NC
RELAY 3 24V 1 A DC resistivt
Ben 3 RELAY3-COM o Ja
...E) 24V 1 ADC resistivt
RELAY3-NO
Ben4 24V 1 ADC resistivt
Ben 1 RELAY4-NC
RELAY 4 24V 1 A DC resistivt
Ben 7 RELAY4-COM o Ja
...E) 24V 1 ADC resistivt
Ben 6 RELAY4-NO
24V 1 A DC resistivt
Ben5 |Ikke til brugertilslutning Nej
ANALOG 2M 4-20 mA#2M
Analog 2 - reference/pass-
_@ Ben 8 through (Floating ground Ja

(ikke-jordet))

14.2.4.9 Overblik over stikben - Tilslutning til styringsoutput 2 (kun
Universal+)

Felgende oplysninger gaelder kun model Universal+ pa tilslutningen til styringsoutput 2.

Funktion Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram
Ben 2 RELAY3-NC
RELAY 3 24V 1 A DCresistivt
Ben 3 RELAY3-COM o T
"'e 24V 1 ADC resistivt
Ben 4 RELAY3-NO
24V 1 A DCresistivt
Ben 1 RELAY4-NC
RELAY 4 24V 1 A DCresistivt
Ben 7 RELAY4-COM o T
"'e 24V 1 ADC resistivt
Ben 6 RELAY4-NO
24V 1 A DCresistivt
Ben5 Ikke til brugertilslutning Nej
(WATSON 4
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Funktion Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram

ANALOG 2M 4-20 mA#2M
Analog 2 - reference/pass-
Ben 8 . Ja
_@ through (Floating ground

(ikke-jordet))
14.2.4.10 Overblik - Styringsinput: Tryksensor (Universal og Universal+)

Der forefindes en tilslutning til tryksensorinput til at anvende Watson-Marlows trykregistreringsseet
bade pa model Universal og Universal+. Der kan ikke anvendes en tryksensor fra andre leverandegrer.

Porten til tryksensorinput er placeret som vist pa billedet.

Placering

................ IVERS AL

Specifikationer for IM12, han, 4-benet, A-kodet stik, IP66, NEMA4X.
konnektor

Specifikationer for [Trykregistreringssaettet leveres med et monteret styrekabel. Der bgr ikke anvendes

styrekabel andre styrekabler til denne tilslutning.
Information om  Der er ingen information om stikben. Denne tilslutning skal anvendes med Watson-
stikben Marlows trykregistreringsseet.
Der ma ikke tilsluttes andre ledninger eller kabler eller ggres forsag pa at trade denne
forbindelse.

(WATSON J
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14.2.5 Type T (kundekablede kabelforskruningsforbindelser)

14.2.5.1 Overblik - type T-forbindelser

Termineringskortet er placeret bag input-/ouputpanelet pa type T-modeller

Placering

ﬂ =y ﬂ“ﬁ"

Specifikationer IP66, NEMA 4X
for tilslutning

Specifikationer Parameter Data BEMARK 1 BEMZRK 2
for styrekabel  Termineringsleder str. |24 AWG til 12 AWG M2.5 skrue
Relae SPCO 240V 5 A AC resistivt
EMC-

kabelskarmtilslutning til
pumpejord (tilbehgr).  Maks. 10 mA
Skaerm 0,25 fladstiktilslutning  |Ikke Maks. 50 V, mht.
beskyttelsesjording ov
eller testpunkt til
jordforbindelse.
Kablets tveersnitsprofil |Rundt

Udvendig kabeldiameter|9,5-12 mm

for tilsikring af (0.374-0.472")
taethedsklassificering
Kabelledere 0,05-1,31 mm2
(30-16 AWG) snoet eller
udelt
Maks. 85 °C

temperaturklassificering

Maks. antal kabler pr. |1
forskruning

WATSON
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14.2.5.2 Overblik over stikben - Type T-forbindelser

Termineringskortets udformning ses pa billedet nedenfor:
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A Clelekeleleheleekielere) @le)
S o comno NG cOMZ KO NG COMI NO KNG COME NO | ACN3  AC-STOP
Funktion Klemmeforbindelse Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram
, 112
Ben1 |Stop = kraftigt

STOP (AC)  0=[110VAC] »
1=[0VAC] = % %

AC-INPUT
J21 Ja

_@ Stop = svagt
Ben2 0=[0VAC]=

(AC) 1=[110VAC] »

MARLOW



Funktion

INPUT-3

AC-INPUT

©

J10
ommeerkes

ANALOG 2

©

ANALOG 2

©

(WATSON J
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Klemmeforbindelse Stikben

Ben 1
(AQ)

14

Ben 2
(AQ)

J10 Ben 1

Ben 2 (-)

113

Ben 3 (+)

Signal Konfigurerbart

Stop = kraftigt
0=[110VAC] »
1=[0VAC]=

+24V DC Nej
4-20 mA#2M

Analog 2 -

reference/pass- Ja

through (Floating
ground (ikke-jordet))

4-20 mA#2P

Analog 2, plusinput, 4-
20 mA. Ja

[150R] = @

Ledningsdiagram

2

1
-

Ja
Stop = svagt
0=[0VAC] =
1=[110VAC] »

™)

1
=

3 1
clele

<
w)
(@]

[~]
-]

@é’%m
v

OI=]

0V COMMON




Funktion

START/STOP

©

OUTPUT
SPEED

~©

(WATSON J
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Klemmeforbindelse Stikben Signal

Ben1 +24VDC

J10 START/STOP JL

Stop = kraftigt
0=[0-92VDC] »

Ben2 1 _110.430vDC] =

Stop = svagt
0=[0-92VD(C]=
1=010,4-30V DC] »

Ben 3 (-) 0V felles
Ben 1 (-) 0V felles

J12
Ben 2 (+)
4-20 mA UD

Konfigurerbart Ledningsdiagram

[§]

Ne %%?

24V DC

321
Dy
NN

o3

ov COMMON

Ja

=

=,

D~

e

Nej
Nej

DI=]

Ja

—( D[]

oV COMMON



Funktion Klemmeforbindelse Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram

11
J 4-20 mA#1M Z|=;|:
ANALOG 1M )
Ben 1 Analog 1 -
_@ ent() reference/pass- Ja

through (Floating
ground (ikke-jordet))

4-20 mA#1P é
Analogt 2+ input 4-20
Ben 2 (+) ma Plusinput. Ja

© @
[150R] =

0
=

ANALOG 1P

oV COMMON
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Funktion Klemmeforbindelse Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram
302 |1
Fain Pl Vi
Ben1 +24VDC Nej NN ‘\I’
24 DC
1
INPUT 1
INPUT 1 ﬂ‘ ov COMMON
J9
-@ Ben 2 (+) Ja
0=1[0-9,2V DC]

1=[10,4-30 V DC]
&

=

o>~

=)

Ben3 24V 100 mADC Nej ¢

D[]
DL

24V DC

(WATSON 4
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Funktion Klemmeforbindelse Stikben

INPUT 4

©

18

INPUT 2

©

(WATSON J

MARLOW

Signal

INPUT 4 J_l‘

Ben 1 (+)

0=1[0-9,2V D(C]
1=[10,4-30 V DC]

Ben2 24V 100 mADC

Ben 3 (+)

Il

INPUT 2

0=[0-9,2Vv DC]
1=010,4-30V DC]

Konfigurerbart

Ja

Nej

Ja

Ledningsdiagram

[,

T
0

D] — =

—__ >

24 D

D
D]
D=

D]
DO~
GD -




Funktion Klemmeforbindelse Stikben Signal Konfigurerbart Ledningsdiagram

240V 5 A AC resistivt % % %

RELAY 1
RELAY1-COM
7 Ben 2 a
-Ej J €M% 240V 5 A AC resistivt J @
Ben 3 RELAY1-NC
240V 5 A AC resistivt
Ben 1 RELAY2-NO N 1 2 3
240V 5 A AC resistivt
RELAY 2 % % %
RELAY2-COM
5 Ben 2 a
~=) J ®M< 1240V 5 A AC resistivt J i
O = 0
= @) =
RELAY2-NC o
Ben 3 .
240V 5 A AC resistivt
Ben 1 RELAY3-NO
240V 5 A AC resistivt
1 2 3
RELAY 3
RELAY3-COM % % %
2 Ben 2 a
=) J €M< 1240V 5 A AC resistivt J i i
RELAY3-NC O s O
BeN3 540V 5 AAC resistivt z g =
RELAY4-NO
Ben 1 240V 5 A AC resistivt 1 2 3
—le]o
RELAY4-COM
3 a
~=) J BeN2 1540V 5 AAC resistivt J L
Ben 3 RELAY4-NC o = %
240V 5 A AC resistivt 8

MARLOW



14.3 Del 2: Installationsprocedurer

14.3.1 Tjekliste inden installation

Inden installation af styringstilslutninger og -kabling skal falgende kontrol udfgres.

» Kontroller, at pumpen er installeret, som anvist i "9 Installation - kapitel 1: Fysisk" pa side 54,
"10 Installation - kapitel 2: Stremforsyning" pa side 60 og "11 Installation - kapitel 3:
Vaeskebane" pa side 64

o Alle kravidel 1idette kapitel er opfyldt
« Kontroller, at streamkablet ikke er beskadiget

« Stremforsyningsafbryderen er nem at nd og betjene ved behov for at afbryde
stremforsyningen.

« Kontroller, at styrekablet/-kablerne ikke er beskadiget

o Kontroller, at alle dele og vaerktgjet til at tilslutte pumpen til vaeskebanen er til radighed

Hvis der er problemer med nogle af punkterne pa tjeklisten inden installation, ma
installationsprocedurerne i dette kapitel ikke iveerkseettes, far problemet er Igst.

14.3.2 Forholdsregler ved tilslutning af styringsforbindelser

Ved udferelse af fremgangsmaderne nedenfor eller tilslutning af styrekabler til stikben i M12-
konnektorer

e 4-20 mA signaler og lavspandingssignaler skal holdes adskilt fra stremforsyningen

o Ma kun tilsluttes eksterne kredslgb, som er adskilt fra netspaending med forstaerket isolering.
Alle udstyrets input- og outputklemmer er adskilt fra netspaending med forstaerket isolering.

o Type M: Stikbenene til M12-styringsforbindelserne ma ikke paferes netspaending.

o Type T:Ingen af klemmerne i klemraekkerne (J8, J9, J10, J11, J12,J13) ma paferes netspanding.

(WATSON J
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14.3.3 Installation af M12-styrekabler (type M)

14.3.3.1 Beskyttelseshaetter

Tilslutningerne til M12-styringsforbindelser er pasat beskyttelseshaetter fra fabrikken

Pa tilslutninger, der ikke skal anvendes til styring, skal beskyttelseshatten forblive pa, nar der ikke er
tilsluttet et styrekabel, for at beskytte udstyret. Se billedet af beskyttelseshatten:

14.3.3.2 Procedure for installation af M12-styrekabler

Felg fremgangsmaden nedenfor for at tilslutte M12-styrekabler.
1. Afbryd stremforsyningen til pumpen
Foretag al ledningstilslutning til styringssystemer, som anvist i del 1 i dette kapitel
Tilslut M12-konnektoren det relevante sted pa pumpen
Spaend skruen helt med handkraft

Kontroller, at kablet er korrekt fastgjort

ok wWwhN

Tilslut stremforsyningen til pumpen igen

(WATSON J
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14.3.4 Installation af kundekablede styrekabler (type T)

14.3.4.1 Afmontering og montering af input-/outputpanelet pa forsiden

For at tilslutte kablerne til klemmerne pa input-/outputkortet skal pumpemodulets daeksel afmonteres
og monteres igen efter ledningstilslutning. Felg fremgangsmaden nedenfor.

1.
2.

Afbryd stremforsyningen til pumpen.

Afmonter de seks M3 x 10 pozidrive-skruer fra moduldaekslet.

. Afmonter moduldakslet fra pumpedrevet. Det ma ikke vrikkes af med veerktgj. Serg for, at

pakningen forbliver i moduldaekslets neddrejede rille.

Serg for, at de formonterede kabelforskruninger er korrekt pa plads og fastspaendt, og at
beskyttelseshaetterne er monteret.

V""

Kontroller, at kabelforskruningens monteringsmetrik kan bevages frit. Brug om ngdvendigt
en 24 mm nggle til at afmontere beskyttelseshaetterne.

Lesn forskruningens muffe uden at afmontere den. Fer dernaest styrekablet igennem den
lgsnede forskruning.

Treek tilstraekkeligt meget kabel igennem til at kunne na de relevante stik. Efterlad lidt slaek.

8. Afisoler sd meget af yderkappen som ngdvendigt.

. Afisoler 5 mm af lederne. Der behgves ingen fortinning/ferul.

. For den afisolerede lederende ind i den korrekte tilslutningsklemme.

(WATSON 4
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11.
12.

13.
14.
15.

16.

Spaend skruen for at fastspaende ledningen.

Forbered kabelafskeermningen/-afskeermningerne ved at sno en passende leengde. Den
snoede leengde/de snoede laengder ber ideelt monteres i muffer for ikke at kortslutte.

Fastger enden af kabelafskaermningen til det medfglgende stik.
Nar alle lederne er plads, spandes forskruningsmufferne.

Kontroller pakningen, og udskift den, hvis den er beskadiget. Pakningen er IP66-klassificeret
(NEMA 4X).

Hold releemodulets daeksel i monteringspositionen, og spaend de seks M3 x 10 pozidrive-
skruer.

(WATSON J
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14.4 Del 3: Konfiguration af HMI

I underafsnittene nedenfor beskrives styringsrelateret konfiguration af pumpen ved hjaelp af HMI-
skaermen. Her beskrives ikke alle styreindstillinger eller punkter pa menuen MODE (Tilstand). For en

udferlig beskrivelse af:

o Punkterne pd menuen Mode (Tilstand): Se "22 HMI: Brug af menuen MODE (Tilstand)" pa side

210

« Control settings (Styreindstillinger): Se "23 HMI: Menuen Control Settings (Styreindstillinger)"

pa side 220

Afsnit

Change mode (Skift tilstand)>Analog 4-20 mA

Change mode (Skift tilstand)>Contact mode
(Kontakttilstand)

Control settings (Styreindstillinger)>Configure
inputs (Konfigurer input)

Control settings (Styreindstillinger)>Configure
outputs (Konfigurer output)

Control settings (Styreindstillinger)>Scaling factor
(Skaleringsfaktor)

Control settings (Styreindstillinger)>Floating ground
(Ikke-jordet)

(WATSON J
MARLOW

Beskrivelse

I tilstanden Analog 4-20 mA er flowhastigheden fra
pumpen proportional med et modtaget eksternt mA-
signalinput.

I kontakttilstand kan der doseres en brugerdefineret
mangde mellem 0,1 ml og 999 I. Denne mangde kan
doseres manuelt eller med analog styring.

Tildeling af input, konfiguration.

Tildeling af output, konfiguration.

Skaleringsfaktoren justerer profilen for 4-20 mA ved
hjaelp af en multiplikationsfaktor.

Der kan forbindes et enkelt 4-20 mA signal til to eller
flere serieforbundne pumper. Derved kan begge
pumper styres ved hjeelp af ét inputsignal, sa hvis en af
pumperne svigter, eller der slukkes for stremmen til
den, far den anden pumpe tilsendt styresignalet.



14.41 CHANGE MODE (Skift tilstand)>Analog 4-20 mA

I denne driftstilstand er pumpehastigheden (flowhastigheden) proportional med det eksternt
modtagne mA-signal.

Model Hastighed ift. mA-signalmenster
Universal
Signal Pumpehastighed
4,1 mA Minimumhastighed (0 rpm)
19,8 mA Maksimumshastighed (afhaenger af pumpehovedet)
Universal+ Forholdet mellem det eksterne mA-signal og flowhastigheden bestemmes ved at

konfigurere to punkter A og B, som vist i grafen nedenfor.

oy

Flowrate

maA

Flowhastigheden kan vaere proportional eller omvendt proportional med det
analoge mA-input

Nar mA-signalet er sterre end niveauet ved punkt A, og der ikke er et STOP-input, aktiveres outputtet
for driftsstatus, nar pumpen er i gang.

14.4.1.1 Sadan fungerer skaleringsfaktoren

4-20 mA-profilen er en lineaer relation, hvor Y=mX+c. Skaleringsfaktoren er en styreindstilling, der kan
anvendes til at gange haldningen (m) med en faktor.

Skaleringsfaktoren sendrer ikke punkt A og B i tilstanden Analog 4-20 mA.

Se "23.1.7 Control settings (Styreindstillinger) > Scaling settings (Skaleringsindstillinger)" pa side 230
for yderligere information om skaleringsfaktoren.
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14.4.1.2 Sadan fungerer hastighedsbegransningen

Hastighedsbegransningsfunktionen under styreindstillingerne skalerer ogsa det analoge signal.
Funktionen til hastighedsbegraensning har forrang over skaleringsfaktoren.
Hastighedsbegraensningen kan ikke overstige det hgje saetpunkt for flowhastigheden (B).

Se "23.1.1 Control settings (Styreindstillinger) > Speed limit (Hastighedsbegransning)" pa side 222 for
yderligere information om indstillingen af hastighedsbegransning

14.4.1.3 Sadan veelges tilstanden Analog 4-20 mA

1. Tryk pa knappen MODE (Tilstand).
2. Brug tasterne +/- til at markere Analog 4-20 mA.

3. g

CHANGE MODE

/ mA

Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA

Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT CALIBRATE

4. Nar tilstanden er aktiveret, bliver stremstyrkesignalet, som modtages af pumpen, vist pa
HOME startskaermen.

# WATSON-MARLOW

2 PSI |
INPUT: 19.8 mA .

. 55006 ml/min

MENU INFO

5. Tryk pa |iNIZe] = for yderligere information om kalibreringsveerdierne for 4-20 mA.

WATSON
MARLOW



%4

Flow calibration 7.50ml/rev
Run hours 16hrs
Volume counter 54.11

Fluid level 5l

Speed 30.0rpm

Pumphead type 0M3.7800.PFP

Tube material Santoprene

Flow rate s
c2omaimprt [y ]

Revolution counter

14.4.1.4 Kalibrer pumpen til 4-20 mA styring (kun Universal+)

Pumpemodel Universal+ kan kalibreres for minimum- og maksimumhastighed i forhold til minimum-
og maksimumsignalet for mA.

I fremgangsmaden nedenfor er der to metoder:

Metode Beskrivelse
Manuel Indtast et tal for signalet ved at bruge tasterne +/-.
Input Pafar et signal, og tryk pa Select (Vaelg) for at bekraefte tallet. Kraftige og svage

signaler skal vaere inden for raekkevidde.
Kalibrering:

1. Stop pumpen

2. Tryk pa knappen MODE (Tilstand)
3. Brug tasterne +/- til at rulle til Analog 4-20 mA
4

BCALIBRATE (KALIBRER) =

CHANGE MODE

Manual

Flow calibration
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

CALIBRATE

4. Valg kalibreringsmetode:

MANUAL = Indtast veerdien med tasterne +/-.

WATSON
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INPU = Pafer stremstyrkesignaler elektrisk pa analogt input.

4-20mA CALIBRATION

mA

Enter mA values
manually or via
the analog input?

MANUAL INPUT

14.4.1.4.1 Indstilling af kraftigt signal:

1. MANUAL (Manuel) - Indtast veerdien med tasterne +/-.
INPUT - Send kraftigt signalinput til pumpen.

4-20mA CALIBRATION 1/4

ENTER HIGH
SIGNAL WITH
/- KEYS:
19.80 mA
RECEIVED

CANCEL

2. INd@33) (Accepter) bliver vist, nar det kraftige 4-20 mA signal er inden for tolerancen:

Tryk pa [Ne@33 = (Accepter) for at indstille inputtet eller pa [@AN@ZE = (Annuller) for at ga
tilbage til det forrige skeermbillede

4-20mA CALIBRATION 1/4

APPLY HIGH
SIGNAL:

19.80 mA
RECEIVED

ACCEPT CANCEL

(WATSON J
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14.4.1.4.2 Indstilling af kalibrering af hajt flow:

1. Brug tasterne +/- til at rulle for at veelge flowhastighed:

Veelg =) FLOW (Indstil flow) eller BACK (Tilbage) for at ga tilbage til det forrige
skeermbillede.

4-20mA CALIBRATION 2/4

ENTER MAX
FLOW WITH
+/- KEYS:
Signal
19.80 mA

Flow

SET FLOW BACK

14.4.1.4.3 Indstilling af svagt signal

1. MANUAL (Manuel) - Indtast vaerdien med tasterne +/-
INPUT - Send svagt signalinput til pumpen.

Hvis intervallet mellem det svage og kraftige signal er mindre end 1,5 mA, bliver der vist en
fejlmeddelelse.

4-20mA CALIBRATION 3/4

% mA

APPLY LOW
SIGNAL:

19.80 mA
RECEIVED
SIGNAL RANGE
TOO SMALL

ACCEPT BACK

PR ACCEPT = (Accepter) bliver vist, nar det svage 4-20 mA signal er inden for tolerancen:

A CCEPT (Accepter) for at indstille signalvisningen eller BACK (Tilbage) for at ga tilbage til
det forrige skarmbillede.

(WATSON J
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14.4.1.4.4 Indstilling af kalibrering af lavt flow

1. Brug tasterne +/- til at vaelge flowhastighed:

SET FLO = (Indstil flow) eller = (Tilbage) for at ga tilbage til det forrige skaeermbillede

4-20mA CALIBRATION 4/4

mA
ENTER MIN
FLOW WITH
+/- KEYS:
Signal
19.80 mA

Flow

SET FLOW BACK

Nar alle indstillinger er indtastet, bliver skaermbilledet med kalibreringsbekraeftelse vist.

Veelg enten \AKel€ = for at bruge proportional tilstand eller MANUAL for at bruge manuel
tilstand.

4-20mA CALIBRATION

% mA

4-20mA CALIBRATION
COMPLETE

ANALOG - starts in
4-20mA mode.
MANUAL - manual mode

ANALOG MANUAL

(WATSON 4
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14.4.2 CHANGE MODE (Skift tilstand)>Contact mode
(Kontakttilstand)

I kontakttilstand kan der doseres en brugerdefineret maengde mellem 0,1 ml og 999 I. Denne
maengde kan doseres ved at bruge en af to metoder:

Metode Beskrivelse

Manuel dosering Nar der trykkes pa START-tasten. Denne manuelle dosis kan kun pumpes, hvis der
ikke pumpes en analog dosis samtidig.

Analog dosering Til periodisk aktiveret/deaktiveret dosering med variabel varighed styret via en
ekstern plusspaendingsimpuls, som modtages af pumpen.

Udspecificering af impulser

V| —te—t—
10 [
0 I
Tid (t)
t: 40 ms (min.) til 1000 ms (maks.)
T2 >1s
Der kan veelges folgende indstillinger for kontakttilstand:
Element Indstilling

Contact Dose (Kontaktdosis) Indstil vaeskemangden, der skal doseres, mellem 0,1 ml og 999 |

Flow rate (Flowhastighed) Indstil den flowhastighed, som vaesken bliver doseret med
(maengde/flowhastighed = tid). Doser, som pumpes i mindre end 3 sekunder,
frarades.

(WATSON J
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Element Indstilling

Contact Memory Indstil, om impulser skal ignoreres eller tilfgjes.
(Kontakthukommelse) . Hvis indstillet til "Ignore" (Ignorer), ser pumpen bort
Ignorer impulser )
fra impulser
Tilfgj impulser Hvis indstillet til "Add" (Tilfej), bliver impulser, der

modtages ved dosering, sat i ke i hukommelsen.
Impulser i kgen aktiverer dosering, nar den aktuelle
dosering er afsluttet. Hvis impulser bufferlagres i
hukommelsen, stopper pumpen ikke mellem
doseringerne.

14.4.2.1 Fremgangsmade: Aktivering og konfiguration af kontakttilstand

14.4.2.1.1 Aktivering af kontakttilstand

1. Marker Contact (Kontakt) pa menuen

2. Tryk pa NImpieS = (Indstillinger) for at aktivere Contact Mode (Kontakttilstand), sa der
kan redigeres vardier

CHANGE MODE

i

Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SETTINGS

14.4.2.1.2 Konfiguration af indstillinger for kontakttilstand

1. Se tabellen med indstillinger for kontakttilstand, og brug tasterne +/- til at indtaste en veerdi
for hver indstilling.

2. Velg NEXT (Naeste) til at rulle igennem indstillingerne.
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CONTACT SETTINGS

Contact Mode

Contact dose 25ml

Flow rate 120ml/min
Contact Memory Add

Use +/-to edit entry
Press NEXT to move on

NEXT FINISH

3. Nar det er gjort, bliver skaermbilledet til at gemme ved at trykke pa [FIINz! = (Udfar).

CONTACT SETTINGS

Do you want to SAVE
your new CONTACT settings?

SAVE DISCARD

4. Tryk pa = (Gem) for at gemme indstillingerne

eller

Tryk pa = (Annuller) for at ga tilbage til den forrige side.

14.4.2.2 Fremgangsmade: Visning af startskaerm til Kontakttilstand

Nar kontakttilstand er aktiveret og konfigureret, er det nemt at ga til startskaermen og
indstillingerne for kontakttilstand med tasten MODE (Tilstand).

Visning af startskaermen til Kontakttilstand:

1. Tryk pa tasten MODE (Tilstand).

2. Brug tasterne +/- til at markere menupunktet Contact (Kontakt)

3. Tryk pa = (Indstillinger).
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CHANGE MODE

il

Manual
Flow calibration
Analog 4-20mA

Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SETTINGS

Startskaermen til kontakttilstand bliver vist.

Kontaktdosis
Flowhastighed

Den resterende doseringstid for den igangvaerende dosering
(Doseringstiden bliver kun vist pa skeermen, nar doseringstiden er inden for 3-999
sekunder).

il WATSON-MARLOW

CONTACT DOSE: ' a
© 1 23 ° 4 ml/min
15

DOSE TIME REMAINING: S

14.4.2.3 Contact mode (Kontakttilstand)>start/stop

Signalet for kontaktdosis udlgser en dosis fra pumpedrevet baseret pa den programmerede
flowhastighed og dosismaengde. Denne spaendingspolaritet (hgj/lav), som anvendes til at udlgse

denne dosis, kan indstilles. Dette beskrives i naeste afsnit ("14.4.3.4 Konfiguration af udlgser til start af

kontaktdosis: Polaritet" pa side 124).
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14.4.3 Control settings (Styreindstillinger)>Configure inputs
(Konfigurer input)

Felgende input 1 kan konfigureres under Control settings (Styreindstillinger):

Element Beskrivelse
Start/Stop Til at konfigurere polaritet
Contact (Kontakt) Til at konfigurere polaritet, tildele input
Fluid recovery Til at konfigurere polaritet, tildele input

(Tilbagesug af veeske)

Input 1 og 2 kan ogsa konfigureres i forbindelse med ikke-jording
213\, V:3:{{ €W (Floating ground) pa en undermenu. Dette beskrives i "23.1.8
Control settings (Styreindstillinger)>Floating ground (Ikke-jordet)"
pa side 230

14.4.3.1 Konfiguration af input:

P& MAIN MENU (Hovedmenuen)
1. Brug tasterne +/- til at markere CONTROL SETTINGS (Styreindstillinger)

2. Tryk pa ke B (vaelg).

MAIN MENU

Fluid level monitor

Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

SELECT EXIT

3. Marker Configure Input (Konfigurer input).

4. Tryk pa = (Veelg).

(WATSON J
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CONTROL SETTINGS

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor

Floating ground

SELECT BACK

14.4.3.2 Konfiguration af start/stop: Polaritet

Der kan anvendes et start/stop-signal til at stoppe pumpen med fjernstopfunktionen. Dette vil ikke

pavirke fglgende:

o Flowkalibreringer

« Betjening af tast til maks. hastighed

e Manuelt tilbagesug af vaeske

Spaendingspolariteten for start/stop kan indstilles. Der anbefales et signal for lav polaritet, fordi
pumpen vil stoppe, hvis der ikke er et inputsignal.

Pa MAIN MENU (Hovedmenuen)

1. Brug tasterne +/- til at markere CONTROL SETTINGS (Styreindstillinger)

2. Tryk pa = (Veelg).

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

SELECT EXIT

3. Marker Configure Input (Konfigurer input).
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4. Tryk ps SaNzel B (vz=1g).

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12hrs

Reset volume counter 5l
Revolution counter

Configure inputs

Configure outputs

Sensors settings

Scaling factor

Floating ground

SELECT BACK

5. Brug tasterne +/- til at markere Start/Stop

6. Tryk pa = (Veelg).

SELECT INPUT

Select the input to configure:
Start/stop

Leak Detect

Contact

Fluid recovery

Pressure switch

SELECT BACK

7. Brug tasterne +/- til at markere menupunkter.

8. Tryk pa J3udey = (Veaelg) for at aktivere HIGH (Hgj) eller LOW (Lav) polaritet.

CONFIGURE INPUT
Start/Stop input:
Stop pump

Use +/-and SELECT

SELECT BACK

14.4.3.3 Konfiguration af start/stop: Tildeling af input

Start/stop kan ikke tildeles andre input end nr. 4.
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14.4.3.4 Konfiguration af udleser til start af kontaktdosis: Polaritet

Spaendingspolariteten for udlgsning af start af en kontaktdosis kan indstilles. Der pumpes kun en
dosis, hvis pumpen er i kontakttilstand.

1. Marker menupunktet Configure (Konfigurer).

2. N = (valg).

SELECT INPUT

Select the input to configure:
Start/stop

Leak Detect

Contact

Fluid recovery

Pressure switch

SELECT BACK

3. Brug tasterne +/- til at markere menupunkter.

4, = High (Hgj) eller Low (Lav) polaritet.

CONFIGURE INPUT
Leak detect input:

System error, leak detected HIGH

Low

Use +/-and SELECT

SELECT BACK
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14.4.3.5 Konfiguration af kontaktdosis: Tildeling af input

Kontaktdosisudlgseren kan tildeles et af de 4 input.

1. Marker det gnskede inputnummer.
2. G B (vlg).

Assign input for
Input 1 J

Input 2
Input 3
Input 4

SELECT BACK

14.4.3.6 Konfiguration af polaritet for tilbagesug af vaeske

1. Marker menupunktet Configure (Konfigurer).

2. = (Veelg).

SELECT INPUT

Select the input to configure:
Start/stop

Leak Detect

Contact

Fluid recovery

Pressure switch

SELECT

3. Brug tasterne +/- til at markere menupunkter.

4, = High (Haj) eller Low (Lav) polaritet.
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CONFIGURE INPUT
Leak detect input:

System error, leak detected HIGH

Low

Use +/-and SELECT

SELECT BACK

14.4.3.7 Konfiguration af tilbagesug af vaeske: Tildeling af input

Tilbagesug af vaeske kan tildeles et af de 4 input.

1. Marker det gnskede inputnummer.
2. TG B (vlg).

Assign input for
Input 1 J

Input 2
Input 3
Input 4

SELECT BACK
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14.4.4 Control settings (Styreindstillinger)>Configure outputs

(Konfigurer output)

14.4.4.1 Konfiguration af output:

(WATSON 4
MARLOW

1. Marker menupunktet Configure outputs (Konfigurer output).

2. B (vlg).

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor
Floating ground

SELECT BACK



14.4.4.1.1 Konfiguration af output 1-4:

1. Brug tasterne +/- til at markere output til at konfigurere
2. Tryk pa SNe B (valg).

Fluebenet J viser det aktuelt valgte

CONTROL SETTINGS

Select the output to configure:
Output 1

Output2

Output 3

Output 4

4-20mA

KX

SELECT BACK

3. Brug tasterne +/- til at markere det gnskede ouput.

Fluebenet J viser det aktuelt valgte

4. Tryk pa = (Veelg).

CONTROL SETTINGS
Output 1:

4\‘

General Alarm
Run Status
Manual Mode
Analog Mode
Contact Mode
Fluid Level
Leak Detect

Pressure Warning/Alarm

SELECT BACK

5. Brug tasterne +/- til at markere det gnskede menupunkt for logikstatus (HIGH (Hgj) eller LOW
(Lav))
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6. Tryk pa SaEa) B (valg).

Output 1:

System error, leak or low fluid HIGH

Low

Use +/-and SELECT

SELECT BACK

7. Tryk pa = (Veelg) for at programmere output
eller

Tryk pa BACK (Tilbage) for at annullere

(WATSON 4
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14.4.4.2 Styreindstillinger 4-20 mA output (kun model Universal+)

Pumpemodel Universal+ har kun et 4-20 mA output, som kan konfigureres. Der er to muligheder:

Skala Forklaring
Full scale (Fuld skala) 4-20 mA outputtet baseres pa hele pumpens hastighedsomrade.
0 rpm Maksimalt rpm
4 mA 20 mA

Match input scale (Tilpas |4-20 mA-outputtet skaleres til samme interval som 4-20 mA inputtet.

til inputskala) Eksempel: Hvis 4-20 mA inputtet har vaeret skaleret for at give 4 mA=0 rpm og 20
mA=20 rpm, vil et input pa 12 mA resultere i en indstillet hastighed pa 10 rpm og
et output pa 12 mA. Denne funktion tilpasser bade mA- og rpm-skalaen.

1. Brug tasterne +/- til at markere menupunktet 4-20 mA

2. = (Veelg).

CONTROL SETTINGS

Select the output to configure:
Outputl

Output2

Output 3

Output 4

4-20mA

SELECT BACK

3. Brug tasterne +/- til at markere det enskede menupunkt.

FIuebenetJ viser den aktuelle indstilling.
4. Enza B (v1g).
oo

Output 4-20mA:

Full scale 0 to 143.0 rpm l

Match input scale

SELECT BACK
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14.4.5 Control settings (Styreindstillinger)>Scaling factor
(Skaleringsfaktor)

4-20 mA-profilen er en lineaer relation, hvor Y=mX+c. Skaleringsfaktoren er en styreindstilling, der kan
anvendes til at gange haldningen (m) med en faktor.

Se eksempel i graf og tabel nedenfor:

100 I
90 =\
80 "
70 ¢ =k it
60 /,.f ==2)
W= ===0 _.A:_. S| o i s i
Flowhastigheds-% 40 7
30 a-“.
-~
20 2 _—— =
10 7
1
L8] ot
4 56 7 8 91011121314151617181920
mA
Skaleringsfaktor
Skaleringsfaktors Tal for L) 4 G TS [
graflinjefarve  skaleringsfaktor
_ 1,50 @ger flowhastigheden (pumpehastigheden) med en faktor 1,50.
_ 1,00 Ingen pavirkning (oprindelig 4-20 mA profil)
_ 0,50 Reducerer flowhastigheden (pumpehastigheden) med en faktor 0,50.
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14.4.5.1 Skaleringsfaktor ift. hastighedsbegransning

Hastighedsbegransningsfunktionen under styreindstillingerne skalerer ogsa det analoge signal.
Funktionen til hastighedsbegraensning har forrang over skaleringsfaktoren. Skaleringsfaktoren vil
under ingen omstaendigheder kunne fa pumpen til at overskride hastighedsbegraensningen.

Forskellen mellem skaleringsfaktoren og hastighedsbegraensningen er, at hastighedsbegraensningen
er en generel variabel, der anvendes i alle tilstande.

Eksempel:

Hvis profilen for 4-20 mA er 0 % flow ved 4 mA til 100 % flow ved 20 mA, og der anvendes en
hastighedsbegraensning pa 33 rpm efterfulgt af en skaleringsfaktor pa 0,5, er outputtet 30 %.
Hvis der anvendes en skaleringsfaktor pa 2 i samme situation, bliver outputtet 33 rpm eller 60
%, fordi hastighedsbegraensningen har forrang over skaleringsfaktoren.

Hvis der anvendes manuel skalering, frarades det at anvende hastighedsbegraensning for at undga
forveksling.

14.4.5.2 Pavirkning af tilstanden Analog 4-20 mA: Punkt A og B

Skaleringsfaktoren

e Andrer ikke pkt. A og B i tilstanden Analog 4-20 mA.

o Hastighedsbegraensningen kan ikke overstige det hgje saetpunkt for flowhastigheden (B).
14.4.5.3 Konfiguration af skaleringsfaktoren:

1. Pa Main Menu (Hovedmenu): Brug tasterne +/- til at veelge Control Settings
(Styreindstillinger).

2. Brug tasterne +/- til at ga til Scaling Factor (Skaleringsfaktor).

CONTROL SETTINGS

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor

Floating ground

SELECT BACK

3. Brug tasterne +/- til at indtaste multiplikationsfaktoren.

4, ENe B (vaelg).
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CONTROL SETTINGS

Enter analog scaling factor
Use +/- and SELECT.

Signal Flow
5.00 mA 0%

1 L 0 0
19.80mA  100%

SELECT CANCEL

5. Ny = (Accepter) for at bekraefte de nye veerdier for 4-20 mA profil

ANALOG PROFILE

/ mA

Accept scaling factor?

Signal Flow
5.00 mA 0%
19.80 mA 100%

ACCEPT CANCEL
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14.4.6 Control settings (Styreindstillinger)>Floating ground (Ikke-
jordet)

Der kan forbindes et enkelt 4-20 mA signal til to eller flere serieforbundne pumper. Derved kan begge
pumper styres ved hjaelp af ét inputsignal, sa hvis en af pumperne svigter, eller der slukkes for
stremmen til den, far den anden pumpe tilsendt styresignalet.

Til/fra Opgave
Aktiveret Floating ground (Ikke-jordet)
Deaktiveret Jordforbundet pa pumpen
[ 2av o

INPUT FLOAT=0OFF
4-20mA#M = 0V COMMON

o o ]
INPUT FLOAT=ON
IV WRT OVC 4-20mA# = COMMON MODE RANGE 0 to 24V WRT OVC

Kontakt jeres repraesentant for Watson-Marlow ved behov for yderligere information.
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14.4.6.1 Indstilling af Floating ground (Ikke-jordet)

P& MAIN MENU (Hovedmenuen)
1. Brug tasterne +/- til at markere CONTROL SETTINGS (Styreindstillinger)

MAIN MENU

Fluid level monitor

Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

SELECT EXIT

2. Tryk pa =

3. Marker menupunktet Floating ground (Ikke-jordet).

4. Tryk pa =

CONTROL SETTINGS
Speed limit 125.0 rpm

Reset run hours 12 hrs

Reset volume counter 5l
Revolution counter

Configure inputs

Configure outputs

Sensors settings

Scaling factor

Floating ground

SELECT BACK

5. Brug tasterne +/- til at markere det gnskede input

(WATSON 4
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6. Tryk pa skeermtast 1 for at ENABLE (Aktiver) eller DISYN]RE = (Deaktiver) Floating ground
(Ikke-jordet)

CONTROL SETTINGS
Floating ground:
4-20mAlnput 1
4-20mA Input 2

AN

DISABLE BACK

7. Tryk pa BACK (Tilbage) for at se CONTROL SETTINGS (Styreindstillinger)

(WATSON 4
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15 Installation - underkapitel 4C:
Styring (model: PROFIBUS)

15.1 Overblik over underkapitel

Dette afsnit omhandler udelukkende tilslutning, input-/outputspecifikationer og den relevante
konfiguration af model PROFIBUS via HMI-skaermen.

15.2 Del 1: Installationskrav, specifikationer og
information

15.2.1 PROFIBUS GSD-fil

Qdos PROFIBUS-pumpen kan integreres i PROFIBUS DP V0-netveerket ved hjzelp af en General Station
Data-fil (GSD). Filen identificerer pumpen og indeholder centrale data, bl.a.

o Kommunikationsindstillinger.
¢ Kommandoer, som den kan modtage.

« Diagnoseoplysninger, som den sende til PROFIBUS-masterenheden pa forespegrgsel.
GSD-filen kan downloades fra Watson-Marlows websted via linket nedenfor:

Internetadresse: https:.//www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

Dataflow til/fra pumpen skal eventuelt reverseres pa grund af forskelle i datahandtering blandt
leverandgrer af masterenheder.

15.2.2 Specifikationer for styrekabel

Der skal anvendes et kabel specifikt til PROFIBUS, IP66-klassificeret, med en M12-konnektor til at
tilslutte og styre et H-FLO PROFIBUS-drev.
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15.2.3 Styringsforbindelser

M12-styringsforbindelsernes funktion varierer alt efter placering, gevindtype, antal stikben og
stikkode.

15.2.3.1 Netvaerksforbindelse

Der er to netvaerksforbindelser pa PROFIBUS-modeller. Begge forbindelser fungerer pa
samme made.

Overblik Begge PROFIBUS-konnektorer er forbundet internt til fleksible netvaerkskonfigurationer. Hvis
pumpen skal anvendes sidst i et netvaerk, anbefaler vi at bruge et PROFIBUS-termineringsstik
for maksimal netvaerkshastighed og -robusthed. For at opretholde teethedsbeskyttelsen mod
indtraengning skal termineringsstikket IP66-klassificeret (NEMA 4X).

Placering Portene er placeret som vist pa billedet.

Specifikationer M12, hun, 5-benet, B-kodet indgangsstik, IP66, NEMA 4X
Billede af stikben

Information om

Stikben Signal
stikben
1 PB-5V
2 PROFIBUS-signal A
3 PROFIBUS-signal B
4 PB-0V
5 Kabelskaerm

(WATSON J
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15.2.3.2 Styringsinput: Tryksensor

Der forefindes en port til tryksensorinput til at anvende Watson-Marlows
Overblik trykregistreringssaet.

« Der kan ikke anvendes en tryksensor fra andre leverandarer
Placering Porten til tryksensorinput er placeret som vist pa billedet.

Specifikationer M12, han, 4-benet, A-kodet stik, IP66, NEMA 4X

Information om  |Der er ingen information om stikben. Denne tilslutning skal anvendes med Watson-
stikben Marlows trykregistreringsseet.
Der ma ikke tilsluttes andre ledninger eller kabler eller ggres forsgg pa at trade denne
forbindelse.

15.2.4 Anvendte maleenheder i PROFIBUS-parametre

Der anvendes falgende maleenheder i parametrene for PROFIBUS

Betegnelse Forklaring Eksempel
Deci-RPM 1/10 af en rpm 1.205 deci-RPM =120,5 rpm
pl (mikroliter) 1/1000 af en ml 1.000.000 pl/min =1.000 ml/min =1 I/min
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15.2.5 Brugerparametre

Brugerparametre

Ext_User_Prm_Data_ Const[0]= 0x00 Ox00 Ox00 Ox00 O0xO00 Ox00 O0Ox00 O0x00 0x00
Byte 0 Byte1 Byte2 Byte3 Byte4 Byte5 Byte6 Byte7 Byte8

Byte 0 Pumpemodel

Byte 1 Hovedtype

Byte 2 Minimumhastighed for fieldbus Mest betydende byte
Byte 3 Minimumhastighed for fieldbus Mindst betydende byte
Byte 4 Maksimumhastighed for fieldbus Mest betydende byte
Byte 5 Maksimumhastighed for fieldbus Mindst betydende byte
Byte 6 Fejlsikker

Byte 7 Fejlsikret hastighed Mest betydende byte
Byte 8 Fejlsikret hastighed Mindst betydende byte

15.2.5.1 Pumpemodel

Hex Beskrivelse

0x00 QFH

15.2.5.2 Hovedtype

Hex Beskrivelse Produktkode
0x00 ReNu 150-pumpehoved Santoprene / PFPE 7 bar 0M3.6200.PFP
0x03 ReNu 300-pumpehoved Santoprene / PFPE 5 bar 0M3.7200.PFP
0x04 ReNu 300-pumpehoved SEBS / PFPE 4 bar 0M3.7800.PFP
0x05 ReNu 600-pumpehoved Santoprene / PFPE 2,5 bar 0M3.8200.PFP

MARLOW



15.2.5.3 Indstilling af minimum-/maksimumshastighed

Min./maks. hastighedsparametre anvendes til at indstille min.-/maks. hastighed pa PROFIBUS-
brugerfladen.

» Vardierne ma kun anvendes, hvis den tilsvarende bit i kontrolordet er aktiveret og ikke nul.
o Vaerdierne er 16 bit-usignerede i deci-RPM(1/10 af pumpehovedets rpm).

e Hvis pumpen skal arbejde ved lavere hastighed end brugerdefinerede parameterdata for
minimumhastighed (bytes 3, 4), arbejder pumpen ved den definerede minimumhastighed.

o Hvis der er konfigureret en maksimumhastighed i brugerparameterdataene, kan pumpen kun
arbejde med maksimumhastighed, ogsa selvom masterenheden anmoder om hgjere RPM.

15.2.5.4 Fejlsikker

Det fejlsikre brugerparameter anvendes til at angive den korrekte fremgangsmade i tilfaelde af en
PROFIBUS-kommunikationsfejl. Den fejlsikre byte konfigureres som vist i felgende tabelq.

Hvis der ikke er indstillet bits, eller hvis der er angivet et ugyldigt
bitmenster, stoppes pumpen af den standardindstillede fejlsikre
reaktion

BEMZARK1

Hex Beskrivelse

0x00 Ingen fejlsikker funktion

0x01 Fortsaetter drift med det seneste setpunkt for pumpehastighed
0x02 Fortsaetter drift ved den fejlsikre hastighed

15.2.5.5 Fejlsikret hastighed

Parameteren for fejlsikker hastighed anvendes til at indstille den hastighed, som pumpen skal arbejde
med i tilfaelde af PROFIBUS-kommunikationsfejl, og den fejlsikre brugerparameter er indstillet til 0x02.
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15.2.6

15.2.6.1

Datatype
16 bit

16 bit

16 bit

15.2.6.2

Bit

N oo W N - O

L
—_
(6}

15.2.6.3

PROFIBUS-dataudveksling

PROFIBUS-dataudveksling

Standardadresse 126
PROFIBUS-id OxOE7D
GSD-il WAMAOE7D.GSD
Konfig: 0x62, 0x5D (3 ord ud, 14 ord ind)
Brugerparameterbytes 6

Cyklisk dataskrivning (fra master til pumpe)

Byte-raekkefolge Beskrivelse

Byte 1 (mest betydende), 2 Styreord
(mindst betydende)

Byte 3 (mest betydende), 4/ Indstillingsvaerdi for pumpehovedets hastighed (usigneret)
(mindst betydende)

Byte 5 (mest betydende), 6 Indstillet flowkalibrering i pl pr. omdrejning
(mindst betydende)

Styreord

Styreord

Beskrivelse
Start
Retning (0 = med uret, 1 = mod uret)
Nulstilling af omdrejningstaeller (1 = nulstil taeller)
Reserveret
Aktivering af fieldbussens min./maks. hastighed (1 = aktiveret)
Aktivering af fieldbussens flowkalibrering (1 = aktiveret)
anvendes ikke
Nulstilling af veeskestand
Reserveret

Indstillingsvaerdi for pumpehovedets hastighed

Indstillingsvaerdien for hastigheden er en 16-bit usigneret heltalsveerdi, der repraesenterer
pumpehovedets hastighed i deci-RPM.
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15.2.6.4

Indstil flowkalibrering

Denne parameter bruges til indstilling af vaerdien for flowkalibrering via fieldbus-
brugerfladen. Vaerdien er et a 16-bit usigneret heltal, der repraesenterer pl pr.
pumpehovedomdrejning1.

BEMZRK1 Denne vaerdi anvendes kun, hvis bit 5 i styreordet er aktiveret

15.2.6.5 Cyklisk datalaesning (fra pumpe til master)

Datatype

16 bit
16 bit
16 bit

32 bit

16 bit

32 bit

32 bit

32 bit

32 bit

(WATSON J
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Byte-raekkefolge

Byte 1 (mest betydende), 2 (mindst
betydende)

Byte 3 (mest betydende), 4 (mindst
betydende)

Byte 5 (mest betydende), 6 (mindst
betydende)

Byte 7 (mest betydende), 8 (mindst
betydende)

Byte 9 (mest betydende), 10
(mindst betydende)
Byte 11 (mest betydende), 12
(mindst betydende)
Byte 13 (mest betydende), 14
(mindst betydende)

Byte 15 (mest betydende), 16
(mindst betydende)
Byte 17 (mest betydende), 18
(mindst betydende)

Byte 19 (mest betydende), 20
(mindst betydende)
Byte 21 (mest betydende), 22
(mindst betydende)

Byte 23 (mest betydende), 24
(mindst betydende)

Byte 25 (mest betydende), 26
(mindst betydende)

Byte 27 (mest betydende), 28
(mindst betydende)

Beskrivelse

Statusord
Malt hastighed for pumpehoved
Antal timer i drift

Omdrejningstaelling

Flowkalibrering

Vaeskestand

Ikke tildelt

Ikke tildelt

Ikke tildelt



15.2.6.6 Statusord

Statusord er beskrevet i tabellen nedenfor:

Bit Beskrivelse

Motor i drift (1 =i drift)
Indikator for generel fejl (1 = fejl)
Fieldbus-styring (1 = aktiveret)
Reserveret
Overstrgmsfejl
Underspaendingsfejl
Overspandingsfejl
Overtemperaturfejl
Motor stoppet
Fejl i omdrejningstaeller
Laekage registreret eller pumpehovedadvarsel
Lavt saetpunkt - uden for specifikation
Hejt seetpunkt - uden for specifikation
Reserveret
Reserveret

O r DR 23V N U A WNI 2O

Reserveret

15.2.6.7 Pumpehovedets hastighed

Pumpehovedets hastighed er en a 16-bit usigneret heltalsveerdi, der repraesenterer pumpehovedets
hastighed i deci-RPM.

15.2.6.8 Antal timer i drift

Parameteren for antal timer i drift er et 16-bit usigneret heltal og repraesenterer hele driftstimer.
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15.2.7

Diagnosticeringsdata relateret til anordning

Anordningsrelateret diagnosticering er beskrevet i tabellen nedenfor:

Bit-type
8 bit
8 it
8 bit
16 bit
16 bit
16 bit

32 bit

32 bit

32 bit

32 bit

(WATSON J
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Byte-raekkefolge

Byte1,2,3,4,5,6
Byte 7
Byte 8
Byte 9
Byte 10 (mest betydende), 11 (mindst
betydende)
Byte 12 (mest betydende), 13 (mindst
betydende)
Byte 14 (mest betydende), 15 (mindst
betydende)
Byte 16 (mest betydende), 17 (mindst
betydende)

Byte 18 (mest betydende), 19 (mindst
betydende)

Byte 20 (mest betydende), 21 (mindst
betydende)

Byte 22 (mest betydende), 23 (mindst
betydende)

Byte 24 (mest betydende), 25 (mindst
betydende)

Byte 26 (mest betydende), 27 (mindst
betydende)

Byte 28 (mest betydende), 29 (mindst
betydende)

Byte 30 (mest betydende), 31 (mindst
betydende)

Beskrivelse

Pakraevet slavebyte
Startbyte
Pumpemodel
Pumpehoved
Slangestgrrelse

Minimumhastighed

Maksimumshastighed

Softwareversion, hoved-CPU

Softwareversion, HMI-CPU

Softwareversion, HMI-CPU

Softwareversion, PROFIBUS-CPU



15.2.8 Diagnosticeringsdata relateret til kanal

Diagnosticeringsblokke relateret til kanal er altid pa 3 bytes i falgende format

Format af diagnosticeringsblok relateret til kanal

Byte Beskrivelse

Byte 1 Start

Byte 2 Kanaltype

Byte 3 Fejlkode relateret til kanal

Fejlkode relateret til kanal

Fejlbeskrivelse Fejlkode
Generel fejl 0xA9
Overstrgm O0xA1
Underspaending 0xA2
Overspanding 0xA3
Fejl pga. for hgj temperatur 0xA5
Motor stoppet 0xA4
Omdrejningsteeller stoppet 0xB1
Lekage registreret 0xB2
Indstillingsvaerdi uden for raekkevidde - lav O0xA8
Indstillingsveerdi uden for raekkevidde - hgj O0xA7
Advarsel om vaeskestand 0xB3
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15.3 Del 2: Installationsprocedurer

15.3.1 Tjekliste inden installation

Inden installation af styringstilslutninger og -kabling skal falgende kontrol udfgres.

Kontroller, at pumpen er installeret, som anvist i "9 Installation - kapitel 1: Fysisk" pa side 54,
"10 Installation - kapitel 2: Stremforsyning" pa side 60 og "11 Installation - kapitel 3:
Vaeskebane" pa side 64

Alle krav i del 1 i dette kapitel er opfyldt
Kontroller, at streamkablet ikke er beskadiget

Stremforsyningsafbryderen er nem at na og betjene ved behov for at afbryde
stremforsyningen

Kontroller, at styrekablet/-kablerne ikke er beskadiget

Kontroller, at alle dele og veerktejet til at tilslutte pumpen til veeskebanen er til radighed

Hvis der er problemer med nogle af punkterne pa tjeklisten inden installation, ma
installationsprocedurerne i dette kapitel ikke iveerkseettes, far problemet er Igst.

15.3.2 Forholdsregler ved tilslutning af styringsforbindelser

Ved udferelse af fremgangsmaderne nedenfor eller tilslutning af styrekabler til stikben i M12-
konnektorer

4-20 mA signaler og lavspaendingssignaler skal holdes adskilt fra stremforsyningen

Ma kun tilsluttes eksterne kredslgb, som er adskilt fra netspaending med forstaerket isolering.

Alle udstyrets input- og outputklemmer er adskilt fra netspaending med forstaerket isolering.

Stikbenene til M12-styringsforbindelserne ma ikke paferes netspaending.
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15.3.3 Installation af M12-styrekabler (type M)

15.3.3.1 Beskyttelseshaetter

Tilslutningerne til M12-styringsforbindelser er pasat beskyttelseshaetter fra fabrikken

Pa tilslutninger, der ikke skal anvendes til styring, skal beskyttelseshatten forblive pa, nar der ikke er
tilsluttet et styrekabel, for at beskytte udstyret. Se billedet af beskyttelseshatten:

15.3.3.2 Procedure for installation af M12-styrekabler

Felg fremgangsmaden nedenfor for at tilslutte M12-styrekabler.
1. Afbryd stremforsyningen til pumpen
Foretag al ledningstilslutning til styringssystemer, som anvist i del 1 i dette kapitel
Tilslut M12-konnektoren det relevante sted pa pumpen
Spaend skruen helt med handkraft

Kontroller, at kablet er korrekt fastgjort

ok wWwhN

Tilslut stremforsyningen til pumpen igen
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15.3.4 Master-slave-kommunikationssekvens

15.3.4.1 Dataudveksling

I PROFIBUS-tilstand vises nedenstaende skarmbillede, hvor P indikerer, at der er dataudveksling.

WATSON-MARLOW
PROFIBUS MODE P
2PsI

¢ 123.4....

MENU INFO

Skaermen vises kun efter vellykket implementering af master/slave-kommunikation, som altid felger
den sekvens, der er beskrevet nedenfor.

Master-Slave-kommunikationssekvens

Nulstilling ved Nulstilling ved strem tilsluttet af master eller slave
strgm tilsluttet

Parameterisering | Download af parametre til feltenheden (valgt af brugeren under konfigurationen)

I/0-konfiguration  Download af I/0-konfigurationen til feltenheden (valgt af brugeren under
konfigurationen)

Dataudveksling Cyklisk dataudveksling (I/0-data) og diagnosticering af feltenhedens rapporter
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15.3.4.2 Tab af dataudveksling

Hvis dataudvekslingen pa et tidspunkt gar tabt, vises falgende skaerm. Den farste rgde prik er den
fase, hvor fejlen opstod, og de fglgende faser har en red prik, fordi kommunikationssekvensen
ophgarte forud for dette punkt.

PUMP STOPPED

Address Bkl
Bus access
Parameter setting

Configuration

Data exchange

MENU MANUAL

Skaermen angiver "kgrer” eller "stoppet” afhaengigt af, hvordan brugeren har indstillet den
fejlsikrede tilstand i PROFIBUS GSD-filen. Med knappen MODE (Tilstand) er der adgang til
PROFIBUS-indstillingerne og stationens adresse. Ved brug af menuerne fortsaetter pumpen i
PROFIBUS-tilstand.

Hvis der trykkes pa knappen MODE (Tilstand) eller MENU efter 5 minutter uden aktivitet,
skifter pumpen tilbage til startskeermen og annullerer a&ndringer, der ikke er gemt. Hvis der
stadig ikke er kommunikation, bliver skaarmbilledet BUS ERROR (Busfejl) vist.
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15.4 Del 3: Konfiguration af HMI

I underafsnittene nedenfor beskrives udelukkende konfiguration af pumpemodel PROFIBUS via HMI-
skaermen.

For en udferlig beskrivelse af:

o Punkterne pa menuen Mode (Tilstand): Se "22 HMI: Brug af menuen MODE (Tilstand)" pa side
210

o Control settings (Styreindstillinger): Se "23 HMI: Menuen Control Settings (Styreindstillinger)"
pa side 220

15.4.1 Fremgangsmade: Valg og aktiver PROFIBUS

Valg og aktivering af PROFIBUS-tilstand:

1. Tryk pa tasten MODE (Tilstand).
2. Brug tasterne +/- til at markere PROFIBUS

3. e Bl (vzlq).

CHANGE MODE
BIU[S,
Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA

Contact
Fluid recovery
PROFIBUS

SELECT SETTINGS

4. Tryk pa [ONEEY] BBl (Bekraeft) for at aktivere PROFIBUS

PROFIBUS NOT ENABLED

PIRIO[F[T
B[U[S.

Would you like to
A enable PROFIBUS?

CONFIRM CANCEL

WATSON
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5. Pa PROFIBUS-startskeermen bliver der vist et hvidt , som indikerer dataudveksling.

WATSON-MARLOW
PROFIBUS MODE P
2PSI

¢ 123.4....

MENU INFO

6. Ved at trykke pa = bliver skeermbilledet med pumpeoplysninger vist

Flow calibration 4.00ml/rev
Run hours 2hrs
Volume counter 160.71
Fluid level 10l

Speed 100.0rpm

Pumphead type 0M3.6200.PFP
Tube material Santoprene

Flowrate e —
T o

WATSON
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15.4.2 Fremgangsmade: Tildeling af PROFIBUS-stationens adresse
ved pumpen

Stationens adresse kan ikke tildeles masteren automatisk.

15.4.2.1 Tildeling af PROFIBUS-stationens adresse

1. Tryk pa tasten MODE (Tilstand).
2. Brug tasterne +/- til at markere PROFIBUS

3. e B (veelg).

CHANGE MODE
BIU[S
Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA

Contact
Fluid recovery
PROFIBUS

SELECT SETTINGS

4. Brug tasterne +/- til at redigere stationens adresse.

PROFIBUS SETTINGS
Station address
PROFIBUS communication

Use +/- to edit entry
Press NEXT to move on

NEXT FINISH

5. Velg NS5 = (Udfear) for at indstille stationens adresse
eller

NEXT] = (Naeste) for at veelge PROFIBUS Communication (PROFIBUS-kommunikation)
Efter valg af FINISH (Udfar) bliver skaermbilledet til at gemme indstillinger vist:

6. Veelg Y= = (Gem) for at gemme indstillingerne

WATSON
MARLOW



PROFIBUS SETTINGS

Do you want to SAVE
your new PROFIBUS settings?

SAVE DISCARD

(WATSON 4
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16 Installation - underkapitel 4D:
Styring (model: EtherNet/IP)

Dette afsnit omhandler udelukkende tilslutning, input-/outputspecifikationer og den relevante
konfiguration af model EtherNet/IP via HMI-skaarmen.

16.1 Del 1: Installationskrav, specifikationer og
information

16.1.1 EDS-fil

EDS-filen kan downloades fra Watson-Marlows websted via linket nedenfor:

Internetadresse: https.//www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

16.1.2 Specifikationer for styrekabel

Der skal anvendes et kategori 5e, skarmet Ethernet-kabel, IP66-klassificeret, med en M12-konnektor
til at tilslutte og styre et H-FLO EtherNet/IP-drev.
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16.1.3 Tilslutningsporte

M12-styringsforbindelsernes funktion varierer alt efter placering, gevindtype, antal stikben og
stikkode.

16.1.3.1 Netvaerksforbindelse

Der er to netvaerksforbindelser pa EtherNet/IP-modeller. Begge forbindelser fungerer pa
samme made.

Overblik

Placering Portene er placeret som vist pa billedet.

Specifikationer M12, hun, 4-benet, D-kodet indgangsstik, IP66, NEMA 4X
Billede af stikben

Information om Stikben Signal
stikben 1 TDA+
2 RDA+
3 TDA-
4 RDA-
=y
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16.1.3.2 Styringsinput: Tryksensor

Overblik

Placering

Specifikationer

Information om
stikben

(WATSON 4
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Der forefindes en port til tryksensorinput til at anvende Watson-Marlows
trykregistreringssaet.

« Der kan ikke anvendes en tryksensor fra andre leverandarer
Porten til tryksensorinput er placeret som vist pa billedet.

M12, han, 4-benet, A-kodet stik, IP66, NEMA 4X

Der er ingen information om stikben. Denne tilslutning skal anvendes med Watson-
Marlows trykregistreringsseet.

Der ma ikke tilsluttes andre ledninger eller kabler eller ggres forsgg pa at trade denne
forbindelse.



16.1.4 EtherNet/IP-parametre

16.1.4.1 Anvendte maleenheder i EtherNet/IP-parametre

Der anvendes fglgende maleenheder i parametrene for EtherNet/IP

Betegnelse Forklaring Eksempel
Deci-RPM 1/10 af en rpm 1.205 deci-RPM = 120,5 rpm
pl (mikroliter) 1/1000 af en ml 1.000.000 pl/min =1.000 ml/min =1 I/min

16.1.4.2 Netveerksparametre

Netvaerksparametrene for pumpens kommunikation med netvaerket er forprogrammeret fra
fabrikken:

DHCP Enable On

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

DISABLE BACK

DHCP kan deaktiveres, og netvaerksparametrene konfigureres manuelt via HMI. Dette beskrives i
"16.3.2 Fremgangsmade: Indstilling af [P-adresse via HMI" pa side 166.
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16.1.4.3 Cykliske parametre

I tabellen nedenfor ses de cykliske parametre for Ethernet/IP og de tilgaengelige funktioner via
brugerfladen

ADI
2

13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

26
27
28

38

64

Betegnelse
SetSpeed

SetSpeedLimit

SetFailsafeSpeed

Flow calibration (pL/rev)
RunHours

Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret

Total volume pumped
(bL)

RevolutionCount
PumpSpeed
SpeedLimit

PumpHead

ErrorAcknowledge

(WATSON 4
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Adgang Type

Skrivetilladelse UInt16

Skrivetilladelse Ulnt16

Skrivetilladelse UlInt16

Skrivebeskyttet UInt32
Skrivebeskyttet UInt32

Skrivebeskyttet UInt32

Skrivebeskyttet UInt32
Skrivebeskyttet UInt16
Skrivebeskyttet UInt16

Skrivebeskyttet UInt8
(Enum)

Skrivetilladelse Unit8

Beskrivelse

Pumpehastigheden indstilles i deci-RPM. Maks.
hastighed afhaenger af pumpehovedtypen. Se
"16.1.4.5 Optaellingsliste for pumpehoved" pa side
162

Pumpehastigheden indstilles i deci-RPM. Maks.
hastighed afhaenger af pumpehovedtypen. Se
"16.1.4.5 Optaellingsliste for pumpehoved" pa side
162

Hvis fejlsikring er aktiveret, arbejder pumpen
kontinuerligt ved den valgte hastighed, hvis
forbindelsen afbrydes.

Viser veerdien for flowkalibrering.

Viser antal timer, pumpen har vaeret i gang

Viser teellervaerdien for flow

Viser omdrejningsteellingen i hele rotationer

Viser seetpunktet for den aktuelle pumpehastighed
Viser saetpunktet for den aktuelle graense for
hastighedsbegransning

Viser det aktuelt valgte pumpehoved. Se "16.1.4.5
Opteellingsliste for pumpehoved" pa side 162

Bit 0 = Bekraeftelsesfejl, ved indstillingen 1 bekraeftes
pumpefejl



ADI Betegnelse
101 Control bitfield

(WATSON J
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Adgang Type
Skrivetilladelse Unit16

Beskrivelse

Bit 0 = Indstil aktivering af fejlsikker drift, aktiverer
fejlsikker rotationshastighed. Hvis deaktiveret,
stopper pumpen, hvis forbindelsen afbrydes. Hvis
aktiveret, arbejder pumpen ved den
rotationshastighed, som er indstillet med
parameteren "SetFailsafeSpeed"

Bit 1 = Indstil pumpens omdrejningsretning mod
uret; hvis indstillet arbejder pumpen mod uret.
Pumpen roterer med uret i standardindstillingen.

Bit 2 = Start pumpen, saet pa 1 (True), s pumpen kan
rotere. Iindstilling O stopper pumpen. Bemaerk, at
pumpeaktivering skal indstilles.

Bit 3 = Aktiver pumpen, sat pa 1, sd pumpen kan
rotere. Iindstilling O stopper pumpen, og den kan
ikke rotere.

Bit 4 = Nulstil pumpens driftstimer, nulstiller
driftstimetaelleren

Bit 5 = Anvendes ikke

Bit 6 = Nulstil flowtzeller, saet pa 1 for at saette
pumpet totalmaengde pa 0. Szt pa 0 for at opregne
den pumpede totalmaengde

Bit 7 = Nulstil omdrejningsteeller, saet pa 1 for at
saette pumpehovedets omdrejningstaeller pa 0. Vaelg
0, sa pumpehovedets omdrejningsteeller kan tzlle.



ADI Betegnelse
102  Error Bitfield byte 1

Error Bitfield byte 2

Error Bitfield byte 3

103 Status bit field

109  SoftwareFault
110 HardwareFault

(WATSON J
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Adgang Type
Skrivebeskyttet Unit32

Unit32

Skrivebeskyttet Unit32

Skrivebeskyttet Byte

Skrivebeskyttet Bool
Skrivebeskyttet Bool

Beskrivelse

Bit 0 = Laekage registreret, kraftigt signal for
lekagedetektering kraever afhjeelpning og
bekraeftelse, far pumpedriften kan genoptages.

Bit 1 = Motorstandsningsfejl aktiv, hvis aktiveret, er
der en motorstandsningsfejl pa pumpen. Falg
vejledningen pa skeermen

Bit 2 = Motorhastighedsfejl. Hvis aktiveret, er der en
hastighedsfejl pd pumpen. Fglg vejledningen pa
skarmen

Bit 3 = Overstremsfejl aktiv. Hvis aktiveret, er der en
overstremsfejl pd pumpen. Fglg vejledningen pa
skaermen

Bit 4 = Overspaendingsfejl aktiv. Hvis aktiveret, er der
en overspandingsfejl pa pumpen. Fglg vejledningen
pa skeermen

Bit 5 = Anvendes ikke

Bit 6 = Reserveret

Bit 7 = Reserveret

Bit 0 = Reserveret

Bit 1 = Reserveret

Bit 2 = Reserveret

Bit 3 = Reserveret

Bit 4 = Reserveret

Bit 5 = Reserveret

Bit 6 = Reserveret

Bit 7 = Reserveret

Bit 0 = Reserveret

Spaendingsfejl

Bit 2= Fejl pga. for hgj temperatur

Bit 3 = Softwarefejl. Hvis aktiveret, er der en
softwarefejl

Bit 4 = Hardwarefejl. Hvis mest betydende, er der en
Inverter Gate Drive-fejl

Bit 5 = Overstremsfejl i streamforsyning

Bit 0 = Pumpen arbejder mod uret. Hvis aktiveret,
roterer pumpen mod uret (Fluid recovery (Tilbagesug
af vaeske) aktiv)

Bit 1 = Pumpen er i drift. Hvis aktiveret, er pumpen i
drift

Hvis mest betydende aktiveret, er der en softwarefejl

Hvis mest betydende, er der en Inverter Gate Drive-
fejl



16.1.4.4 Opteellingsliste for drevmodel

Pumpedrevmodel Forkortelse Enum

QDOS H-FLO QHF 1

16.1.4.5 Opteellingsliste for pumpehoved

Maksimumbhastighed

Beskrivelse Enum .
(deci-RPM)
ReNu 150-pumpehoved Santoprene / PFPE 7 bar 01 1300
ReNu 300-pumpehoved Santoprene / PFPE 5 bar 04 1600
ReNu 300-pumpehoved SEBS / PFPE 4 bar 05 1350
ReNu 600-pumpehoved Santoprene / PFPE 2,5 bar 06 1700

16.1.4.6 Acykliske dataposter

I tabellen nedenfor ses de acykliske parametre for Ethernet/IP og de tilgeengelige funktioner via

brugerfladen
ADI Betegnelse Adgang Type Beskrivelse
37 PumpModel Skrivebeskyttet UInt8 (Enum) Viser den aktuelt valgte drevmodel. Se
"16.1.4.4 Opteellingsliste for drevmodel"
ovenfor
63 Asset Number Skrivebeskyttet Usigneret 8- Til at afleese aktivnummeret for pumpe
matrixleengde
21, herunder
NULL-
terminalpunkt
(OctetString)
108 Serial Number Skrivebeskyttet Char21 Viser pumpens serienummer

16.2 Del 2: Installationsprocedurer

MARLOW



16.2.1 Tjekliste inden installation

Inden installation af styringstilslutninger og -kabling skal felgende kontrol udfgres.

« Kontroller, at pumpen er installeret, som anvist i "9 Installation - kapitel 1: Fysisk" pa side 54,
"10 Installation - kapitel 2: Stremforsyning" pa side 60 og "11 Installation - kapitel 3:
Vaeskebane" pa side 64

o Alle kravidel 1idette kapitel er opfyldt
o Kontroller, at stremkablet ikke er beskadiget

« Stremforsyningsafbryderen er nem at na og betjene ved behov for at afbryde
stremforsyningen.

« Kontroller, at styrekablet/-kablerne ikke er beskadiget

« Kontroller, at alle dele og vaerktgjet til at tilslutte pumpen til veeskebanen er til radighed

Hvis der er problemer med nogle af punkterne pa tjeklisten inden installation, ma
installationsprocedurerne i dette kapitel ikke ivaerksaettes, for problemet er lgst.

16.2.2 Forholdsregler ved tilslutning af styringsforbindelser

Ved udferelse af fremgangsmaderne nedenfor eller tilslutning af styrekabler til stikben i M12-
konnektorer

e 4-20 mA signaler og lavspaendingssignaler skal holdes adskilt fra stremforsyningen

o Ma kun tilsluttes eksterne kredslgb, som er adskilt fra netspanding med forstaerket isolering.
Alle udstyrets input- og outputklemmer er adskilt fra netspaending med forstaerket isolering.

 Stikbenene til M12-styringsforbindelserne ma ikke paferes netspaending.
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16.2.3 Installation af M12-styrekabler (type M)

16.2.3.1 Beskyttelseshaetter

Tilslutningerne til M12-styringsforbindelser er pasat beskyttelseshaetter fra fabrikken

Pa tilslutninger, der ikke skal anvendes til styring, skal beskyttelseshatten forblive pa, nar der ikke er
tilsluttet et styrekabel, for at beskytte udstyret. Se billedet af beskyttelseshatten:

16.2.3.2 Procedure for installation af M12-styrekabler

Felg fremgangsmaden nedenfor for at tilslutte M12-styrekabler.
1. Afbryd stremforsyningen til pumpen
Foretag al ledningstilslutning til styringssystemer, som anvist i del 1 i dette kapitel
Tilslut M12-konnektoren det relevante sted pa pumpen
Spaend skruen helt med handkraft

Kontroller, at kablet er korrekt fastgjort

o Uk wWwhN

Tilslut stremforsyningen til pumpen igen

16.3 Del 3: Konfiguration af HMI

I underafsnittene nedenfor beskrives udelukkende konfiguration af pumpemodel EtherNet/IP via
HMI-skaermen.

For en udferlig beskrivelse af:

o Punkterne pd menuen Mode (Tilstand): Se "22 HMI: Brug af menuen MODE (Tilstand)" pa side
210

« Control settings (Styreindstillinger): Se "23 HMI: Menuen Control Settings (Styreindstillinger)"
pa side 220
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16.3.1 Fremgangsmade: Valg EtherNet/IP-tilstand via HMI

Valg af EtherNet/IP-tilstand:

1. Tryk pa tasten MODE (Tilstand).
2. Brug tasterne +/- til at rulle til EtherNet/IP

3. s

CHANGE MODE

EtherNet/IP

Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
EtherNet/IP
BACK

SELECT SETTINGS

4. Pa pumpen bliver EtherNet/IP-startskarmen vist

EtherNet/IP WATSON-MARLOW
EtherNet/IP E

u 123 04 ml/min

MENU INFO
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16.3.2 Fremgangsmade: Indstilling af IP-adresse via HMI

IP-adressen kan konfigureres pa to mader:

o Metode 1: Indstilling af statisk IP-adresse (manuelt, DHCP deaktiveret)
o Metode 2: Indstilling af dynamisk IP-adresse (automatisk, DHCP aktiveret)

16.3.2.1 Fremgangsmade: Metode 1: Statisk IP-adresse.

DHCP er aktiveret som standardindstilling. Det betyder, at pumpedrevet automatisk far tilsendt en IP-
adresse, ndr det er tilsluttet et netvaerk.

Hvis der skal anvendes en statisk IP-adresse, skal DHCP farst deaktiveres. Falg fremgangsmaden for
at deaktivere DHCP og indstille en statisk IP-adresse

1. Marker indstillingen DHCP

2. Ve&lg = (Deaktiver).

ETHERNET/IP SETTINGS

DHCP Enable On

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

DISABLE BACK

3. Veelg IP-adressen

4. Tryk pa =

DHCP Enable Off

IP Address 000.000.000.000

Subnet Mask 000.000.000.000

Gateway Address 000.000.000.000

MAC Address 000.000.000.000
SET BACK
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5. Brug tasterne +/- til at indtaste de markerede verdier.

6. Tryk pa NEXT].— (Neeste) for at ga til den naeste veerdi

SET ADDRESS
IP Address

[Iel. ooo . 000 . 000

NEXT BACK

7. Nar den sidste vaerdi er indtastet, skal der trykkes pa ENTER (Indtast) for at bekraefte
indstillingen.

SET ADDRESS
IP Address

123 . 017 . 221 .[DER

ENTER BACK

Subnet mask (Undernetmaske) og Gateway address (Gatewayadresse) indstilles ved at udfere trin 3-
7 igen.

16.3.2.2 Fremgangsmade: Metode 2: Indstilling af dynamisk IP-adresse
(automatisk, DHCP aktiveret)

DHCP er aktiveret som standardindstilling; det er kun nedvendigt at genaktivere DHCP, hvis den har
veeret deaktiveret ved manuel indstilling af en IP-adresse.

1. Marker indstillingen DHCP
2. Kontroller, at DHCP er aktiveret (Enabled)
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ETHERNET/IP SETTINGS

DHCP Enable On

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

DISABLE BACK

En DHCP-server i netvaerket tildeler pumpedrevet en IP-adresse baseret pa MAC-adressen.

16.3.3 Skarmbilleder med netvaerksstatus

Hvis pumpen ikke er i gang, og der er foretaget tilslutning til portene, tildeles IP-adressen, og
pumpedrevet opretter forbindelse til masteren.

Statusskeermbilledet bliver vist som nedenfor:

NETWORK STATUS

Connected
Port 1 Connected
Port 2 Connected
IP Address

MENU EXIT

Hvis pumpen ikke er i gang, og der ikke er foretaget tilslutning til portene, tildeles IP-adressen ikke,
0g pumpedrevet opretter ikke forbindelse til masteren.

Statusskeermbilledet bliver vist som nedenfor:

NETWORK STATUS

Connected
Port 1 Connected
Port 2 Connected
IP Address

MENU EXIT
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17 Installation - underkapitel 4E:
Styring (model: PROFINET)

Dette afsnit omhandler udelukkende tilslutning, input-/outputspecifikationer og den relevante
konfiguration af model PROFINET via HMI-skaermen.

17.1 Del 1: Installationskrav, specifikationer og
information

17.1.1  GSDML-fil

GSDML-filen kan downloades fra Watson-Marlows websted via linket nedenfor:

Internetadresse: https.//www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

17.1.2 Specifikationer for styrekabel

Der skal anvendes et kategori 5e, skaermet PROFINET-kabel, IP66-klassificeret, med en M12-konnektor
til at tilslutte og styre et H-FLO PROFINET-drev.
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17.1.3 Tilslutningsporte

M12-styringsforbindelsernes funktion varierer alt efter placering, gevindtype, antal stikben og
stikkode.

17.1.3.1 Netvaerksforbindelse

Overblik Der er to netvaerksforbindelser pa PROFINET-modeller. Begge forbindelser fungerer pa
samme made.

Placering Portene er placeret som vist pa billedet.

Specifikationer
Billede af stikben

Information om Stikben Signal

stikben 1 TDA+
2 RDA+
3 TDA-
4 RDA-
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17.1.3.2 Styringsinput: Tryksensor

Overblik

Placering

Specifikationer

Information om
stikben

(WATSON J
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Der forefindes en port til tryksensorinput til at anvende Watson-Marlows
trykregistreringssaet.

« Der kan ikke anvendes en tryksensor fra andre leverandarer
Porten til tryksensorinput er placeret som vist pa billedet.

qQdOSH-FL

PROFINET

M12, han, 4-benet, A-kodet stik, IP66, NEMA 4X

Der er ingen information om stikben. Denne tilslutning skal anvendes med Watson-
Marlows trykregistreringsseet.

Der ma ikke tilsluttes andre ledninger eller kabler eller ggres forsgg pa at trade denne
forbindelse.



17.1.4 PROFINET-parametre

17.1.4.1 Anvendte maleenheder i PROFINET-parametre

Der anvendes fglgende maleenheder i parametrene for EtherNet/IP

Betegnelse Forklaring Eksempel
Deci-RPM 1/10 af en rpm 1.205 deci-RPM = 120,5 rpm
pl (mikroliter) 1/1000 af en ml 1.000.000 pl/min =1.000 ml/min =1 I/min

17.1.4.2 Netvaerksparametre

Netvaerksparametrene for pumpens kommunikation med netvaerket er forprogrammeret fra

fabrikken:
PROFINET SETTINGS

DHCP Enable Off

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

ENABLE BACK

DHCP kan deaktiveres, og netvaerksparametrene konfigureres manuelt via HMI. Dette beskrives i
"17.3.2 Fremgangsmade: Indstilling af IP-adresse via HMI" pa side 181.

17.1.4.3 Cyklustid for PROFINET

Minimuminterval for anordning 32 ms
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17.1.4.4 Cykliske parametre

I tabellen nedenfor ses de cykliske parametre for PROFINET og de tilgeengelige funktioner via
brugerfladen

ADI
2

13

14

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

26

27

Betegnelse
Set pump speed
(deciRPM)

Set pump speed
limit (deciRPM)

Set failsafe speed
(deciRPM)

Flow calibration
(ML/rev)

Driftstimer

Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Reserveret
Total volume
pumped (pL)
Pump Head
revolution count

Current pump
speed (deciRPM)
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Adgang Type
Skrivetilladelse UInt16

Skrivetilladelse UInt16

Skrivetilladelse UInt16

Skrivebeskyttet UInt32

Skrivebeskyttet UInt32

Skrivebeskyttet UInt32

Skrivebeskyttet UInt32

Skrivebeskyttet UInt16

Modul
Pumpestyring

Beskrivelse
Pumpehastigheden indstilles i
deci-RPM. Maks. hastighed
afhaenger af pumpehovedtypen.
Se
"17.1.4.6 Opteellingsliste for
pumpehoveder" pa side 177

Pumpehastigheden indstilles i
deci-RPM. Maks. hastighed
afhaenger af pumpehovedtypen.
Se

"17.1.4.6 Opteellingsliste for
pumpehoveder" pa side 177

Pumpestyring

Hvis fejlsikring er aktiveret,
arbejder pumpen kontinuerligt
ved den valgte hastighed, hvis
forbindelsen afbrydes.

Pumpestyring

Viser veerdien for flowkalibrering. Pumpestatus

Viser antal timer, pumpen har ~ Pumpestatus
vaeret i gang
Viser teellerveerdien for flow Pumpestatus

Viser omdrejningstaellingen i hele Pumpestatus
rotationer

Viser saetpunktet for den aktuelle Pumpestatus
pumpehastighed



ADI Betegnelse Adgang Type

28 Pump speed limit  Skrivebeskyttet UInt16
(deciRPM)

38 Pump head Skrivebeskyttet UInt8
(Enum)

64 Acknowledge Error Skrivetilladelse Unit8
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Beskrivelse Modul
Viser seetpunktet for den aktuelle Pumpestatus
greense for
hastighedsbegransning
Viser det aktuelt valgte Pumpeoplysninger
pumpehoved. Se og -data
"17.1.4.6 Opteellingsliste for
pumpehoveder" pa side 177
Bit 0 = Bekraeftelsesfejl, ved Fejl og advarsler
indstillingen 1 bekraeftes
pumpefejl



ADI Betegnelse Adgang Type Beskrivelse Modul

101  Bitfelt for styring  Skrivetilladelse Unit16 Bit 0 = Indstil aktivering af Pumpestyring
fejlsikker drift, aktiverer fejlsikker
rotationshastighed. Hvis
deaktiveret, stopper pumpen,
hvis forbindelsen afbrydes. Hvis
aktiveret, arbejder pumpen ved
den rotationshastighed, som er
indstillet med parameteren
"SetFailsafeSpeed"
Bit 1 = Indstil pumpens
omdrejningsretning mod uret;
hvis indstillet arbejder pumpen
mod uret. Pumpen roterer med
uret i standardindstillingen.
Bit 2 = Start pumpen, saet pa 1
(True), sa pumpen kan rotere. I
indstilling 0 stopper pumpen.
Bemaerk, at pumpeaktivering
skal indstilles.
Bit 3 = Aktiver pumpen, saet pa 1,
sa pumpen kan rotere.
indstilling 0 stopper pumpen, og
den kan ikke rotere.
Bit 4 = Nulstil pumpens
driftstimer, nulstiller
driftstimetzelleren
Bit 5 = Anvendes ikke
Bit 6 = Nulstil flowtzeller, saet pa 1
for at seette pumpet
totalmaengde pa 0. Saet pa 0 for
at opregne den pumpede
totalmaengde
Bit 7 = Nulstil omdrejningsteeller,
seet pa 1 for at seette
pumpehovedets
omdrejningsteeller pa 0. Veelg 0,
sa pumpehovedets
omdrejningsteeller kan teelle.
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ADI Betegnelse Adgang Type
102  |Error Bitfield byte 1 Skrivebeskyttet Unit32

Error Bitfield byte 2 Skrivebeskyttet Unit32

Error Bitfield byte 3 Skrivebeskyttet Unit32

(WATSON J
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Modul
Fejl og advarsler

Beskrivelse

Bit 0 = Laekage registreret,
kraftigt signal for
lekagedetektering kraever
afhjaelpning og bekraeftelse, far
pumpedriften kan genoptages.
Bit 1 = Motorstandsningsfejl
aktiv, hvis aktiveret, er der en
motorstandsningsfejl pa
pumpen. Fglg vejledningen pa
skarmen

Bit 2 = Motorhastighedsfejl. Hvis
aktiveret, er der en
hastighedsfejl pa pumpen. Falg
vejledningen pa skaermen

Bit 3 = Overstrgmsfejl aktiv. Hvis
aktiveret, er der en
overstramsfejl pa pumpen. Falg
vejledningen pa skaermen

Bit 4 = Overspaendingsfejl aktiv.
Hvis aktiveret, er der en
overspandingsfejl pa pumpen.
Felg vejledningen pa skarmen
Bit 5 = Anvendes ikke

Bit 6 = Reserveret

Bit 7 = Reserveret

Bit 0 = Reserveret

Bit 1 = Reserveret

Bit 2 = Reserveret

Bit 3 = Reserveret

Bit 4 = Reserveret

Bit 5 = Reserveret

Bit 6 = Reserveret

Bit 7 = Reserveret

Fejl og advarsler

Bit O = Reserveret

Bit 1 = Underspaendingsfejl

Bit 2= Fejl pga. for hgj
temperatur

Bit 3 = Softwarefejl. Hvis
aktiveret, er der en softwarefejl
Bit 4 = Hardwarefejl. Hvis mest
betydende, er der en Inverter
Gate Drive-fejl

Bit 5 = Overstrgmsfejl i
stremforsyning

Fejl og advarsler



ADI Betegnelse Adgang Type Beskrivelse Modul

103  |Bitfelt for status Skrivebeskyttet Byte Bit 0 = Pumpen arbejder mod Pumpestatus
uret. Hvis aktiveret, roterer
pumpen mod uret (Fluid recovery
(Tilbagesug af vaeske) aktiv)
Bit 1 = Pumpen er i drift. Hvis
aktiveret, er pumpen i drift

109  |Softwarefejl Skrivebeskyttet Bool Hvis mest betydende aktiveret, Fejl og advarsler
er der en softwarefejl

110  |Hardwarefejl Skrivebeskyttet Bool Hvis mest betydende, er der en Fejl og advarsler
Inverter Gate Drive-fejl

17.1.4.5 Opteellingsliste for drevmodel

Pumpedrevmodel Forkortelse Enum

QDOS H-FLO QHF 1

17.1.4.6 Optaellingsliste for pumpehoveder

Maksimumhastighed

Beskrivelse Enum .
(deci-RPM)
ReNu 150-pumpehoved Santoprene / PFPE 7 bar 01 1300
ReNu 300-pumpehoved Santoprene / PFPE 5 bar 04 1600
ReNu 300-pumpehoved SEBS / PFPE 4 bar 05 1350
ReNu 600-pumpehoved Santoprene / PFPE 2,5 bar 06 1700

17.1.4.7 Acykliske parametre

I tabellen nedenfor ses de acykliske parametre for PROFINET og de tilgaengelige funktioner via
brugerfladen

ADI Betegnelse Adgang Type Beskrivelse Modul

37 |Pump Model Skrivebeskyttet UInt8 (Enum) Viser den aktuelt valgte -
drevmodel. Se "17.1.4.5
Opteellingsliste for
drevmodel" ovenfor.
63 Asset number  Skrivebeskyttet Usigneret 8- Til at afleese aktivnummeret -
matrixleengde for pumpe
21, herunder
NULL-
terminalpunkt
(OctetString)
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ADI Betegnelse Adgang Type Beskrivelse Modul

108 Pump Serial Skrivebeskyttet Char21 Viser pumpens serienummer

Number

17.2 Del 2: Installationsprocedurer

17.2.1 Tjekliste inden installation

Inden installation af styringstilslutninger og -kabling skal falgende kontrol udferes.

Kontroller, at pumpen er installeret, som anvist i "9 Installation - kapitel 1: Fysisk" pa side 54,
"10 Installation - kapitel 2: Stremforsyning" pa side 60 og "11 Installation - kapitel 3:
Vaeskebane" pa side 64

Alle krav i del 1 i dette kapitel er opfyldt
Kontroller, at streamkablet ikke er beskadiget

Stremforsyningsafbryderen er nem at na og betjene ved behov for at afbryde
stremforsyningen.

Kontroller, at styrekablet/-kablerne ikke er beskadiget

Kontroller, at alle dele og vaerktejet til at tilslutte pumpen til veeskebanen er til radighed

Hvis der er problemer med nogle af punkterne pa tjeklisten inden installation, ma
installationsprocedurerne i dette kapitel ikke iveerkseettes, far problemet er Igst.

17.2.2 Forholdsregler ved tilslutning af styringsforbindelser

Ved udferelse af fremgangsmaderne nedenfor eller tilslutning af styrekabler til stikben i M12-
konnektorer

4-20 mA signaler og lavspaendingssignaler skal holdes adskilt fra stremforsyningen

Ma kun tilsluttes eksterne kredslgb, som er adskilt fra netspaending med forstaerket isolering.

Alle udstyrets input- og outputklemmer er adskilt fra netspaending med forstaerket isolering.
Stikbenene til M12-styringsforbindelserne ma ikke paferes netspaending.
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17.2.3 Installation af M12-styrekabler (type M)

17.2.3.1 Beskyttelseshaetter

Tilslutningerne til M12-styringsforbindelser er pasat beskyttelseshaetter fra fabrikken

Pa tilslutninger, der ikke skal anvendes til styring, skal beskyttelseshatten forblive pa, nar der ikke er
tilsluttet et styrekabel, for at beskytte udstyret. Se billedet af beskyttelseshatten:

17.2.3.2 Procedure for installation af M12-styrekabler

Felg fremgangsmaden nedenfor for at tilslutte M12-styrekabler.
1. Afbryd stremforsyningen til pumpen
Foretag al ledningstilslutning til styringssystemer, som anvist i del 1 i dette kapitel
Tilslut M12-konnektoren det relevante sted pa pumpen
Spaend skruen helt med handkraft

Kontroller, at kablet er korrekt fastgjort

o Uk wWwhN

Tilslut stremforsyningen til pumpen igen
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17.3 Del 3: Konfiguration af HMI

I underafsnittene nedenfor beskrives udelukkende konfiguration af pumpemodel PROFINET via HMI-
skaermen.

For en udferlig beskrivelse af:

o Punkterne pa menuen Mode (Tilstand): Se "22 HMI: Brug af menuen MODE (Tilstand)" pa side
210

o Control settings (Styreindstillinger): Se "23 HMIL: Menuen Control Settings (Styreindstillinger)"
pa side 220

17.3.1 Fremgangsmade: Vaelg PROFINET-tilstand via HMI

Valg af EtherNet/IP-tilstand:

1. Tryk pa tasten MODE (Tilstand).
2. Brug tasterne +/- til at rulle til PROFINET

3. e Bl (vzlq).

CHANGE MODE

Pz

Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFINET
BACK

SELECT SETTINGS

Pa pumpen bliver PROFINET-startskaermen vist

WATSON-MARLOW
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PROFINET E

u 123 04 ml/min

MENU INFO
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17.3.2 Fremgangsmade: Indstilling af IP-adresse via HMI

IP-adressen kan konfigureres pa to mader:
o Metode 1: Indstilling af statisk IP-adresse (manuelt, DHCP deaktiveret)
o Metode 2: Indstilling af dynamisk IP-adresse (automatisk, DHCP aktiveret)

17.3.2.1 Fremgangsmade: Metode 1: Statisk IP-adresse.

DHCP er aktiveret som standardindstilling. Det betyder, at pumpedrevet automatisk far tilsendt en IP-
adresse, ndr det er tilsluttet et netvaerk.

Hvis der skal anvendes en statisk IP-adresse, skal DHCP farst deaktiveres. Falg fremgangsmaden for
at deaktivere DHCP og indstille en statisk IP-adresse

1. Marker indstillingen DHCP

2. Ve&lg = (Deaktiver).

ETHERNET/IP SETTINGS

DHCP Enable On

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

DISABLE BACK

3. Velg IP-adressen
4. Tryk pa = (Indstil).

DHCP Enable off

IP Address 000.000.000.000

Subnet Mask 000.000.000.000

Gateway Address 000.000.000.000

MAC Address 000.000.000.000
SET BACK
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5. Brug tasterne +/- til at rulle til de markerede veerdier.

6. Tryk pa NEXT].— (Neeste) for at ga til den naeste veerdi

SET ADDRESS
IP Address

EEl. 000 . 000 . 000

NEXT BACK

7. Nar den sidste vaerdi er indtastet, skal der trykkes pa ENTER[.— | (Indtast) for at bekreefte
indstillingen.

SET ADDRESS
IP Address

123 . 017 . 221 .[JER

ENTER BACK

Subnet mask (Undernetmaske) og Gateway address (Gatewayadresse) indstilles ved at udfgre trin 3-7
igen.
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17.3.2.2 Fremgangsmade: Metode 2: Indstilling af dynamisk IP-adresse
(automatisk, DHCP aktiveret)

DHCP er aktiveret som standardindstilling; det er kun ngdvendigt at genaktivere DHCP, hvis den har
veeret deaktiveret ved manuel indstilling af en IP-adresse.

1. Marker indstillingen DHCP

2. Kontroller, at DHCP er aktiveret (Enabled), ved at trykke pa [S\/A=]R3 = (Aktiver).
3. En DHCP-server i netvaerket tildeler pumpedrevet en IP-adresse baseret pa MAC-adressen.

PROFINET SETTINGS
DHCP Enable Off

IP Address 000.000.000.000
Subnet Mask 000.000.000.000
Gateway Address 000.000.000.000
MAC Address 000.000.000.000

ENABLE BACK

En DHCP-server i netvaerket tildeler dernaest pumpedrevet en IP-adresse baseret pa MAC-adressen.
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17.3.3 Skaermbilleder med netveerksstatus

Hvis pumpen ikke er i gang, og der er foretaget tilslutning til portene, tildeles IP-adressen, og
pumpedrevet opretter forbindelse til masteren.

Statusskeermbilledet bliver vist som nedenfor:

NETWORK STATUS

Connected
Port 1 Connected
Port 2 Connected
IP Address

MENU EXIT

Hvis pumpen ikke er i gang, og der ikke er foretaget tilslutning til portene, tildeles IP-adressen ikke og
pumpedrevet opretter ikke forbindelse til masteren.

Statusskeermbilledet bliver vist som nedenfor:

NETWORK STATUS

Connected
Port 1 Connected
Port 2 Connected
IP Address

MENU EXIT
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18 Konfiguration af HMI: Overblik

Konfiguration af HMI er inddelt i felgende afsnit baseret pa raekkefelgen pa hovedmenuen:
"19 HMLI: Fluid level monitor (Overvagning af veeskestand)" pa side 186
"20 HMLI: Security settings (Sikkerhedsindstillinger)" pa side 192
"21 HML: Generelle indstillinger" pa side 199
"22 HMI: Brug af menuen MODE (Tilstand)" pa side 210
"23 HMI: Menuen Control Settings (Styreindstillinger)" pa side 220

Felg anvisningerne i det underkapitel, der omhandler det relevante behov.
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19 HMI: Fluid level monitor
(Overvagning af veeskestand)

Fluid level monitor (Overvagning af vaeskestand) abnes via MAIN MENU (Hovedmenuen) med
tasterne +/-.

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

SELECT EXIT

Alle modeller har overvagning af vaeskestanden (maengden), der er tilbage i indlgbsfedebeholderen
under drift.

I tabellen nedenfor er der et overblik over Fluid level monitor-undermenuen pa HMI-skaeermen:

Overblik over menuen Fluid level monitor (Overvagning af veeskestand)

Enable level monitor (Aktiver Aktiverer funktionen. Nar denne funktion er aktiveret, bliver der vist en

vaeskestandsovervagning) statuslinje pa startskaermen med angivelse af den anslaede
vaskemangde, der er tilbage i fedebeholderen. Nar vaeskestanden
vurderes at vaere nul, stopper pumpen

Disable level monitor (Deaktiver Deaktiverer funktionen

vaeskestandsovervagning)

Fluid volume unit (Maleenhed for Til at veelge liter eller US gallon

vaeskestand)

Configure level monitor Indtast vaeskebeholderstanden, og konfigurer et alarmoutput. For at sikre,

(Konfigurer at pumpen ikke tgrlgber - Der kan konfigureres et alarmoutput til at

vaeskestandsovervagning) udlgse alarm, nar der er naet en defineret veeskestand. Advarer
operatgren om at skifte/genpafylde veeskefedebeholderen.

Adjust level (Juster Justerer vaeskemangden, hvis den afviger fra den maksimale

vaeskemangde) beholdermaengde
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19.1 Aktivering/deaktivering af overvagning af
vaeskestand

1. Veelg Fluid Level Monitor (Overvagning af veeskestand) pa MAIN MENU (Hovedmenuen).

2. Brug tasterne +/- til

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings

Help

SELECT EXIT

at markere menupunkter.

3. Enable level monitor (Aktiver veeskestandsovervagning) er markeret.

4. Tryk pa =

FLUID LEVEL SETTINGS
Enable level monitor
Displays fluid level bar.

Pump switches off if fluid
level is estimated at zero.

ENABLE BACK

5. Vaeskestanden bliver vist pd HOME-startskeermen

6. Veelg [DISA:{NS = (Deaktiver) for at deaktivere overvagning af vaeskestanden.

WATSON
MARLOW

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor
Fluid volume unit
Configure level monitor
Adjust level

Fluid Level 0

0 litres

DISABLE




7. Vaeskestanden bliver ikke vist l&engere pa HOME-startskaermen

19.2 /Endring af maleenhed for veeskestand:

1. Veelg Fluid Volume Unit (Mdleenhed for vaeskestand) pa skeermbilledet FLUID LEVEL
SETTINGS (Indstillinger for vaeskestand).

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor

Fluid volume unit
Configure level monitor
Adjust level

Fluid Level
0 litres

GALLONS US

2. Brug tasten = til at skifte mellem [SENETANHEOINN og (REINES

WATSON
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19.3 Konfigurering af vaeskestandsovervagning:

1. Veelg Configure Level Monitor (Konfigurer vaeskestandsovervagning)

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor
Fluid volume unit
Configure level monitor

Adjust level

Fluid Level 00000000

0 litres

SELECT
Tryk pa ey =
Brug tasterne +/- til at indtaste maksimummangden for fgdebeholderen.

Tryk pa NEXT (Naeste), nar den korrekte maengde er indtastet.
Brug tasterne +/- til at indstille Alert Level (Alarmniveau).

vk Wi

FLUID LEVEL SETUP 2/2

Set alert level:
Fluid level warning will be displayed.
Pump will continue to run.

Alertlevel [ ]

15 litres 100 %

6. Tryk pa y3udey = (Vaelg) for at ga tilbage til FLUID LEVEL SETTINGS (Indstillinger for
vaeskestand)
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19.4 Justering af vaeeskemaengde, hvis den afviger
fra maksimal beholdermangde (fx efter

delvis genpafyldning)

Ngjagtigheden af overvagning af vaeskestand forbedres ved regelmaessig kalibrering af pumpen.

1. Velg Adjust Level (Juster veeskemangde) pa skaermbilledet FLUID LEVEL SETTINGS
(Indstillinger for vaeskestand).

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor

Fluid volume unit
Configure level monitor
Adjust level

Fluid Level 1]

0 litres

SELECT

2. Brug tasterne +/- til at indstille maengden af veeske i beholderen.

FLUID LEVEL SETTINGS
Disable level monitor
Fluid volume unit
Configure level monitor
Adjust level

Fluid Level 0

0 litres

CANCEL

3. Tryk pa = (Gem) for at bekrafte indstillingen.

WATSON
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FLUID LEVEL SETTINGS

Do you want to SAVE
your FLUID LEVEL settings?

DISCARD
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20 HMI: Security settings
(Sikkerhedsindstillinger)

20.1 Security settings (Sikkerhedsindstillinger) -
overblik

Security Settings (Sikkerhedsindstillinger) abnes via MAIN MENU (Hovedmenuen) med tasterne +/-.

MAIN MENU
Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu

Control settings
Help

SELECT EXIT

Dernaest kan felgende sikkerhedsindstillinger veelges og justeres. Der er en oversigt i tabellen

nedenfor:
Sikkerhedsindstilling Beskrivelse
Auto Keypad Lock Nar funktionen er aktiv, lases tastaturet efter 30 sekunder uden indtastning.
(Automatisk tastaturlas)
Pin Protection (PIN- Nar PIN-beskyttelsen er aktiv, skal der indtastes en PIN-kode, inden der kan
beskyttelse) foretages a&ndringer af indstillingerne for driftstilstande eller for at fa vist menuen.
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20.1.1 Security settings (Sikkerhedsindstillinger) > Auto Keypad
Lock (Automatisk tastaturlas)

« Nar funktionen er aktiv, |dses tastaturet efter 30 sekunder uden indtastning.

o Nar Auto Keypad Lock (Automatisk tastaturlas) er aktiveret, bliver der vist en meddelelse ved
at trykke pa en vilkarlig tast

o Tasten STOP fungerer fortsat, nar Auto Keypad Lock (Automatisk tastaturlas) er aktiveret.

Al
o Haengeldsikonet H bliver vist pa startskaeermen for at indikere, at Auto Keypad Lock
(Automatisk tastaturlas) er aktiveret

‘

WATSON-MARLOW

2PS| E | ﬂ

n 200.4 ...

MENU INFO

20.1.1.1 Aktivering af automatisk tastaturlas:

1. Marker Auto Keypad Lock (Automatisk tastaturlas)

2. Trykpa =

Symbolet for status / bliver vist

SECURITY SETTINGS

Auto keypad lock
PIN protection

XN

DISABLE BACK
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20.1.1.2 Adgang til tastaturfunktioner:

1. Tryk pa begge taster til (Las op) (-] -] samtidig.

KEYPAD LOCKED

Press both UNLOCK keys
simultaneously to enable
keypad control

UNLOCK UNLOCK

20.1.1.3 Deaktivering af automatisk tastaturlas:

1. Marker Auto Keypad Lock (Automatisk tastaturlas).

BB VL] DISABLE (DEAKTIVER).—

Symbolet for status x bliver vist.

SECURITY SETTINGS
Auto keypad lock
PIN protection

xXX

ENABLE BACK
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20.1.2 Security settings (Sikkerhedsindstillinger) > PIN protection
(PIN-beskyttelse)

o Nar PIN-beskyttelsen er aktiv, skal der indtastes en PIN-kode, inden der kan foretages
andringer af indstillingerne for driftstilstande eller for at fa vist menuen.

« Nar den korrekte PIN-kode er indtastet, er der adgang til alle menufunktionerne.

o PIN-beskyttelsen aktiveres automatisk igen efter 30 sekunder, hvis der ikke indtastes pa
tastaturet.

20.1.2.1 Aktivering af PIN-beskyttelse:

1. Marker PIN Protection (PIN-beskyttelse).

2. Tryk pa =

Symbolet for status / bliver vist.
Der gdr 30 sekunder, inden PIN-beskyttelsen er aktiv.

SECURITY SETTINGS

Auto keypad lock
PIN protection J

20.1.2.2 Angivelse af den firecifrede pinkode:

1. Brug tasterne +/- til at vaelge hvert ciffer fra 0 til 9.

2. Brug tasten [NI2qmsicin] = (Naeste ciffer) til at rulle igennem cifrene til indtastning

(WATSON 4
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SECURITY SETTINGS

Enter new 4 digit PIN:

(___

The PIN will be required to
change all pump settings

NEXT DIGIT BACK

3. Nar det fjerde ciffer er valgt, skal der trykkes pa =

SECURITY SETTINGS

Enter new 4 digit PIN:

1231

The PIN will be required to
change all pump settings

ENTER BACK

4. Kontroller, at det indtastede nummer er korrekt, og:

Tryk pa [@elNZLY = (Bekraeft) for at gemme pinkoden. Der gar 30 sekunder, inden PIN-beskyttelsen
er aktiv.

SECURITY SETTINGS

Confirm 4 digit PIN:

1234

Please confirm that the PIN
entered is correct

CONFIRM CHANGE
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Eller tryk pa CHANGE (Rediger) for at ga tilbage til indtastning af pinkoden. Inden bekraftelse af
pinkoden kan der til enhver tid desuden afbrydes ved at trykke pa tasten HOME (Startskaerm) eller
MODE (Tilstand)

SECURITY SETTINGS

PIN entry was incomplete

press ABORT to abort

ABORT BACK

20.1.2.3 Anvendelse af pinkoden til at fa adgang til pumpen:

Indtast den gemte pinkode for at fa adgang

1. Brug tasterne +/- til at vaelge hvert ciffer fra 0 til 9.

2. Velg tasten NI241 DIGIT (Naeste ciffer) for at rulle igennem cifrene til indtastning.

Hvis pinkoden er korrekt, bliver startskaermen til kontakttilstand vist pa HML.

WATSON-MARLOW
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MENU INFO
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Hvis pinkoden er forkert, bliver felgende skaermbillede vist pa HML.

SECURITY SETTINGS

Enter 4 digit PIN:

Incorrect PIN entry
Please try again.

20.1.2.4 Glemt pinkode:

Kontakt jeres repraesentant for Watson-Marlow for vejledning til nulstilling af pinkoden.
20.1.2.5 Deaktivering af PIN-beskyttelse:

1. Marker PIN Protection (PIN-beskyttelse)

2. S

Symbolet for status X bliver vist.

SECURITY SETTINGS
Auto keypad lock

PIN protection x

DISABLE BACK
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21 HMI: Generelle indstillinger

21.1 General settings (Generelle indstillinger) -
overblik

General Settings (Generelle indstillinger) abnes via MAIN MENU (Hovedmenuen) med tasterne +/-

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

SELECT EXIT

Pa menuen General settings (Generelle indstillinger) er der falgende undermenuer

Generel indstilling Beskrivelse

Auto restart (Automatisk Aktiverer pumpen i den tidligere driftstilstand/-status efter stremudfald
genstart)

Flow units Indstiller de viste flowmaleenheder

(Flowmaleenheder)

Asset number Brugerdefineret 10-cifret alfanumerisk nummer, som ogsa bliver vist pa hjeelp-
(Aktivnummer) skaermbilledet

Pump label Brugerdefineret 20-cifret alfanumerisk nummer, som bliver vist i startskeermens
(Pumpemaerke) hovedbjzelke

Gendan Gendanner alle pumpens standardindstillinger, herunder kalibrering og
standardindstillinger standardindstillet manuel tilstand

Language (Sprog) Indstiller skaermsproget pa pumpen

USB update (USB- Bruges til at opdatere pumpens software

opdatering)

Disse underindstillinger beskrives i nedenstaende underafsnit
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21.1.1 General settings (Generelle indstillinger) > Auto restart

(Automatisk genstart).

Denne pumpe har en automatisk genstartfunktion. Nar den er aktiveret, gar pumpen automatisk
tilbage til den driftsstatus (tilstand og hastighed), den havde fgr stremudfald.

Eksempler pa pumpning ved hjzelp af automatisk genstart:

Inden stremudfald

Pumpe i manuel tilstandsdrift
Pumpe i analog tilstandsdrift

Pumpning i kontakttilstand

Netveerkstilstande

Efter stramudfald

Fortsaetter drift ved samme hastighed
Fortsaetter drift med proportional hastighed pa analogt
input
« Dosering genoptaget; afbrudt dosering
lagret/fortsaetter.

« Eventuelt lagrede impulseri
kontakthukommelsen inden stremudfald bliver
medtaget. Impulser modtaget under
stremudfald gar tabt

Afhaenger af konfigurationen

Symbolet ! bliver vist gverst til hgjre pa skarmen, nar automatisk genstart er aktiveret, som vist

nedenfor.

‘

2Psi

INPUT: 19.8 mA

55006 ml/min

WATSON-MARLOW

MENU INFO

Nar funktionen er aktiveret, bliver symbolet ! vist i alle tilstande som en advarsel om, at pumpen kan

ga i gang til enhver tid.
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21.1.1.1 Anvendelse af Automatisk genstart ift. START/STOP-styring

I anlaeg, der kraever, at pumpen startes og stoppes regelmaessigt, bar START/STOP-styring anvendes.
Pumpen er ikke beregnet til at taende og slukke for strammen som metode til regelmaessigt at starte
0g stoppe pumpen.

BEMZRK

Der ma ikke teendes og slukkes for stremmen til pumpen, hverken manuelt eller ved at anvende
den automatiske genstartsfunktion. Ellers vil det forkorte udstyrets levetid

21.1.1.2 Valg af automatisk genstart:

RIaY.Q EJENABLE/DISABLE = (Aktiver/deaktiver for at sla Auto Restart (Automatisk genstart) til/fra

GENERAL SETTINGS

Auto restart J
Flow units rpm
Asset number

Pump label

Restore defaults

Language

USB update

DISABLE BACK
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21.1.2 General settings (Generelle indstillinger) > Flow units
(Flowmaleenheder)

Sadan indstilles flowmaleenhederne, som skal vises pa alle pumpeskaermbilleder:

1. Brug tasterne +/- til at markere den gnskede flowmaleenhed.

PARSELECT] = (Veelg) for at gemme indstillingen.

‘ Select flow units:

rpm
ml/min
ml/hr
1/min
I/hr
|/day
gph
gpd

SELECT BACK
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21.1.3 General settings (Generelle indstillinger) > Asset number
(Aktivhnummer)

Brugerdefineret 10-cifret alfanumerisk nummer, som ogsa bliver vist pa hjeelp-skaermbilledet
Sadan defineres/redigeres pumpens aktivnummer:

1. Marker Asset Number (Aktivnummer)

2. FEs

3. Brug tasterne +/- til at markere tegn, der skal redigeres?1.

Tegn, der kan redigeres: 0-9, A-Z og mellemrum.

GENERAL SETTINGS

Define asset number for pump:

(displayed on Help and Advice screen)
[123456789A

Use +/- keys to select

characters (10max)

FINISH NEXT

213\ V3 :{{€W Eventuelt tidligere definerede aktivnumre bliver vist pa skaermen
til redigering

4. Vealg NN = (Naeste/forrige) for at redigere det naeste/forrige tegn.

GENERAL SETTINGS

Define asset number for pump:
(displayed on Help and Advice screen)

1§13456789A

Use +/- keys to select

characters (10max)

PREVIOUS NEXT

5. Velg = (Udfer) for at gemme og ga tilbage til menuen General Settings (Generelle
indstillinger).
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GENERAL SETTINGS

Define asset number for pump:
(displayed on Help and Advice screen)

123456789

Use +/- keys to select

characters (10max)

PREVIOUS FINISH
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21.1.4 General settings (Generelle indstillinger) > Pump label
(Pumpemeaerke)

Brugerdefineret 20-cifret alfanumerisk nummer vist i startskaermens hovedbjeelke, som vist nedenfor.

WATSON-MARLOW

2PSI |
INPUT: 19.8 mA .

u 55006 ml/min

‘

MENU INFO

Sadan defineres/redigeres pumpemaerket:

1. Marker Pump Label (Pumpemazerke).

2. RS =

GENERAL SETTINGS

Auto restart x
Flow units rpm
Asset number

Pump label

Restore defaults

Language
USB update

SELECT BACK

3. Brug tasterne +/- til at markere tegn, der skal redigeres?.
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Tegn, der kan redigeres: 0-9, A-Z og mellemrum.

PUMP LABEL

Define label for pump:

(shown at top of screen)
IIATSON-MARLOW

Use +/- keys to select

characters (20max)

FINISH NEXT

13\ V4 :{{€W Eventuelt tidligere definerede aktivnumre bliver vist pa skaermen til
redigering

4. Velg NQVENIIECIVES = (Naeste/forrige) for at redigere det naeste/forrige tegn.

PUMP LABEL

Define label for pump:

(shown at top of screen)
WIIrSON-MARLOW

Use +/- keys to select
characters (20max)

PREVIOUS NEXT

5. Velg 3NS5 = (Udfer) for at gemme indtastningen og ga tilbage til menuen GENERAL
SETTINGS (Generelle indstillinger).

PUMP LABEL

Define label for pump:

(shown at top of screen)
IIATSON-MARLOW

Use +/- keys to select
characters (20max)

FINISH NEXT
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21.1.5 General Settings (Generelle indstillinger) > Restore defaults
(Gendan standardindstillinger)

Gendanner alle pumpens standardindstillinger, herunder kalibrering og standardindstillet manuel
tilstand
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21.1.6 General settings (Generelle indstillinger) > Language
(Sprog)

Indstiller skeermsproget pa pumpen
Sadan defineres/redigeres skaermsproget:

1. Marker Language (Sprog).

2. FEs

3. Hvis pumpen er i drift, bliver nedenstdende skaermbillede vist. Stop pumpen

GENERAL SETTINGS

A The pump must be stopped

before changing the language.

STOP PUMP CANCEL

4. Brug tasterne +/- til at markere det gnskede sprog.

5. ke Bl (vaelg).

[

Espariol
Francais
Deutsch
Portugués
Italiano
Nederlands
33%
sh=¢l

SELECT

(SMCONFIRM = (Bekreeft) for at fortseette.
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Al skaeermtekst bliver vist pa det valgte sprog

Pumps

You have selected English.

CONFIRM REJECT

Annullering:

7. Velg = (Afvis) for at ga tilbage til skeermen til valg af sprog.

21.1.7 Generelle indstillinger (USB-opdatering)

Kontakt jeres repraesentant for Watson Marlow for yderligere oplysninger, hvis det er ngdvendigt med
en USB-medieopdatering.

IMPORTANT
Please insert USB update media.

Press CONFIRM to update

CONFIRM CANCEL

(WATSON 4
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22 HMI: Brug af menuen MODE
(Tilstand)

22.1

MODE Menu (menuen Tilstand) kan abnes enten via MAIN MENU (Hovedmenuen) med tasterne +/-

eller ved at trykke pa tasten MODE (Tilstand).

Via MAIN MENU

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings
Help

SELECT EXIT

Pa menuen MODE er der fglgende undermenuer?.

Driftstilstand

Manuel

Flow calibration
(Flowkalibrering)

Analog 4-20 mA

Contact mode
(Kontakttilstand)

PROFIBUS
Ethernet/IP
PROFINET
Fluid Recovery

(Tilbagesug af veeske)

(WATSON 4
MARLOW

Beskrivelse

Til at betjene pumpen manuelt
(start/stop/hastighed). Hvis manuel MODE
veelges, mens pumpen er i gang, stopper den.
Flowhastigheden kalibreres til pumpen

Pumpehastigheden styres via et analogt signal
Pumpen doserer en bestemt mangde vaeske ved
modtagelse af et eksternt signal, eller hvis
operateren trykker pa den grenne START-knap.

Til dataudveksling
Til dataudveksling
Til dataudveksling

Til at reversere pumpens omdrejningsretning for
at tilbagesuge vaeske fra udlgbsledningen.

Overblik over menuen Mode (Tilstand)

Med tasten MODE

MARLOW

Afhaengigt af modellen’

Pumpen kan ogsa betjenes via
start/stop-input

ALLE MODELLER

Kun Universal og Universal+

Kun model Universal og
Universal+

Kun PROFIBUS
Kun EtherNet/IP
Kun PROFINET
Alle modeller



BEM/ERK1 Alle undermenuer for MODE findes ikke pa alle modeller.

WATSON
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22.1.1 CHANGE MODE (Skift tilstand) > Manual (Manuel)

Manuel tilstand er standardtilstanden. I manuel tilstand kan pumpedrevet betjenes via HMI-
brugerfladen. I denne tilstand kan pumpedrevets hastighed indstilles med tastaturet, og
pumpedrevet kan startes og stoppes via tastaturet.

Hvis manuel MODE valges, mens pumpen er i gang, stopper den.
22.1.1.1 Adgang til manuel tilstand:

P& Mode Menu (menuen Tilstand)
1. Brug tasterne +/- til at markere Manual (Manuel)

CHANGE MODE

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT

2. Tryk pa SELECT (Veelg), hvorefter skeermbilledet Manual (Manuel) bliver vist

WATSON-MARLOW

2PSI E | ﬂ

L 200.4 ml/min

i

MENU INFO

Se "4.9.2 HOME-startskeerm" pa side 41 for yderligere information om startskeermen.

(WATSON 4
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22.1.1.2 Start og stop af pumpen

Pumpen kan stoppes og startes med henholdsvis STOP- og START-tasten

MARLOW

Nummer Betegnelse Beskrivelse
1 STOP Denne tast stopper pumpen
2 START Denne tast:

. Starter pumpen ved den indstillede hastighed i
manuel tilstand eller ved flowkalibrering.

« Doserer en kontaktdosis i tilstanden CONTACT
(Kontakt).
I alle gvrige styringstilstande starter denne tast ikke
pumpen.

22.1.1.3 Andring af pumpehastigheden i manuel MODE (Tilstand)
Pumpehastigheden sendres med

22.1.1.3.1 Op- og ned-tasten

Forklaring Opgave

|E Nar der trykkes pa op-pilen, gges pumpedrevets saetpunkt for hastigheden trinvis med 0,1 rpm.

« Hvis tasten holdes inde, ages saetpunktet for hastigheden i hurtigt tempo.

(WATSON J
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Forklaring Opgave

E Nar der trykkes pa ned-pilen, reduceres pumpedrevets saetpunkt for hastigheden trinvis med
0,1 rpm.

e Hvis tasten holdes inde, reduceres saetpunktet for hastigheden i hurtigt tempo.

22.1.1.3.2 Tasten MAX

Nar der trykkes pa MAX-tasten, og den holdes inde, arbejder pumpen ved den laveste af 2 graenser:
e Enindstillet hastighedsbegraensning
o Den maksimale pumpehastighed (indstillet med pumpehovedets RFID)

Denne funktion er praktisk til spaedning af pumpen.

MARLOW

=1
(4]
(v]

Under drift er skaermen bla, og der bliver vist:
e den pumpede mangde i realtid

e driftstiden i sekunder, mens MAX-tasten holdes inde

2 WATSON-MARLOW

RELEASE MAX TO END
Volume pumped:

« 123.4 .

Time elapsed: 3s

(WATSON 4
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22.1.2 CHANGE MODE (Skift tilstand)>Flow calibration

(Flowkalibrering)

Der ber foretages flowkalibrering.

Efter installation af pumpehovedet og veeskebanen farste gang
Efter vedligeholdelse

Efter udskiftning af pumpehoved

Efter skift af procesvaeske

Efter udskiftning af eventuelle tilsluttede rerledninger.

Periodisk for at opretholde ngjagtigheden.

Se "11.3.2 HMI - Kalibrering af pumpens flowhastighed: menuen MODE (Tilstand) > Flow calibration
(Flowkalibrering)" pa side 74

22.1.3 CHANGE MODE (Skift tilstand) > Analog 4-20 mA (model

Universal og Universal+)

Se "14.4.1 CHANGE MODE (Skift tilstand)>Analog 4-20 mA" pa side 111

22.1.4 CHANGE MODE (Skift tilstand) > Contact mode

(Kontakttilstand) (model Universal og Universal+)

Se "14.4.2 CHANGE MODE (Skift tilstand)>Contact mode (Kontakttilstand)" pa side 117

WATSON
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22.1.5 CHANGE MODE (Skift tilstand) > Fluid recovery (Tilbagesug
af veeske)

I tilstanden Tilbagesug af vaeske (Fluid recovery) kan pumpens omdrejningsretning reverseres for at
tilbagesuge vaeske fra udlgbsledningen. Denne funktion bruges hovedsageligt i forbindelse med
vedligeholdelse. Tilstandsfunktionen findes pa alle modellerne.

Tilbagesug af veeske kan foretages manuelt eller ved hjzelp af analoge signaler (kun model Universal
og Universal+). Pumpen reverserer ved en indstillet hastighed, som er proportional med det 4-20 mA
input, der paferes det konfigurerede stikben.

BEMARK

Fjernstyret tilbagesug af veeske bar ikke anvendes til overfarsel af bulkvaesker

22.1.5.1 Tilbagesug af vaeske: Manuel drift

1. Stop pumpen

2. Tryk tasten MODE, og brug tasterne +/- til at markere menupunktet Fluid recovery
(Tilbagesug af vaeske)

3. Tryk pa = (Veelg).

CHANGE MODE

O
Manual

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT SETTINGS

4. Der bliver vist anvisninger pa skaermen. Der bliver vist en advarsel om at kontrollere, at
kundens system er udformet til at muliggere tilbagesug. Hvis der er monteret envejsventiler i
vaeskebanen, fungerer tilbagesug ikke, og pumpen opbygger for hgjt tryk i rgrledningerne

WATSON
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WATSON-MARLOW
WARNING!

Ensure system valves permit reverse flow

Hold down RECOVER key to recover fluid from injection lines

RECOVER CANCEL

5. Tryk pa tasten RECOVER (Tilbagsug) og hold den inde for at seette pumpen i reverseret
drift og tilbagesuge vaeske.

Skaermbilledet nedenfor bliver vist, mens tasten [{H®@M=x (Tilbagsug) holdes inde. Derved stiger
mangden af tilbagesuget vaeske og det medgadede tidsforbrug.

R WATSON-MARLOW

RELEASE RECOVER TO STOP
Volume pumped:

© 1234.

Time elapsed:

RECOVER

6. Slip tasten = (Tilbagsug) for at stoppe pumpen i reverseret drift

22.1.5.2 Tilbagesug af vaeske: Analog styring (model Universal og Universal+)

Reverseret pumpedrift og automatisk tilbagesug af vaeske i analog tilstand 4-20 mA:
1. Tryk pa tasten MODE (Tilstand).

Brug tasterne +/- til at markere Fluid Recovery (Tilbagesug af vaeske)

2
eMllSETTINGS (INDSTILLINGER)L = |
YlENABLE (AKTIVER)] = |

WATSON
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FLUID RECOVERY SETTINGS

Remote fluid recovery

Remote fluid recovery is

currently disabled in
Analog 4-20mA mode.

ENABLE BACK

5. Efter aktivering er fjernstyret tilbagesug af vaeske klar til drift.

G WATSON-MARLOW

RELEASE MAX TO END
Volume pumped:

« 123.4 .

Time elapsed: 3s

Fjernstyret tilbagesug af vaeske skal foretages i denne raekkefglge:

1. Konfigurer et input for "remote fluid recovery" (Fjernstyret tilbagesug af veeske)
Pafer det fjernstyrede stopsignal

Pafer inputtet til fjernstyret tilbagesug af vaeske

Fjern det fjernstyrede stopsignal

Pafer 4-20 mA pa det analoge input (1); derved starter pumpen

Pafer det fjernstyrede stopsignal, nar der er tilbagesuget tilstraekkelig vaeske.

Fjern inputtet til fjernstyret tilbagesug af vaeske

O N o vk~ Wb

Fjern det fjernstyrede stop

WATSON
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22.1.6 CHANGE MODE (Skift tilstand) > PROFIBUS (model
PROFIBUS)

Se "15.4.1 Fremgangsmade: Veelg og aktiver PROFIBUS" pa side 151

22.1.7 CHANGE MODE (Skift tilstand) > EtherNet/IP (model
EtherNet/IP)

Se "16.3.1 Fremgangsmade: Vaelg EtherNet/IP-tilstand via HMI" pa side 165

22.1.8 CHANGE MODE (Skift tilstand) > PROFINET (model
PROFINET)

Se "17.3.1 Fremgangsmade: Vaelg PROFINET-tilstand via HMI" pa side 180

WATSON
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23 HMI: Menuen Control Settings
(Styreindstillinger)

23.1 Menuen Control Settings (Styreindstillinger) -
overblik

Control Settings (Styreindstillinger) dbnes via MAIN MENU (Hovedmenuen) med tasterne +/-.

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu

Control settings

SELECT EXIT

Control settings (Styreindstillinger) har felgende undermenuer?.

Indstilling Opgave Bemaerkning

Speed limit Brugerdefineret graense for maksimal Alle modeller
(Hastighedsbegraensning) pumpehastighed

Reset run hours (Nulstil Nulstilling af teeller for antal driftstimer Alle modeller

driftstimer)

Reset volume counter Til at nulstille volumentaelleren Alle modeller
(Nulstilling af volumentaeller)

Revolution counter Brugeren kan indstille pumpen til at indikere, nar Alle modeller
(Omdrejningstaeller) pumpehovedet er teet pa det maksimale antal
omdrejninger.
Configure Inputs (Konfigurer Brugeren kan vaelge og konfigurere input Model manuel, Universal og
input) Universal+
Configure outputs (Konfigurer Brugeren kan definere funktionen for hvert output Model Universal og
output) Universal+
Configure outputs (Konfigurer  Veelger fuld skala 4-20 mA input eller afstemmer Kun Universal+
output) > 4-20 mA Output inputskalering efter 4-20 mA inputtet.
Skaleringsfaktor Ganger hastigheden med den valgte mangde Universal og Universal+

WATSON
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Indstilling Opgave Bemeaerkning

Floating ground (Ikke-jordet) | Der kan forbindes et enkelt 4-20 mA signal til to eller.  Universal og Universal+
flere serieforbundne pumper. Derved kan begge
pumper styres ved hjeelp af ét inputsignal, sa hvis en
af pumperne svigter, eller der slukkes for strammen
til den, far den anden pumpe tilsendt styresignalet.

2\ V3 {€W Alle undermenuer for Control settings (Styreindstillinger) findes ikke pa alle
modeller.

(WATSON 4
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23.1.1 Control settings (Styreindstillinger) > Speed limit
(Hastighedsbegraensning)

Graensen for pumpehovedets maksimale hastighed kan aendres. Denne graense afhaenger af, hvilket
pumpehoved der er monteret pa pumpedrevet. Hastighedsbegransningen bliver anvendt i alle
driftstilstande

. Maksimal
Beskrivelse R
hastighed (rpm)
ReNu 150-pumpehoved Santoprene / PFPE 7 bar 130
ReNu 300-pumpehoved Santoprene / PFPE 5 bar 160
ReNu 300-pumpehoved SEBS / PFPE 4 bar 135
ReNu 600-pumpehoved Santoprene / PFPE 2,5 bar 170

23.1.1.1 Pavirkning af 4-20 mA profil (model Universal, Universal+)

Ved automatisk anvendelse af en hastighedsbegraensning sendres skaleringen for den analoge
hastigheds kontrolsvar. Nedenfor er der et eksempel:

RPM RPM
456 78 91011121314151617 181920 4567 891011121314151617181920
mA mA
-blé linje Kalibreret 4-20 mA profil baseret pa en hastighedsbegraensning pa 125 rpm
gren linje Brugerindstillet hastighedsbegraensning pa 75 rpm
_Iilla linje Rekalibreret 4-20 mA profil baseret pa en hastighedsbegraensning pa 75 rpm

(WATSON 4
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23.1.1.2 Andring af maks. hastighedsbegransning:

1. Marker menupunktet Speed Limit (Hastighedsbegraensning)

CONTROL SETTINGS

Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 51
Revolution counter

Configure inputs

Configure outputs

Sensors settings

Scaling factor

Floating ground

2. Tryk pa = (Veelg).

3. Brug tasterne +/- til at justere veaerdien

4. Tryk pa NS« = (Veelg) for at gemme den nye veerdi. Denne hastighedsbegransning vil
blive anvendt i alle driftstilstande

SPEED LIMIT

Please enter a maximum
speed limit if required,
use +/-and SELECT.

SELECT CANCEL

WATSON
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23.1.2 Control settings (Styreindstillinger) > Reset run hours
(Nulstil driftstimer)

23.1.2.1 Visning af teeller for antal driftstimer

Valg Info pa HOME startskeermen.
23.1.2.2 Nulstilling af taeller for antal driftstimer:

1. Marker menupunktet Reset Run Hours (Nulstil driftstimer)
2. Tryk pa SaRe) B (valg).

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12 hrs

Reset volume counter 5l

Revolution counter

Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor
Floating ground

SELECT BACK

3. Velg = (Nulstil), hvorefter felgende skaermbillede bliver vist.

RESET RUN HOURS

A Are you sure you want

to reset the run hours?

RESET CANCEL

4. velg (31 B (Nulstil) for at fortszette

WATSON
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23.1.3 Control settings (Styreindstillinger) > Reset volume counter
(Nulstil mangdetaeller)

23.1.3.1 Visning af mangdeteaeller
Valg Info pa HOME startskeermen.

23.1.3.2 Nulstilling af maengdeteaeller:

1. Marker Reset Volume Counter (Nulstil maengdetzller)
2. Tryk pa SaRe) B (valg).

Speed limit 125.0 rpm
Reset run hours 12 hrs

Reset volume counter 5l
Revolution counter

Configure inputs

Configure outputs

Sensors settings

Scaling factor

Floating ground

SELECT BACK

3. Veelg RESETL— | (Nulstil), hvorefter felgende skeermbillede bliver vist.

RESET VOLUME COUNTER

Are you sure you want

to reset the volume counter?

RESET CANCEL

4. Velg RESET (Nulstil) for at fortsaette

WATSON
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23.1.4 Revolution counter (Omdrejningsteaeller)

Omdrejningsteelleren er en funktion pa alle modeller, som brugere kan anvende til at indstille det
antal omdrejninger, hvor der skal vises en advarsel om at udskifte pumpehovedet, inden det er
udtjent.

Der er en indikatorlinje for omdrejningstaelleren pa skaermbilledet INFO, nar denne funktion er
aktiveret. Indikatorlinjen helt grgn:

Omdrejningstaeller aktiveret Omdrejningstaeller ikke aktiveret

A

Flow calibration 7.50ml/rev
Run hours 16hrs
Volume counter 54.11

Fluid level 5l

%4

Flow calibration 7.50ml/rev
Run hours 16hrs
Volume counter 54.11

Fluid level sl

Speed 30.0rpm
Pumphead type 0M3.7800.PFP
Tube material Santoprene

Flowrate e
g — LN e

Revolution counter Revolution counter

MENU INFO MENU INFO

Speed 30.0rpm
Pumphead type 0M3,7800.PFP
Tube material Santoprene

Flowrate s

I takt med pumpehovedets omdrejninger bliver indikatorlinjen mindre, indtil det er pa 80 % af
omdrejningerne. Nar det sker, bliver linjen red, og der bliver vist falgende skaermbillede:

A

The pumphead has reached 80%
of its life. Pumphead should

REVOLUTION WARNING

be replaced soon.

IGNORE STOP PUMP

WATSON
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Nar pumpehovedet har naet den indstillede omdrejningsteelling (100 % opbrugt), bliver falgende
skeermbillede vist:

REVOLUTION WARNING

A

The pumphead has reached 100%
of its life. Pumphead should

be replaced now.

IGNORE STOP PUMP

I begge tilfeelde af rad skaerm som ovenfor fortsaetter pumpen altid med at arbejde. Den stopper kun,
hvis der trykkes pa skeermtasten STOP PUMP.

23.1.4.1 Valg af omdrejningsteeller:

1. Marker menupunktet Revolution Counter (Omdrejningstaeller) pd menuen Control Settings
(Styreindstillinger)

2. Tryk pa = (Veelg).

CONTROL SETTINGS
Reset run hours 12 hrs
Reset volume counter 5l

Revolution counter
Configure inputs
Configure outputs
Sensors settings
Scaling factor
Floating ground

SELECT BACK
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23.1.4.2 Aktivering af alarm for omdrejningstaeller:

1. Brug tasterne +/-til at markere menupunktet Enable revolution counter alarm (Aktiver
alarm for omdrejningsteeller)

2. Tryk pa EVEEE (valg).
REVOLUTION COUNTER

Enable revolution counter alarm

Configure revolution counter alarm

Revolution counter

ENABLE EXIT

23.1.4.3 Konfiguration af alarm for omdrejningsteaeller:

1. Brug tasterne +/- til at markere menupunktet Configure revolution counter alarm
(Konfigurer alarm for omdrejningsteeller)

2. Tryk pa Gikze)

Disable revolution counter alarm
Configure revolution counter alarm

Revolution counter

SELECT EXIT
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Skaermbilledet for indstilling af maksimumgranse for omdrejningsteeller bliver vist

REVOLUTION COUNTER

Enter maximum number of revolutions for pumphead.

Use +/- keys to select

1,000,000

SELECT CANCEL

Brug tasterne +/- til at markere tegn, der skal redigeres. Tegn, der kan redigeres: 0-9

3

4. Velg NQUIENRUGEIVES = (Naeste/forrige) for at redigere det naeste/forrige tegn.

5. Brug tasterne +/- til at markere tegn, der skal redigeres. Tegn, der kan redigeres: 0-9
6

. Tryk pa [FISg = (Udfgr) for at gemme den indstillede vardi
23.1.4.4 Nulistilling af omdrejningsteeller:
1. Brug tasterne +/- til at markere menupunktet Reset revolution counter (Nulstil

omdrejningstaeller)

2. Tryk pa = (Veelg) for at nulstille
23.1.4.5 Deaktivering af alarm for omdrejningstaeller:

1. Brug tasterne +/- til at markere menupunktet Disable revolution counter alarm (Deaktiver
alarm for omdrejningstaeller)

2. Tryk pa DL B (Deaktiver).

REVOLUTION COUNTER
Disable revolution counter alarm

Configure revolution counter alarm

Revolution counter

DISABLE 3.4
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23.1.5 Control settings (Styreindstillinger)>Configure inputs
(Konfigurer input)

Se "14.4.3 Control settings (Styreindstillinger)>Configure inputs (Konfigurer input)" pa side 121

23.1.6 Control settings (Styreindstillinger)>Configure outputs
(Konfigurer output)

Se "14.4.4 Control settings (Styreindstillinger)>Configure outputs (Konfigurer output)" pa side 127

23.1.7 Control settings (Styreindstillinger) > Scaling settings
(Skaleringsindstillinger)

Se "14.4.5 Control settings (Styreindstillinger)>Scaling factor (Skaleringsfaktor)" pa side 131

23.1.8 Control settings (Styreindstillinger)>Floating ground (Ikke-
jordet)

Se "14.4.6 Control settings (Styreindstillinger)>Floating ground (Ikke-jordet)" pa side 134
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24 Drift/betjening

24.1 Tjekliste inden drift/betjening

Kontroller, at pumpen er installeret rigtigt: Foretag felgende kontroller inden idriftsaettelse for at sikre
felgende:

En ansvarshavende har installeret pumpen i overensstemmelse med alle kapitler om
installation

En ansvarshavende har tilvejebragt opleering i pumpens automatiske driftsfunktion ved hjaelp
af styringssystemet i alle pumpedriftstilstande.

Stremkablet ikke er beskadiget

Stremforsyningsafbryderen er nem at na og betjene ved behov for at afbryde
stremforsyningen.

Installeret styrekabel/-kabler er ikke beskadiget
Der er ingen vaeskelaekager fra vaeskebanetilslutninger.

Skaermsproget pa pumpen er indstillet til det rigtige sprog.

Hvis der er problemer med nogen af punkterne pa tjeklisten inden idriftseettelse, ma pumpen ikke
anvendes. Giv besked om, at pumpen ikke saettes i drift, fer problemet er lgst.
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24.2 Sikkerhed

24.2.1 Farer, der kan forekomme under drift

Falgende farer kan forekomme under pumpedrift.

24.2.1.1 Risiko for forbraendingsskader

OBS

Risiko for personskade pa grund af forbraendinger. Pumpens ydre flader kan blive
meget varme, nar pumpen er i drift. Stop pumpen, og lad den kgle af, inden den
bergres.

24.2.1.2 Uventet driftsmade
Alle pumpemodeller kan ga i gang automatisk enten pa signaler fra styringssystemet, eller fordi

funktionen for automatisk genstart (opstart efter stremafbrydelse) er aktiveret.

Denne forventede reaktion indikeres med en advarsel pa skeermen med et ! Symbol, som vist

nedenfor.
WATSON-MARLOW
2PsI |
INPUT: 19.8 mA .

u 55006 ml/min

MENU INFO
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24.2.1.3 Driftsgraenser - torlob

Pumpen ma gerne terlgbe korterevarende, f.eks. ved ansugning (luftbobler), eller hvis der er
luftlommer i veesken.

BEMARK

Risiko for beskadigelse af pumpen eller pumpehovedet. Pumpehovedet er ikke beregnet til at terlebe i
lengere tid ad gangen. Ved terlgb frembringes der for hgj varme. Pumpen ma ikke terlgbe i l&engere tid ad
gangen.

24.3 Pumpens drift

Felgende driftsbetjening beskrives i dette afsnit efter et overblik over HMI-betjeningspanelet.
« Teend/sluk for pumpen gentagne gange efter installation ferste gang.
 Skift af MODE (Tilstand) pa pumpen
 Start og stop af pumpen
e Andring af pumpehastigheden i manuel MODE (Tilstand)
e Brug af MAX-tasten i manuel MODE

24.3.1 Brug af HMI til drift/betjening

Se "4.9 Overblik over HMI" pa side 39 for et overblik over HMI-betjeningspanelet til drift/betjening af
pumpen.

24.3.2 Teend for pumpen ved efterfoelgende taend-/slukcyklusser
efter installation

Ferste gang, der teendes for pumpen, skal skaermsproget indstilles. Ved efterfglgende taend-
/slukcyklusser bliver startskaermen vist. Der sker fglgende ved denne sekvens:

1. Pumpen foretager en test, ndr der teendes for den, for at kontrollere, at hukommelsen og
hardwaren fungerer korrekt.

2. Eventuelle fejlkoder bliver vist.
3. Logoet for Watson-Marlow Pumps bliver vist i 3 sekunder.

4. Startskaermen bliver vist.
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24.3.3 Skift af pumpens driftstilstand (MODE)

Pumpens driftstilstand (MODE) eendres ved at abne MODE Menu (menuen Tilstand) enten pa MAIN
MENU (Hovedmenuen) med tasterne +/- eller ved at trykke pa tasten MODE.

Via MAIN MENU Med tasten MODE

MAIN MENU

Fluid level monitor
Security settings
General settings
MODE menu
Control settings

Help

Tryk pa Select for at vaelge driftstilstanden pa menuen MODE (Tilstand)

CHANGE MODE

Flow calibration
Analog 4-20mA
Contact

Fluid recovery
PROFIBUS
BACK

SELECT
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24.3.4 Start og stop af pumpen

Pumpen kan stoppes og startes med henholdsvis STOP- og START-tasten

MARLOW

Nummer Betegnelse Beskrivelse
1 STOP Denne tast stopper pumpen
2 START Denne tast:

« Starter pumpen ved den indstillede hastighed i
manuel tilstand eller ved flowkalibrering.

» Doserer en kontaktdosis i tilstanden CONTACT
(Kontakt).
I alle gvrige styringstilstande starter denne tast ikke
pumpen.

(WATSON J
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24.3.4.1 Skaermbilleder for manuel afbrydelse

Hvis der trykkes pa STOP-tasten under pumpedrift, stopper pumpedrevet, og felgende meddelelser

bliver vist afhaengigt af tilstanden:

Skaermbillede for manuel afbrydelse Tilstand

MANUAL INTERRUPT Styring i tilstanden
p— Analog 4-020 mA
afbrudt pa STOP-
A tasten
Analog mode 4-20mA control

has been interrupted by STOP key.

Press MANUAL to change mode
or ANALOG to return to remote control.

ANALOG MANUAL

MANUAL INTERRUPT Styring i tilstanden
Pump stopped. PROFIBUS afbrudt

g pa STOP-tasten

PROFIBUS mode control
has been interrupted by STOP key.

Press MANUAL to change mode
or PROFIBUS to return to remote control.

PROFIBUS MANUAL

MANUAL INTERRUPT Styring i tilstanden
PROFINET afbrudt

Pump stopped.

g pa STOP-tasten

PROFINET mode control
has been interrupted by STOP key.

Press MANUAL to change mode
or PROFINET to return to remote control.

PROFINET MANUAL

MANUAL INTERRUPT Styring i tilstanden

Pump stopped.

n pa STOP-tasten

EtherNet/IP mode control
has been interrupted by STOP key.

Press MANUAL to change mode
or ETHERNET/IP to return to remote control.

ETHERNET/IP MANUAL

(WATSON J
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Forslag til afhjaelpning

Tryk pa MANUAL for at skifte tilstand
eller pa ANALOG for at ga tilbage til
fiernstyring

Tryk pa MANUAL for at skifte tilstand
eller pa PROFIBUS for at ga tilbage til
fiernstyring

Tryk pa MANUAL for at skifte tilstand
eller pa PROFINET for at ga tilbage til
fijernstyring

Tryk pa MANUAL for at skifte tilstand

EtherNet/IP afbrudt  eller pa EtherNet/IP for at ga tilbage til

fijernstyring



Skaermbillede for manuel afbrydelse Tilstand Forslag til afhjaelpning

RANCACINTERRDEY Styring i tilstanden | Tryk pa MANUAL for at skifte tilstand
T CONTACT afbrudt | eller pa CONTACT for at ga tilbage til
g pa STOP-tasten fijernstyring

Contact mode control
has been interrupted by STOP key.

Press MANUAL to change mode
or CONTACT to return to remote control.

CONTACT MANUAL

24.3.4.2 Andring af pumpehastigheden i manuel MODE (Tilstand)
Pumpehastigheden sendres med

24.3.4.2.1 Op- og ned-tasten

Forklaring Opgave

Nar der trykkes pa op-pilen, @ges pumpedrevets saetpunkt for hastigheden trinvis med 0,1 rpm.

» Hvis tasten holdes inde, gges saetpunktet for hastigheden i hurtigt tempo.

0,1 rpm.

A
E Nar der trykkes pa ned-pilen, reduceres pumpedrevets satpunkt for hastigheden trinvis med

e Hvis tasten holdes inde, reduceres saetpunktet for hastigheden i hurtigt tempo.

(WATSON J
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24.3.4.2.2 Tasten MAX

Nar der trykkes pa MAX-tasten, og den holdes inde, arbejder pumpen ved den laveste af 2 graenser:

e Enindstillet hastighedsbegraensning

« Den maksimale pumpehastighed (indstillet med pumpehovedets RFID)

Denne funktion er praktisk til spaedning af pumpen.

MARLOW

Under drift er skeermen bla, og der bliver vist:
e den pumpede mangde i realtid
« driftstiden i sekunder, mens MAX-tasten holdes inde

2 WATSON-MARLOW

RELEASE MAX TO END
Volume pumped:

< 123.4 .

Time elapsed:

(WATSON 4
MARLOW



25 Rengeoring

25.1 Overblik

Watson-Marlow bekrafter, at der ma anvendes ferskvand til rengering af alle synlige
pumpeoverflader. Der er ikke godkendt renggringsmidler eller -kemikalier af anden art til pumpen.

Den ansvarshavende person skal:

« Foretage en risikovurdering med henblik pa at godkende ferskvand som egnet til rengering.
Overveje eventuel forenelighed med:

o proceskemikalier

o restprodukter eller andre materialeaflejringer pa pumpeoverflader og i
installationsomradet

o Udarbejde en procedure specifikt for kundens proces ved at bruge den generelt anviste
procedure nedenfor som vejledning.

25.2 Generel procedure som vejledning

1. Stop pumpen
2. Afbryd den fra stremforsyningen

3. Renger pumpen ved at aftgrre alle synlige overflader med en ter klud eller en klud fugtet
med vand (som godkendt). Gentages, indtil alle rester er fjernet.

4. Lad eventuelt resterende vand fordampe fra alle overflader
5. Tilslut stremforsyningen igen
6. Seet pumpen i drift igen
Hvis pumpen ikke fungerer som tilsigtet efter rengering:
1. Stop pumpen
2. Afbryd den fra stremforsyningen

3. Fa en ansvarshavende person til at tage pumpen ud af drift.

(WATSON J
MARLOW



26 Vedligeholdelse

26.1 Pumpehoveder til udskiftning

Betegnelse Varenummer
ReNu 150 Santoprene 0M3.6200.PFP
ReNu 300 Santoprene 0M3.7200.PFP

ReNu 300 SEBS 0M3.7800.PFP
ReNu 600 Santoprene 0M3.8200.PFP

(WATSON 4
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26.2 Tilbehor til udskiftning

Element Produktkode

Qdos H-FLO-vaeskekonnektor (hydraulisk konnektor), PVC-U 3/4" NPT (hun) 0M9.601H.U03 1
Qdos H-FLO-vaeskekonnektor (hydraulisk konnektor), PVC-U RP 3/4" 0M9.601R.U03 1
Qdos H-FLO- forbindelsesmuffe, PVC-U 25 mm O0M9.601R.UOE 1
Qdos H-FLO-styrekabel - generelt I/O M12A 8W kabel lige F-konnektor, 3 m langt, 0M9.603Z.0CF 2
uskaermet 24AWG

Qdos-styrekabel til manuel model, M12A, 5-benet, gul indsats, 3 m langt 0M9.203Y.000 3
Profibus-termineringsstik M12B 4W han O0M9.603W.0EN
Qdos H-FLO-trykregistreringssaet OM9.605K.FTA 4
Qdos H-FLO-trykregistreringssaet - forskruningsvariant U og U+ OM9.605K.FTT 4

BEM/ERK1 Vaeskekonnektoren og forbindelsesmuffer leveres parvis (2 stk.)

IV V3¢ B M12 8W (8 ledere) styrekablet er kun til model
Universal/Universal+

Styrekablet, der skal anvendes til den manuelle model, har et 5-
SV V3 (€W benet M12-stik. Dette 5-benede stik saettes i en 4-benet M12-
tilslutning pa den manuelle model. Det 5. stikben (i midten)
anvendes ikke.

13V V3 €W Trykregistreringssaettet kan leveres fra 2. kvartal 2024. I saettet
medfglger det relevante styrekabel.

Der ma ikke monteres udstyr eller tilbehgr, som ikke er godkendt af Watson-Marlow, eller som ikke
fremgar i denne vejledning

26.3 Vedligeholdelse af elkomponenter

26.3.1 Vedligeholdelse af pumpedrev

Der er ingen dele i pumpedrevet, som kan udskiftes eller repareres. Hvis pumpedrevet er beskadiget,
skal pumpen tages ud af drift; kontakt jeres repraesentant for Watson-Marlow for at hgre, hvordan
pumpen kan repareres eller udskiftes.

Forseg ikke at afmontere pumpehuset for at kontrollere pumpedrevets indre komponenter. Forsag
ikke at reparere eller udskifte komponenter i pumpedrevet.

(WATSON 4
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26.3.2 Udskiftning af stromkablet

Qdos-pumperne har ikke aftagelige stremkabler. Hvis stremkablet er beskadiget, skal pumpen tages
ud af drift; kontakt jeres repraesentant for Watson-Marlow for at hare, hvordan pumpen kan
repareres.

Der ma ikke geres forseg pa at udskifte eller reparere stremkablet. Dette er for at beskytte mod
anvendelse af kabler med en utilstraekkelig nominel effekt eller forkert polaritet i elinstallationen.

26.3.3 Udskiftning af sikringer

26.3.3.1 Pumpedrevsikring: Indvendigt

Der er ingen sikringer i pumpedrevhuset, som kan udskiftes. Pumpedrevet ma ikke afmonteres eller
adskilles.

26.3.3.2 Sikring til stremkabel (kun britisk model)

I modellen i den britiske version er der en 5 A sikring i stremstikket pa modeller med AC-
stremforsyning.

(WATSON J
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26.4 Vedligeholdelse af pumpehoveder

Der er ingen komponenter i pumpehovedet, som kan efterses/repareres af brugeren. Pumpehovedet
kan kun udskiftes. Vejledningen til udskiftning af pumpehoveder er i dette afsnit:

26.4.1 Pumpehovedets levetid

Pumpehovedet er en central forbrugsdel. Watson-Marlow kan ikke udtale sig om den ngjagtige levetid
af et pumpehoved pa grund af en lang raekke faktorer, som f.eks. pumpehastighed,
kemikalieforenelighed, tryk mv.

Alle af felgende er tegn pa, at pumpehovedets levetid naermere sig sit udlgb:

« Flowhastigheden falder i forhold til normalflow uden forklaring (f.eks. ikke pa grund af en
a&ndring i viskositeten eller indlgbstryk, udlgbstryk mv.)

o Pumpehovedet lader vaeske laekke videre, nar det er stoppet.

En ansvarshavende person skal foretage en risikovurdering for at afgere risici sdsom vaeskelaekager
eller kemikalieforenelighed med konstruktionsmaterialerne (se "28 Kemikalieforenelighed" pa side
261), som kan forekomme, hvis pumpehovedet nar svigtgraensen under drift.

Der er 3 funktioner pa pumpen:

e Teeller for antal driftstimer
e« Maengdeteeller

e« Omdrejningsteeller

Til at hjeelpe med at overvage levetiden for et pumpehoved, sa den kat udskiftes, inden det
svigter. .

(WATSON J
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26.4.2 Udskiftning af pumpehoved

I afsnittet nedenfor beskrives afmontering og udskiftning af et venstremonteret pumpehoved.
Udskiftning af et hgjremonteret pumpehoved udferes pa samme made.

ADVARSEL

Der kan vaere skadelige kemikalier i pumpehovedet, som kan medfgre alvorlig
personskade eller skader pa udstyret ved spild/udslip. Brug personlige
vaernemidler, og overhold virksomhedens fremgangsmader ved foretagelse af
de beskrevne arbejdsopgaver i dette afsnit.

Ved svigt af pumpehovedet. Der udlgses en leekagedetektering, og dette skaermbillede bliver vist:

LEAK DETECTED

Pump stopped.

A

Pumphead has expired.

Replace pumphead and press ACKNOWLEDGE
once leak is cleared

ACKNOWLEDGE

(WATSON 4
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26.4.2.1 Afmontering af pumpehoved

OBS

Risiko for personskade pa grund af forbraendinger. Pumpens ydre flader
og drivakslen kan blive meget varme, nar pumpen er i drift. Stop pumpen,
og lad den kgle af, inden den bergres.

1. Stop pumpen.
2. Afbryd stremforsyningen til pumpen.

3. Udles trykket i vaeskebanen, og tem den for vaeske ved at felge fremgangsmaden i kundens
virksomhed.

4. Afmonter vaeskebanens tilslutninger og tilslutningen til sikkerhedsoverlgb fra
pumpehovedet, og se@rg for, at pumpen er beskyttet mod vaeskeudslip.

5. Monter sikkerhedsoverlgbets gummiprop pa pumpehovedets sikkerhedsoverlab.

6. Lesn pumpehovedets lasepal med handkraft. Der ma ikke bruges veerktgj til at seette
ldsepalen pa plads.

7. Pumpehovedet Igsnes fra drevet ved at dreje det ca. 15° med uret.

8. Afmonter pumpehovedet, og pas pa kemikalierester i pumpehovedets
slange/vaesketilslutningsporte, som skal temmes ved at falge fremgangsmaden i kundens
virksomhed.

9. Kontroller, at leekagedetekteringssensoren og drivakslen er rene og ikke tilsmudset af
proceskemikalie. Hvis der konstateres kemikalierester, skal pumpen tages ud af drift. Kontakt
jeres repreesentant for Watson-Marlow for vejledning.

10. Hvis pumpehovedet ikke er svigtet, skal det bortskaffes efter de geeldende bestemmelser.
Hvis pumpehovedet er svigtet, skal trin 11 udferes.

11. Tem pumpehovedet for kemikalier og pumpehovedets smegremiddel for kemikalierester ved
at felge fremgangsmaden i kundens virksomhed og skrue temmeventilen af som pa billedet
nedenfor:

(WATSON 4
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12. Pumpehovedet skal bortskaffes efter de geeldende bestemmelser.
26.4.2.2 Montering af nyt pumpehoved

Denne fremgangsmade er beskrevet for et nyt pumpehoved (uden proceskemikalier).
Der ma ikke genmonteres brugte pumpehoveder.

1. Tag det nye pumpehoved ud af emballagen, og bortskaf det ved at falge fremgangsmaderne
i kundens virksomhed.

2. Placer det nye pumpehoved rigtigt i forhold til pumpens drivaksel, og skub det pa plads pa
pumpehuset.

3. Drej pumpehovedet ca. 15° mod uret, sa lasetappene tager fat.

5. Fastger pumpehovedet ved at lukke dets lasepal med handkraft. Der ma ikke bruges vaerktgj
til at seette lasepalen pa plads.

6. Slutindgangs- og udgangsforbindelserne til pumpehovedet.
7. Tilslut pumpen til stremforsyningen igen

8. RFID-antennen aflaeser pumpehovedets RFID-markat for at bekraefte, hvilket pumpehoved
der er monteret, hvorefter det relevante infoskaermbillede bliver vist.

9. Benyt en af fglgende fremgangsmader alt efter typen af det pumpehoved, der er monteret.
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26.4.2.2.1 Pumpehoved af samme type monteret

1. Tryk pa = (Bekraeft).

LEAK DETECTED

Pump stopped.

A

Pumphead has expired.

Replace pumphead and press ACKNOWLEDGE
once leak s cleared

ACKNOWLEDGE

Efter bekraeftelsen bliver startskeermen for den aktuelle driftstilstand vist.
3. Seet pumpen i drift igen.

4. Rekalibrer flowet ved at udfere fremgangsmaden for flowkalibrering under "11.3.2 HMI -
Kalibrering af pumpens flowhastighed: menuen MODE (Tilstand) > Flow calibration
(Flowkalibrering)" pa side 74.

26.4.2.2.2 Pumpehoved af anden type monteret

1. Tryk pa ING@I RN AVAS]FND) = (Accepter nyt pumpehoved).

2. PUMPHEAD CHANGED-skaermbilledet bliver vist.

3. Tryk pa = (Bekreaeft).

PUMPHEAD CHANGED

A

New pumphead: 0OM3.6200.PFP
New settings will be applied:

Speed limit: 130.0 rpm

Maximum pressure: 7 Bar (100 PSI)

Flow calibration: 20.18 ml/rev

This will set the flow calibration to the pumphead
type defaults
Press CONFIRM to accept.

CONFIRM

(WATSON 4
MARLOW



BEMZARK: Nulstilling til standard med analog kalibrering er kun muligt p& model Universal og
Universal+.

PUMPHEAD CHANGED

A

New pumphead: OM3.6200.PFP
New settings will be applied:

Speed limit: 130.0 rpm
Maximum pressure: 7 Bar (100 PSI)
Flow calibration: 20.18 ml/rev

This will set the flow calibration and 4-20mA

response to the pumphead type defaults

Press CONFIRM to accept.

CONFIRM

4. Seet pumpen i drift igen.

5. Rekalibrer flowet ved at udfgre fremgangsmaden for flowkalibrering under "11.3.2 HMI -

Kalibrering af pumpens flowhastighed: menuen MODE (Tilstand) > Flow calibration
(Flowkalibrering)" pa side 74.

26.4.2.2.3 Pumpehoved af ukendt type monteret

PUMPHEAD UNKNOWN-skaermbilledet bliver vist med en advarsel om at kontrollere indstillingerne.

De tidligere pumpehovedindstillinger (hastighedsbegransning, trykgraense, analog
kalibrering) bliver vist.

1. Tryk pa IN&N[e)VIRp]e]= = (Bekraeft) for at fortseette med den aktuelle konfiguration.

PUMPHEAD UNKNOWN
Pumphead not detected

Check pumphead is not damaged.

If problem persists contact Watson-Marlow,

Please check drive settings are still valid
A for pumphead fitted.

ACKNOWLEDGE

Seaet pumpen i drift igen.

Rekalibrer flowet ved at udfere fremgangsmaden for flowkalibrering under "11.3.2 HMI -

Kalibrering af pumpens flowhastighed: menuen MODE (Tilstand) > Flow calibration
(Flowkalibrering)" pa side 74.
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27 Fejl, nedbrud og fejlafthjaelpning

27.1 Overblik over dette afsnit

I dette afsnit er der oplysninger om fejl eller nedbrud, som kan opsta under drift, samt om mulige
arsager til at bistd med fejlafhjeelpning.

Hvis problemet ikke kan lgses, er der oplysninger om teknisk support samt Watson-Marlows
omfattende garanti sidst i dette afsnit.

(WATSON 4
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27.2  Fejl

Pumpen har en indbygget funktion til indberetning af fejl, som sammenfattet i tabellen nedenfor:

Kode Tilstand Forslag til afhjaelpning
Err Generel fejl Sluk for pumpen/s@g vejledning

Err0 Skrivefejl i FRAM Prev at nulstille ved at taende/slukke for stremmen.

Err1 FRAM-beskadigelse Prev at nulstille ved at taende/slukke for stremmen.

Err2 Skrivefejl i FLASH Prev at nulstille ved at taende/slukke for stremmen.

Err3 FLASH-beskadigelse Prev at nulstille ved at taende/slukke for stremmen.

Errd FRAM-skyggefejl Prev at nulstille ved at teende/slukke for strammen.

Err9 Motor stoppet Stop pumpen med det samme. Kontroller pumpehoved og slange.

Taend/sluk for stremmen kan muligvis nulstille.

Err10 | Fejl i omdrejningsteaeller | Stop pumpen med det samme. Teend/sluk for strammen kan muligvis

nulstille.
Err14 Hastighedsfejl Stop pumpen med det samme. Teend/sluk for stremmen kan muligvis
nulstille.
Err15 Overstrem Stop pumpen med det samme. Tjek systemet. Taend/sluk for stremmen
kan muligvis nulstille.
Err16 Overspanding Stop pumpen med det samme. Kontroller stremforsyningen. Teend/sluk
for strammen kan muligvis nulstille.
Err17 Underspaending Stop pumpen med det samme. Kontroller stramforsyningen. Teend/sluk
for strammen kan muligvis nulstille.
Err19 Overtemperatur Stop pumpen med det samme. Sluk for stremmen.
Err20 Signal uden for Kontroller intervallet for det analoge styresignal. Juster signalet som
specifikation negdvendigt.
Err21 Oversignal Reducer det analoge styresignal
Err30 Overstrgm For hgijt stremforbrug. Sla stremforsyningen fra. Kontroller

stremforsyningens og anlaggets tilstand.

Err50 Intern Prav at nulstille ved at teende/slukke for stremmen.
kommunikationsfejl

27.3 Indberetning af fejl

Hvis der opstar uventede fejl eller svigt, skal der tages kontakt til kundens repraesentant for Watson-
Marlow.

27.4 Nedbrud

MARLOW



27.4.1 Meddelelse om lzekagedetektering

Hvis der registreres en laekage, bliver falgende meddelelse vist pa pumpeskaermen:

LEAK DETECTED

Pump stopped.

A

Pumphead has expired.

Replace pumphead and press ACKNOWLEDGE
once leak is cleared

ACKNOWLEDGE
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27.4.2 Fremgangsmade for leekagedetektering

Nar der konstateres en leekage enten pa grund af en meddelelse pa skaermen eller ved at observere
vaeskeutaethed fra pumpehovedet, skal falgende fremgangsmade straks benyttes:

1. Afbryd pumpen fra stremforsyningen

2. Tag pumpen ud af drift ved at felge fremgangsmaden i kundens virksomhed
3. Find ud af arsagen til leekagen
4

. Felg fremgangsmaden under vedligeholdelse for udskiftning af pumpehovedet. Denne
fremgangsmade omfatter kontrol for kemikalierester.

5. Sat pumpen i drift igen
6. Tilslut pumpen til stremforsyningen igen

7. Nulstil meddelelsen om leekagedetektering
ADVARSEL

Hvis pumpehovedet nar svigtgraensen under drift, er der risiko for, at der
kan stremme kemikalier fra pumpehovedet ind i i samlingen mellem
pumpehovedet og pumpedrevomradet pa grund af aggressive kemikalier,
som ikke er forenelige med pumpehovedets indre materialer.

Kemikalier kan angribe materialerne i dette omrade og traenge ind til
pumpedrevet. De indre komponenter i pumpedrevet indeholder
aluminium, som kan reagere med nogle typer af aggressive kemikalier og
danne eksplosiv gas.

Undlad at holde pumpen i drift, indtil pumpehovedet svigter, ved
pumpning af kemikalier, der kan reagere med aluminium. Desuden skal
det sikres, at de kemikalier, der pumpes, er kemisk forenelige med
konstruktionsmaterialerne i samlingen mellem pumpehovedet og
pumpedrevomradet: drevkapsling, drevkapslingens tetninger og
drivakselteetning.

[ tilfeelde af pumpehovedsvigt eller eller detektering af leekage: Stop
pumpen, tag den ud af drift, og felg fremgangsmaden for udskiftning af
pumpehovedet (se "26.4.2 Udskiftning af pumpehoved" pa side 244).
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27.5 Fejlafhjeelpning

27.5.1 Udtjente pumpehoveder

Pumpehovedet vil svigte pa grund af:
1. Slitage - Pumpehovedets normale levetid er ophert pa af slitage af dets komponenter.
2. Overtryk - Pa grund af et tryk, der er hgjere end pumpehovedets maksimale klassificering.

3. Kemisk uforenelighed - Anvendelse af kemikalier, der ikke er forenelige med pumpehovedets
vaeskebane, som kommer i kontakt med pumpevasken ved normal anvendelse.

27.5.2 Flowhastighed

Pumpens flowhastighed afhaenger af:
« indlgbs- og udlgbstryk
e Pumpens hastighed
o Vaeskens tyktflydenhed

e Pumpehovedets tilstand

De faktiske opndede flows kan variere i forhold til de veerdier, der vises pa skaermen, pa grund af
a&ndringer i temperatur, viskositet, indlabs- og udlgbstryk, systemkonfiguration og pumpehovedernes
ydelse over tid.

For maksimal pracision tilrades det at kalibrere pumpen regelmaessigt.

Arsagen til problemet med flowhastigheden kan findes ved at se ydelseskurverne i "4.8.1.2
Ydeevnekurve" pa side 3309 se, hvor pa kurven pumpen er i drift for at afgere drsagen til problemet.

27.5.3 Meddelelse om leekagedetektering

Hvis meddelelsen om laekagedetektering bliver vist igen efter udskiftning af pumpehovedet, efter at
der er slukket og taendt for pumpen igen, eller efter at der er trykket pa knappen til nulstilling af
lekagedetektering, skal denne fremgangsmade benyttes:

1. Afmonter pumpehovedet.
2. Serg for, at anleegsfladen er ren og uden urenheder.

3. Monter pumpehovedet igen, sa det vender rigtigt med pilen opad.

Hvis meddelelsen fortsat bliver vist efter installation af flere pumpehoveder, kan der veere et problem
med laekagedetekteringssensoren. Kontakt i sa fald jeres repraesentant for Watson-Marlow for
yderligere fejlafhjeelpning eller reparation.
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27.5.4 Flowkalibrering

Felgende infoskaermbilleder kan blive vist ved kalibrering.
De lukkes ved at trykke pa enten either [@e]NERIN[U]= = (Fortseet) eller QIR 1= = (Rekalibrer).

LO\
CAL

Calibration accuracy
improves with
higher volumes

CONTINUE RE-CALIBRATE

Low flow rate detected,
consider replacing
the pumphead

CONTINUE RE-CALIBRATE

ADVICE
E FLOW
CAL
Actual volume has significant

deviation from metered volume.

Consider checking system integrity.

CONTINUE RE-CALIBRATE
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27.5.5 Generel hjeelp til pumpen

Pumpen har en hjeelp-menu med information om pumpens software. Denne information skal
eventuelt bruges ved kontakt til teknisk support hos Watson-Marlow, som beskrevet i afsnittet
nedenfor.

Vaelg Help (Hjeelp) pd hovedmenuen for at fa adgang til skeermbillederne HELP AND ADVICE (Hjzelp
og vejledning).

HELP AND ADVICE

See www.wmfts.com for further information and technical support.

Model: QdosHiFlow
Asset number: 123456789A

SOFTWARE BACK

SOFTWARE VERSIONS

Main Processor Code:
1.2

HMI Processor Code:
12

HMI Screen Resources:
1.2

loBoard Processor Code:
12

BOOTLOADER BACK

BOOTLOADER VERSIONS
Main Processor Code:
1.2
HMI Processor Code:
1.2
loBoard Processor Code:
1.2
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27.6 Teknisk support

Hvis der opstar fejl eller driftstop, som ikke kan afhjzelpes, eller der er andre spgrgsmal, kontaktes
Watson-Marlows repraesentant for teknisk support.

27.6.1 Producent

Dette produkt er fremstillet af Watson-Marlow. Ved behov for vejledning eller support til dette
produkt kontaktes:

Watson-Marlow Limited
Bickland Water Road
Falmouth, Cornwall
TR11 4RU
Storbritannien

TIf. +44 1326 370370
Websted: https://www.wmfts.com/

27.6.2 Autoriseret repraesentant i EU

Johan van den Heuvel
Managing Director
Watson Marlow Bredel B.V.
Sluisstraat 7

Delden

Holland

PO Box 47

TIf. +31 74 377 0000

(WATSON J
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27.7 Garanti

Watson-Marlow Limited ("Watson-Marlow") garanterer, at dette produkt er uden materiale- eller
fabrikationsfejl. Garantien geelder i en periode pa 2 ar fra forsendelsesdatoen ved normal drift og
drift.

Watson-Marlows eneansvar og kundens eneste retsmiddel for ethvert krav, der matte opsta i
forbindelse med kgb af et Watson-Marlow-produkt, er efter Watson-Marlows sken, hvad enten det er
reparation, udskiftning eller godskrivning, alt efter hvad der er relevant.

Med mindre andet er aftalt skriftligt, er ovennavnte garanti begraenset til det land, hvor produktet er
kabt.

Medarbejdere hos eller repraesentanter for Watson-Marlow er ikke bemyndiget til at forpligte Watson-
Marlow for nogen anden garanti end som ovennavnt, medmindre en sddan garanti er skriftlig og
underskrevet af en af Watson-Marlows direktgrer. Watson-Marlow yder ingen garanti for produktets
egnethed til et seerligt formal.

Bemaerk folgende:

i. udgiften for kundens eneste retsmiddel ma ikke overstige produktets kebspris

ii. patager Watson-Marlow sig intet ansvar for konkret dokumenteret tab, indirekte skade, indirekte
tab eller andre erstatninger, uanset hvordan disse matte opsta, heller ikke selvom Watson-Marlow
er blevet oplyst om muligheden for sadanne skader.

Watson-Marlow patager sig intet ansvar for tab, skader eller udgifter, der er direkte eller indirekte
forbundet med, eller der opstar som falge af brugen af selskabets produkter, herunder skader pa
eller beskadigelse af andre produkter, maskiner, bygninger eller eiendom. Watson-Marlow patager
sig intet ansvar for deraf falgende skader, herunder uden begraensning tabt fortjeneste, tidstab,
gene, tab af det pumpede produkt og produktionstab.

Denne garanti forpligter ikke Watson-Marlow til at patage sig omkostninger af nogen art til fjernelse,
installation, transport eller andre omkostninger, der matte opsta i forbindelse med et garantikrav.

Watson-Marlow patager sig intet ansvar for forsendelsesskader pa returnerede genstande.

MARLOW



27.7.1 Betingelser

Produkter skal, efter forudgaende aftale, returneres til Watson-Marlow eller et af Watson-
Marlow godkendt servicecenter.

Alle reparationer og andringer skal vaere udfert af Watson-Marlow Limited eller et af Watson-
Marlow godkendt servicecenter eller med Watson-Marlows udtrykkelige og skriftlige tilladelse,
hvilken skal veere underskrevet af en direkter eller leder hos Watson-Marlow.

Al fjernstyring eller systemforbindelse skal udfegres i henhold til Watson-Marlows anbefalinger.
Alle PROFIBUS-systemer skal installeres eller godkendes af en PROFIBUS-autoriseret montar.

Alle EtherNet/IP-systemer skal installeres eller godkendes af en EtherNet/IP-autoriseret
montar.

Alle PROFINET-systemer skal installeres eller godkendes af en PROFINET-autoriseret monter.

27.7.2 Undtagelser

Forbrugsvarer, herunder slanger og pumpeelementer, er ikke dakket.
Ruller i pumpehovedet er ikke daekket.

Reparationer eller service, som ngdvendiggeres som falge af normal slitage eller mangel pa
rimelig og korrekt vedligeholdelse, er ikke daekket.

Produkter, som efter Watson-Marlows vurdering er anvendt forkert, misbrugt eller har vaeret
udsat for bevidst eller utilsigtet skade eller misligholdelse, er ikke daekket.

Svigt som fglge af stremsted er ikke daekket.

Svigt som fglge af forkert eller uacceptabel elektrisk tilslutning af systemet er ikke daekket.
Skader som fglge af kemiske angreb er ikke dakket.

Hjaelpeudstyr, f.eks. laekagedetektorer, er ikke daekket.

Svigt som fglge af UV-lys eller direkte sollys.

Ingen ReNu-pumpehoveder er daekket.

Ethvert forseg pa at adskille et Watson-Marlow-produkt vil ugyldiggere produktgarantien.

Watson-Marlow forbeholder sig til enhver tid ret til at eendre disse vilkar og betingelser.

(WATSON J
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27.7.3 Returnering af pumper

Inden returnering af produkter skal de renses/dekontamineres grundigt.

Kunden skal udfylde og returnere en dekontamineringserkleering med angivelse af alle vaesker, der
har veeret i kontakt med det udstyr, som returneres til os.

Nar vi har modtaget erklaeringen, opretter vi et nummer til returgodkendelse. Ved udstyr, som ikke
har et nummer til returgodkendelse, forbeholder Watson-Marlow sig ret til at afvise eller saette det i
karanteene.

Udfyld en saerskilt dekontamineringserkleering for hvert produkt, og brug den behgrige formular til at
oplyse, hvor udstyret skal returneres til.

Kontakt jeres repraesentant for Watson-Marlow for at fa en dekontamineringserklaering til udfyldelse.

(WATSON J
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27.8 Udtjent produkt

Udtjente produkter skal tages ud af drift af en ansvarshavende person til bortskaffelse.

27.8.1 Pumpedrev

Pumpedrevet ma ikke adskilles. Det skal indleveres til behgrig bortskaffelse. Pumpedrevets
konstruktionsmaterialer fremgar af "28.1.4.2 Komponentgruppe 4: Pumpedrev" pa side 267.

27.8.2 Pumpehoved

Pumpehovedet kan indeholde op til 600 ml pumpevaeske

Der er en aflebsprop nederst pa pumpehovedet til at skrue af og temme pumpehovedet for vaeske,
inden det bortskaffes

Pumpehovedet ma ikke adskilles. Nar det er tamt, skal det bortskaffes efter de gaeldende
bestemmelser.

Hvis pumpehovedet har ndet svigtgraensen under drift, skal det temmes kemikalierester og
smgremiddel via sikkerhedsoverlgbet, og gummiproppen monteres igen.

(WATSON 4
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28 Kemikalieforenelighed

Det er et krav at sikre kemikalieforenelighed for at afgere, om anvendelse af produktet overholder
definitionen af tilsigtet anvendelse (se "4.3 Tilsigtet anvendelse" pa side 24).

En ansvarshavende person skal foretage en risikovurdering for at afgere pavirkningen af vaesker, der
kommer i kontakt med de konstruktionsmaterialer, som en gqdos H-FLO pumpe bestar af, i felgende
situationer:

1. Pa materialer, der normalt er i kontakt med vaeskebanen

2. Pa materialer, der ikke normalt er i kontakt med vaeskebanen men kan komme i
vaeskekontakt pa grund af:

o Udslip eller lekage fra vaeskebanen
o Af kemikalier (vaeske eller gas) i driftsomgivelserne

o Hvis pumpen holdes i drift, indtil slangen i pumpehovedet svigter, sa der opstar udslip
eller lekage af pumpevaeske pa konstruktionsmaterialerne.

Fastsla, hvilke konstruktionsmaterialer der kan blive bergrt af ovenstaende, ud fra "28.1
Konstruktionsmaterialer" pa den naeste side, og udfer dernaest fremgangsmaden i "28.2 Procedure
for kontrol af kemisk forenelighed" pa side 268.
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28.1 Konstruktionsmaterialer

28.1.1 Identificering af komponentgrupper

Konstruktionsmaterialer er inddelt, som det fremgar af billederne og i tabellen nedenfor:

.
_—
|
____ N
L _———
Komponentgruppens nr. Komponentgruppens betegnelse
1 Kundens vaeskebaneslanger/-rgrsystem
2 Pumpehovedets vaeskebanetilslutninger
3 Pumpehoved:

« Komponentgruppe 3A: Pumpehoved - Normalt i
kontakt med vaeskebanen

« Komponentgruppe 3B: Pumpehoved - Normalt ikke i
kontakt med vaeskebanen

4 Pumpedrev

(WATSON 4
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28.1.2 Forkortelser (konstruktionsmaterialer)

Felgende forkortelser kan vaere anvendt i dette afsnit:

Forkortelse Fuld betegnelse
FKM FluorKautsjuk
HDPE High Density Polyethylene (polyethylen med hgj
densitet)
NBR Nitrilgummi
PA6 Nylon 6
PC Polycarbonat
PET PolyethylenTerephtalat
PFPE Perfluoropolyether
PP Polypropylen
PPE Personlige vaernemidler
PPS Polyphenylensulfid
PS Polystyren
PVCu Polyvinylchlorid
PVDF Polyvinylidendifluorid
SEBS Styrenethylenbutylenstyren

(WATSON 4
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28.1.3 Konstruktionsmaterialer - Normalt i kontakt med
vaeskebanen

Falgende komponenter/grupper er normalt i kontakt med vaeskebanen.

Komponentgruppe Element Konstruktionsmateriale
Kundens vaeskebaneslanger/- ) L
1 Blanding Kundens specifikationer
rgrsystem
Vaeskekonnektorer PVCu
2 Vaeskebanetilslutninger
Vaeskekonnektortaetninger FKM
ReNu Santoprene ReNu SEBS
Slange Santoprene SEBS

Polypropylen med

Vaesketilslutningsport PVDF
islutningsp glasfiber
3A Pumpehoved Propper til Polypropylen med PVDF
vaesketilslutningsporte glasfiber
Teetninger til
FKM FKM

vaesketilslutningsporte

(WATSON 4
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28.1.4 Konstruktionsmaterialer - Normalt ikke i kontakt med
vaeskebanen

WATSON
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28.1.4.1 Komponentgruppe 3B: Pumpehoved

Felgende komponenter til pumpehovedet er normalt ikke i kontakt med vaeskebanen, men kan i nogle
situationer vaere i kontakt med vaeskebanen.

Komponentgruppe Element Konstruktionsmateriale
Pumpehovedindkapsling Forbindelsesmuffe PVCu
Pumpehovedhus 20 % GF PPE+PS
Yderdaeksel til 20 % GF PPE+PS
pumpehus
Gennemsigtigt deeksel PC
Rotorteetning NBR og stal
Teetningsring Rustfrit stal
Rotorkerne 20 % GF PPE+PS
Informationsmaerkat Polyester, PET
Skruer Rustfrit stal
Skive Rustfrit stal
Fjeder Rustfrit stal
NBR-skive NBR
Knap Noryl
Akselteetning NBR
Aflgbsprop 20 % GF PPE+PS/Santoprene
Prop til overlgb Santoprene
3B Pumpehovedets indre Rotortaetning NBR og stal
materialer Teetningsring Rustfrit stal
Rotorkerne 20 % GF PPE+PS
Rotor GF PA6/TPU
Slangedamper HDPE
Lejer Stal
O-ringe NBR
Smeremiddel PFPE-baseret smgremiddel
Indsatser i pumpehus PP
Div. Polyester, Loctite HY4090
Samling mellem Rotortaetning NBR og stal
pumpehoved og -drev Taetningsring Rustfrit stal
Rotorkerne 20 % GF PPE+PS
O-ringe NBR
Yderdaeksel til 20 % GF PPE+PS
pumpehus
Gennemsigtigt deeksel PC
Knap Noryl

(WATSON J
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28.1.4.2 Komponentgruppe 4: Pumpedrev

Felgende drevkomponenter er normalt ikke i kontakt med vaeskebanen, men kan i nogle situationer

komme i kontakt med veeskebanen.

Komponentgruppe

Drevindkapsling

Samling mellem pumpehoved og -
drev

Informationsmeerkater

Stremkabel (produktkode, der
slutter pa A)

Stremkabel (produktkode, der
slutter pa B, C, D, E, K, R, U, 2)

Drevets indre materialer

(WATSON J
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Element

Drevets yderkappe og
las
Drevindkapslingens
yderkappe
Tastatur/HMI
Laekagedetektorhus

HMI-
beskyttelsesskarm

Covere
Kabelforskruninger
O-ringe
Lasebasning

Taetninger til drevets
yderkapsel

Skruer

M12 input-
/outputforskruninger

M12 O-ringe

Bundplade

Drevindkapslingens
yderkappe

Taetninger til drevets
yderkapsel

Drivakseltaetning
Drivaksel
Informationsmeaerkater

Yderkappe

Yderkappe

Blanding

Konstruktionsmateriale

GF PPE+PS

Brandhaeemmende GF PPE+PS

Polyester
PC

PC

Polyester
PA6
NBR

Polypropylen

Silikone

Rustfrit stal
Zinklegering, fornikling

(M12-konnektor, kun model (M))
FKM (M12-konnektor, kun model (M))
PPE/PS 20 % glasfiber

Brandhaemmende GF PPE+PS

Silikone

Santoprene
Rustfrit stal 440C
Polyester, PET

PVC

PCP

Blanding af materialer, bl.a. aluminium



28.2 Procedure for kontrol af kemisk forenelighed

Udfar procedurens 3 trin for at kontrollere for kemikalieforenelighed; til hvert trin er der undertrin (A
og B)
1. Brug informationen i afsnit "28.1 Konstruktionsmaterialer" pa side 262 til at fastsla, hvilke
konstruktionsmaterialer der vil komme i vaeskekontakt, i disse situationer:

Trin 1A: Komponenter i "28.1.3 Konstruktionsmaterialer - Normalt i kontakt med
vaeskebanen" pa side 264 (gruppe 1, 2 og 3A)

Trin 1B: Komponenter i "28.1.4 Konstruktionsmaterialer - Normalt ikke i kontakt med
vaeskebanen" pa side 265 (gruppe 3B og 4) Normalt ikke i kontakt med vaeskebanen, men kan

i disse situationer komme i kontakt med veeskebanen:
o Udslip eller lekage fra vaeskebanen

o Af kemikalier (vaeske eller gas) i driftsomgivelserne

o Hvis pumpen holdes i drift, indtil pumpehovedets slanger svigter, sa der opstar udslip
eller lekage af pumpevaeske pa konstruktionsmaterialerne bl.a.:

e« Pumpehovedets indre materialer

« Samling mellem pumpehoved og -drev

(WATSON J
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ADVARSEL

Hvis pumpehovedet nar svigtgraensen under drift, er der risiko for, at der
kan stremme kemikalier fra pumpehovedet ind i i samlingen mellem
pumpehovedet og pumpedrevomradet pa grund af aggressive kemikalier,
som ikke er forenelige med pumpehovedets indre materialer.

Kemikalier kan angribe materialerne i dette omrade og traenge ind til
pumpedrevet. De indre komponenter i pumpedrevet indeholder
aluminium, som kan reagere med nogle typer af aggressive kemikalier og
danne eksplosiv gas.

Undlad at holde pumpen i drift, indtil pumpehovedet svigter, ved
pumpning af kemikalier, der kan reagere med aluminium. Desuden skal
det sikres, at de kemikalier, der pumpes, er kemisk forenelige med
konstruktionsmaterialerne i samlingen mellem pumpehovedet og
pumpedrevomradet: drevkapsling, drevkapslingens tetninger og
drivakseltaetning.

I tilfaelde af pumpehovedsvigt eller eller detektering af leekage: Stop
pumpen, tag den ud af drift, og felg fremgangsmaden for udskiftning af
pumpehovedet (se "26.4.2 Udskiftning af pumpehoved" pa side 244).

2. Fastsla kemikalieforeneligheden for de konstruktionsmaterialer, som fremgar i trin 1, ved at
bruge trin 2A og 2B:

Trin 2A: Til produkter med en Watson-Marlow-produktkode anvendes Watson-Marlows
vejledning om kemisk forenelighed: https://www.wmfts.com/en/support/chemical-compatibility-

quide/
» For komponenter i gruppe 3A: En kombineret kontrol af komponenterne baseret pa
pumpehovedets betegnelse

Eksempel:
Natriumhypochlorit, ReNu SEBS (Qdos) = forenelighed i klasse A

Trin 2B: For produkter, der ikke er leveret af Watson-Marlow, anvendes leverandarens
vejledning for kemisk forenelighed

3. Hvis komponenten ikke er kemisk forenelig, eller kemikalieforeneligheden ikke kan afgeres,
enten:

Trin 3A: Veelg et andet materiale, f.eks. et andet pumpehoved, en anden vaskekonnektor
OSV.

(WATSON J
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Trin 3B: Revurder den tilsigtede anvendelse. Udskift f.eks. den peristaltiske slange/det
peristaltiske element efter et bestemt antal preveomdrejninger, inden pumpehovedet

svigter, for at undga kontakt med konstruktionsmaterialer, der normalt ikke kommer i
kontakt med vaeskebanen.

(WATSON 4
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29 Certificering

29.1 Maerkninger pa produktet

29.1.1 Placering af overensstemmelsesmaerker

Produktet er overensstemmelsesmaerket. Nedenstaende marker kan findes pa produktet:

/A 100-240 V AC ~ 50/60 Hz
A 350 VA, 330 W —
a ) 45 °C Max. d‘ea

B

L)

O CE L T
(=]

WATSON 9 IP66
> & 'f;}?
MPA Rlo w p < o Warranty void if serial number label removed
umps
Watson-Marlow Fluid

Technology Solutions
www.wmfts.com

A Spirax-5arco Engineering plc company c
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29.1.2 Beskrivelse af overensstemmelsesmaerkning

Overensstemmelsesmeaerke

3

UK
CA

Beskrivelse

Overholder de gaeldende markningsbestemmelser, som opfaert i EU-
erkleeringerne.

Overholder de galdende markningsbestemmelser, som opfert i UKCA-
erkleringerne.

Certificeret af TUV iht.:
« IEC61010-1:2010/AMD1:2016
« EN61010-1:2010/A1:2019
« UL61010-1:2012/R:2019-07
« CSA C22.2 No.61010-1-12/AMD1:2018

Overholder de geeldende ACMA-krav (Australian Communications and Media
Authority)

29.2 Produktcertificering

Der medfglger overensstemmelsesdokumentation i trykt form i produktemballagen.

(WATSON J
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